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1. Uvod

Senzor MRPM HALL je ur¢en k méfeni ota¢ek motoru vrtulovych modeli. Samotné méteni je u modulu
MRPM HALL realizovano Hallovym snimacem, ktery vyhodnocuje pocet sepnuti snimace za minutu
priblizenim magnetu k snimaci. Senzor MRPM HALL zobrazuje aktudlni otacky, vykon vrtule a dale
provadi zaznam extrému a upozoriiuje na prekroceni nastavenych parametra. Informace ze senzoru jsou
pfenaseny systémem Duplex k obsluze.

Systém Duplex vyuziva pro komunikaci pasmo 2,4GHz, které umoznuje prenaset data nejen do modelu
k jeho fizeni, ale i zpét do vysilace. Telemetricka data ziskana za provozu se pienasi v redlném case a
aktualni stav méfenych veli€in je mozné zobrazovat na LCD JETIBOXu nebo DC/DS vysilaci. Modul
MRPM HALL disponuje dvéma vstupy pro ptipojeni Hallovych snimact. K méieni otacek Ize vyuzit
oba dva vstupy soucasné, tam kde je tieba méfit otacky dvou motori.

2. Pripojeni Hallova snimace

Sonda se ptipojuje na 3 pinovy vstup. Jeden vstup oznaceny jako ,,0pto* je navic opticky oddélen a
nema vlastni napéjeni na rozdil od normalniho vstupu. Proto je tieba na konektor pfivést i napajeci
napéti. Ptiklad standardniho zapojeni je na obr.1a, piiklad zapojeni vstupu ,,opto* obr.1b.
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Vystup ,,Ext™“ se zapoji do Extu pfijimace. Timto spojenim se prenaSi veskera telemetrie. Pokud
chceme senzor otacek nastavovat taky v Device Exploreru vysilace DC nebo DS, vystup ,,Ext“
piijimace musi byt nakonfigurovan jako “EX Bus®.

Pokud chceme méfit otdcky dvou motort, neni nutné pouzit dvé baterie, napajeni Opto vstupu potom
propojime s napajenim baterie piijimace, které je i na konektoru normalniho vstupu MRPM HALL.

2.1Propojeni modulu MRPM HALL s JETIBOXem

1) Trivodicovy kabel s konektorem JR je mozné zapojit ptimo do JETIBOXu (konektor oznaceny
Impuls, + - ). K napajeni pouzijte druhy vstup JETIBOXu, ktery je oznacen (+ - ) a piived’te napéti
v rozsahu 3,5-8,4V. V tomto zapojeni neni vyuZzit bezdratovy pfenos dat a méfené hodnoty jsou
zobrazovany piimo na LCD JETIBOXu.

Napajeni
senzor 3,5-8,4V

MRPM JETIBOX

2) Triivodicovy kabel modulu MRPM HALL skonektorem JR piipojte do konektoru piijimace
DUPLEX - oznacen Ext. Modul MRPM HALL je napajen z pfijimace. Pro nastaveni parametrii
modulu MRPMH pfipojte JETIBOX k vysilacimu modulu a zapnéte piijimac a vysilac DUPLEX.
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RPM A

2.2Faze méreni

A - aktualni métfené otdcky neptesdhly
»opousteci  uroven. Metené hodnoty

Max. RPM 'R (OTACKY MIN / MAX, VYKON MIN /

MAX) odpovidaji naméfenym hodnotam
zZ ptedchazejiciho provozu.

B B - aktualni méfené otacky piekrocily
»opousteci uroven po dobu delsi nez je

Spoustéci ,»Casove zpozdeni©. Predchazejici meétené

aroven

A D hodnoty (OTACKY MIN / MAX, VYKON

p  MIN / MAX) jsou automaticky vymazany a
aktualizovany prave probihajicim métenim.

Casové Casové

zpozdeni zpozdéni C - M¢éfené otacky poklesly pod nastavenou
Ziatt i e ,»Spoustéci uroven na dobu delsi nez je
,,Casove zpozdeni. Zaznam min. a max. se neprovadi.

3. Nastaveni a zobrazeni pomoci JETIBOXu

K nastaveni parametru a vy¢itani dat slouzi terminal JETIBOX. Po ptipojeni k modulu MRPM HALL

se zobrazi identifikace ¢idla a na druhém fadku aktualni méfené hodnoty otacek Normalniho vstupu (N) a
opticky oddéleného vstupu (O). Dlouhym stisknutim tla¢itka R (vpravo) lze vyvolat rychlou volbu vymazani
vSech méfenych parametrii (minimalni otacky/vykon, maximalni otacky/vykon). Pro  kontrolu provedeni
rychlé volby mazéni je v prvnim fadku displeje indikovén znak ,,**.

Zmacknutim tlacitka D (doll) na JETIBOXu vstoupite do menu modulu MRPM HALL.

MRPMH MENU: AKT. HODNOTY - stlacenim tla¢itka D (Sipka doll) vyberete zobrazeni aktualnich
meéfenych hodnot

N-Otacky-Vykon - zobrazuje aktualni méfené otacky za minutu a vykon vrtule ve watech pro
normalni vstup
O-Otacky-Vykon - zobrazuje aktualni méfené otacky za minutu a vykon vrtule ve watech pro opticky
oddéleny vstup

MRPMH MENU: MIN / MAX - stlacenim tlacitka D (Sipka dolit) vyberete zobrazeni zdznamu extrému
otaCek a vykonu, které nastaly béhem méteni. Zaznam extrémui se maze automaticky nebo je lze
vymazat v menu ,,NASTAVENI — Reset Min/Max®. Automatické vymazani prob&éhne v piipadé,
pokud byl senzor MRPM pravé pfipojen k napdjecimu napéti a dojde K prekroceni nastavenych
otacek, které muzete nastavit v menu ,,NASTAVENI- Spousteci  ur.“.Pokud po pfipojeni
senzoru nedojde k piekroceni téchto nastavenych otacek, jsou zobrazovany hodnoty z piedchoziho
provozu ¢idla.

N- Otac.Min/Max, O- Otac.Min/Max — zobrazuje minimalni a maximalni otacky
N-VykonMin/Max, O-VykonMin/Max — zobrazuje minimalni a maximalni hodnotu vykonu
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MRPMH MENU: NASTAVENI - stlacenim tlacitka D (Sipka doli1) pfejdete do zakladniho nastaveni
senzoru

Reset Min/Max — soucasnym stlacenim §ipky R a L (vpravo a vlevo) vymazete zaznam minim a
maxim

N-Zv.Al.Vys.Ot, O-Zv.Al.Vys.Ot — zvukovy alarm vysokych otacek, nastaveni pismene z morseovy
abecedy, které bude reprezentovat ptekroceni nastaveného alarmu vysokych otacek zvukovym ténem
vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

N-Zv.Al.Niz.Ot, O-Zv.ALNiz.Ot — zvukovy alarm nizkych otafek, nastaveni pismene z morseovy
abecedy, které bude reprezentovat prekroc¢eni nastaveného alarmu nizkych otacek zvukovym tonem
vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

N-n100W, O-n100W — nastaveni parametru pro vypocet vykonu vrtule. Parametr je definovan jako
otacky vrtule pti vykonu 100W a je udavan nékterymi vyrobci vrtuli. Pro spravny vypocet vykonu
je nutné tento parametr nastavit podle pouzité vrtule. Parametr n100W pro obvykle pouZzivané vrtule
najdete na strankach www.jetimodel.com.

N-PocListuVrt, O-PocListuVrt. — nastaveni poctu listi vrtule.

N-Spousteci ur., O-Spusteci ur. — spoustéci troven, nastaveni hodnoty otacek, kdy po pfipojeni
senzoru za¢ne zaznam hodnot, jako jsou minima a maxima. Pokud je nastavena hodnota 0 RPM,
dochézi k zaznamu hodnot okamzité po pfipojeni senzoru k napajeni a neni mozné vycitat data
zZ ptedchazejiciho provozu.

N-Casove zp., O-Casove zp. — casové zpozdéni, nastaveni zpozdéni zdznamu minimdalnich a
maximalnich hodnot otacek po prekroceni nastavené hodnoty v menu ,Spousteci ur.“.

Menu pozice 1, Menu pozice 2 — nastaveni zobrazované hodnoty na tivodni obrazovce JETIBOXu ve
druhém tadku displeje (moznosti jsou: N-otacky/O-otacky/N-Vykon/O-Vykon = RN, RO, WN, WO)

MRPMH MENU: ALARMY - stlacenim tlacitka D (Sipka dolt) ptejdete do nastaveni jednotlivych
alarma. Pokud dojde k ptekroceni nékterého nastaveného parametru, pak se na LCD JETIBOXu
v zékladnim menu na druhém fadku bude stfidavé zobrazovat piivodni zobrazeni s piislusnym.
V kombinaci s modulem vysilac¢e Tx se bude generovat z modulu pipnuti dle nastaveného Morseova
kodu. Prvni pipnuti je upozoritovaci. Pokud je nastaven alarm na ,,vypnuto®, je tento alarm vypnut.

N-AIVysokychOt., O-AlVysokychOt. — nastaveni signalizace vysokych otacek, pokud méfené otacky
piesdhnou nastavenou hodnotu je aktivovan alarm vysokych otacek.

N-AINizkychOt., O- AINizkychOt. — nastaveni signalizace nizkych otacek, pokud métené otacky
podkroc¢i nastavenou hodnotu je aktivovan alarm nizkych otacek.

MRPMH MENU: SERVIS — stlacenim tlacitka D (Sipka doll) pfejdete do zobrazeni verze firmwaru a
obnoveni vychoziho nastaveni senzoru.

Vychozi Nastaveni — souc¢asnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) dojde k nacteni vychoziho
nastaveni senzoru MRPM HALL.
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MRPMH v. xx.xx ID XXXXX:XXXXX — oznaceni vyrobku s verzi firmwaru a sériové ¢islo (ID).

4. Konfigurace pomoci vysilace DC/DS

MRPMH lIze konfigurovat vysilacem DC/DS ptes menu Pripojend zarizeni. Aby bylo mozn¢ MRPM
HALL konfigurovat ptes vysilac, je nutné dodrzet:
e Verze firmwaru pfijimace Duplex 3.12 a novéjsi (s nastavenim Output mode ->EX bus)
e Piijimac propojeny s MRPM HALL EX Busem
e Verze firmwaru vysilae 2.02 a nov¢jsi + profil zatizeni (MRPM HALL.bin) nahrany v adresaii
,Devices na SD karté vysilace
Pokud je vSe spravné zapojeno, popt. nakonfigurovano, pak se v menu Pripojena zarizeni zobrazi
polozka MRPM HALL. Vstoupenim do této polozky piejdete do konfiguraéniho menu.

Tf.||| Default | Bs4% Tf.“l Default [ | | IV
Pripojena zafizeni MRPM HALL

RO EX | v o= Hlavni nastaveni >
L MRPMHALL 1] == Telemetrie >
FC spinad == Telemetrie Min/Max -

Feset do wychoziho nastaveni. .

pum— = pu—
€ |Fowd| OK J zpet| X [ 2 [EFomd| OK
Obr. 22: Pfipojena zatizeni (MRPM HALL)

o Reset do vychoziho nastaveni - nacteni vychoziho nastaveni MRPM HALL

4.1. Hlavni nastaveni pro Normal a Opto vstup

e n100W - nastaveni parametru pro vypocet vykonu vrtule. Parametr je definovén jako otacky vrtule
pii vykonu 100W a je udavan nékterymi vyrobci vrtuli. Pro spravny vypocet vykonu je nutné tento
parametr nastavit podle pouzité vrtule. Parametr n100W pro obvykle pouzivané vrtule najdete na
strankach www.jetimodel.com .

e Pocet listii vrtule —nastaveni poctu listl vrtule.

e Spoustéci uroveri - nastaveni hodnoty otacek, kdy po pfipojeni senzoru zacne zdznam hodnot, jako
jsou minima a maxima. Pokud je nastavena hodnota 0 RPM, dochazi k zaznamu hodnot okamzité
po piipojeni senzoru k napdjeni a neni mozné vycitat data z predchazejiciho provozu.

o Casové zpoidéni - nastaveni zpozdéni zaznamu minimalnich a maximalnich hodnot otaéek po
prekroCeni nastavené hodnoty v menu ,Spoustéci uroven*.
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T

Zpat | X | 2 [&owd

Xall | Default | Tf.||| Default [ |
MRPM Nastaveni MRPM Nastaveni
< zpe IS SRR
MNormal: Casové Zpoddéni 25
100wy 6800 Opto:
Focet listd vrtule: 2 n004y 6800
Spoustécl Urovefi: 5000 Rpm Pocet listd vriule: .
Casoye ZpoZdént: 75 Spoustech Uroven: 2000 Rpm
Opto: ' i 25

Obr. 23: Pfipojena zafizeni - Nastaveni

4.2. Telemetrie

Otacky — zobrazuje aktudlni méfené otacky za minutu
Vykon — zobrazuje aktualni vykon vrtule ve watech

Tl Defaut W

MRPM Telemetrie
| << Zpét |
MNormal:
Otachky 0 Fpm
Wiyilaan 0
Opto:
Otachky 0 Fpm
Wykion 0wy 1

Zpet | X | @ |&@ad| OK

Obr. 27: Piipojena zafizeni - Telemetrie

4.3. Telemetrie Min/Max

Ovlada¢ pro reset Min/Max - pfifazeni ovladace na vysila¢i DC/DS, jehoz povelem se vymazou
minima a maxima MRPMH.

Vynulovat a inicializovat nyni - okamzité vynulovani minim a maxim MRPM HALL.

Minimalni RPM - tdaje o minimalnich otac¢kach

Maximalni RPM - udaje o maximalnich otackach

Minimalni Vykon - 1daje o minimalni hodnoté vykonu

Maximalni Vykon - Gdaje o maximalni hodnoté vykonu
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Tl [pefaue Tl [peraut W
MRPM Min/Max MRPM Min/Max
e vy o n<zet |
Maximalni Wylaon 0y . ]
Opte: Qvladaé pro reset Min/Max .. @
Miniralnt REM 0 Rpm » Mynulovat a inicializevat nyni...
Waximalni RPM 0 Rpm Normal:
Minimalni Vykon 0w Minimalni RPM 0 Rprm
4 Maximalni RPh 0 Rpm

Zpet| X | @ |[Ead| OK

Obr. 9: Ptipojena zatizeni - Telemetricka minima a maxima

5. Aktualizace firmwaru

MRPM HALL umozriuje aktualizaci firmwaru pres pocitac. Aktualizace se provadi pfes pfevodnik JETI USB
adaptér.

Postup:

o Nainternetovych strankach vyrobce v sekci ke stazeni naleznete program pro aktualizaci s
poslednim firmwarem. UloZte si jej do pocitace.

o Pfipojte USB adaptér k pocitadi. Postup instalace ovladaCe pro USB adaptér je souCasti navodu k
USB adaptéru.

o Spustte program pro aktualizaci firmwaru na PC.
o Pfipojte USB adaptér tfivodiCovym kabelem k Extu MRPM HALL (Cerny JR konektor).

o Po pfipojeni bude zahéajena aktualizace zafizeni.
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6. Technické udaje

Technické parametry MRPM HALL
Piesnost méteni 10 ot/min
Napajeci napéti 3,5-8,4V
Napajeni vstupu opt 2-13V
Spotieba 15mA
Hmotnost 59
Rozméry 12,5%25x5,5 mm
Rozsah prac. teplot -10°C+85°C

Technické parametry PriloZeny Halliv snima¢
Napajeci napéti 3-24V
Hmotnost véetné privodnich vodictu 2,59

Rozméry 6x3x12 mm
Rozsah prac. teplot -40°C+125°C

7.Zaruka

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicti ode dne prodeje za predpokladu, ze byl provozovan
v souladu s timto navodem, na piedepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Zaru¢ni i
pozérucni servis poskytuje vyrobce.

Pfijemné modelarské zazitky Vam pieje vyrobce: JETI model s.r.o. Piibor, www.jetimodel.cz
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JETI model

8. Struktura menu v JETIBOXu:

“"MRPMH®
0RO ORN

i

*MRPMH MENU*
AKT. HODNOTY ->

*MRPMH MENU*
<= MINMAX ->

*MRPMH MENU*
<- NASTAVENI -=

\Z

N- Otac.Min/Max
or 0

¢ 3 *MRPMH MENU* ¢ 3 *MRPMH MENU*
<- ALARMY -= <- SERVIS

N-Otacky-Vykan
ORFM  OW

O-Otacky-Vykan
ORFM  OW

\]

N- VykonMin/Max
or 0

\]

O- Otac.Min/Max
or 0

\]

O- VykonMin/Max
or 0

Reset MIN/MAX N-AlysokychOt. Stiskem vyber <-->
Stiskni <- -> Wiyp. -> WychoziMastaveni
N-Zv Al Vys. Ot O-AlvysakychOt. MRPM2 V.0.00
= H -= Wiyp. -> 1D RO
O-Zv Al Wys Ot N-AlNiZkychOt.

<- H -> Vyp. -=

N-Zv Al Niz.Ot O-AlNizikychOt.

<- L -> Vyp. -=

O-Zv Al Niz.Ot

<- L ->

N-n100W

<- 6800 -=

0-n100W

<- 6800 -=

N-PocListudvrt.

<- 2 ->

O-PocListuwrt.

<- 2 ->
N-Spousteci ur.

< 5000 -=

N-Spousteci ur.

<- 5000 -=

N-Casove zp.

< 2s ->

O-Casove Zp.

< 2s ->

Menu pozice 1

< RO -=

Menu pozice 2

BN -=

-11-



