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Uvod

Dékujeme za zakoupeni nabijece a testeru M8. Pred jeho pouzivanim si prectéte tento
navod.

Upozornéni
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Dalsi informace

Dlasi informace, videa atd. ziskate pomoci uvedeného QR kodu:
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A Bezpecnost

1. Napéjeci napéti je v rozmézi 10-30V. V zadném piipadé nesmi dojit k prepdlovani.
Prekontrolujte pred zapojenim.

2. Vyrobek nepouzivejte v horkém, vihkém, hoflavém prostredi.

3. Viechna propojent peclivé kontrolujte.O

4. Pokud vyrobek nepouzivate, odpojte ho od zdroje proudu.O

5. Velikost nabfjeciho proudu musi odpovidat nabijené baterii. Velky proud by mohl
baterii poskodit
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Popis vyrobku

M8 je nabijeC.a vybijec. Krométechto zékladnich funkci je to soucasné velmi

uZite¢ny univerzalni.testovacizafizeni s mnoha speciélnimi funkceni, které jsou velmi
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uZiteCpéypro diagnostiku RC zafizent.

*Nabijeni, wybijenf a balancovani baterif Lipo, LiHV, LiFe 1-8S,NiMh 1-20s,PB 1-12s
*Max. nabijeci proud 15A @300W
*Viybijeci proud:  Recovery MAX 15A@300W
Normélni rezim MAX 3A @12W
*Nastavitelng velikost ukoncovaciho napéti pro LiPo (TVC)
*Méfeni napéti a vnitfniho odporu ¢lankd baterie, manazment balancovani
+Zdroj proudu s nastavitelnym napétim a maximalnim proudem
*Méreni signalu typu PWM/PPM/SBUS s pfesnosti do 1 microsec.
*CGenerovani signalu PWM/PPM/SBUS s presnosti do 1 microsec.

*Nastaveni vystupu s konstantnim proudem (1-15A) a konstantmim napétim (1-30V).

*Snadné automatické nabijeni béZnych baterii pro drony.
+Vystup USB 2. 1A@5.0V pro nabijeni mobilnich zafizent.
«Simulovéani zafizeni USB flash drive, kopirovani upgrade firmware.



Struktura M8

Display Otocny ovladac
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Rychly uvod

1. Pouzijte zdroj proudu o napéti 10-30V (zapojeni v zadni ¢asti M8)
2. Na displeji ze zobrazi na 2 sekundy logoQ

3. Soucasné se ozve zvukovy signél

4. Po nabootovani bude na displeji zakladni obrazovka

Juat put

5.'0tocnym ovladacem nastavte podsviceni na pozadovanou hodnotu. Pro potvrzeni
ovladac stisknéte. Tak pfejdete do menu funkce.

6. V menu funkce opét otacejte ovladacem tak dlouho, az se dostanete na
pozadovanou polozku. Pro potvrzeni stisknéte ovladac.

7. Pro navrat zpét stisknéte tlacitko Escape.

1. Kratkym stiskem se aktivuje zvolena funkce
2. Stiskem na 2 sekundy se funkce rusf
3. Otoceni a stisk ovladace se signalizujf zvukovym signalem



Nabijeni a vybijeni

Zvolte funkci [Charge] a pro potvrzeni stisknéte [OK]. Zobrazi se nasledujici displej:

1. Volba typu baterie

Otacenim ovladace vyberte nékterou z pfednastavenych baterif nebo zvolte novou.
Pro potvrzeni stisknéte [OK].

12, 6OV

Charze
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Kurzor pfesunte na [Lipo] a potvrdte [OK]. Nyni mlzete zménit typ baterie. Nabijec
podporuje: Lipo, LiHV, LiFe, NiMh, PB. Volbu potvrdte stiskem [OK] a [Exit].

Dulezité:

1. Nespravna volba typu baterie mize poskodit baterii, nabfje¢ a mize vést
dokonce k pozéru. Nastaveni peclivé kontrolujte.

2. Nenabijete jiné typy bateril.

Informace:

1. Lipo: oznaCované jako “lithium-polymer” maji jmenovité napeti 3,7V a
maximalni nabijeci napeti 4,2V.

2. LiHV: oznacované jako “lithium-polymer HV" maji jmenovité napéti 3,85V a
maximalni nabfjeci napéti 4,35V.

3. LiFe: @znacované jako “lithium-ferit” majf jmenovité napéti 3,30V a maximalni
nabijeci napéti 3.60V

4#NiMh: oznacované “metalhydrid” maji jmenovité napéti 1.20V

5:PB: olgvéné baterie Maji jmenovité napéti 2.00V

2. Nastaveni maximalniho napéti (TVC)

Pfesunte kurzor na Udaj [4.200V] a stisknéte [OK]. Nyni mdlZete upravovat max.

napéti ¢lanku: otacejte ovladacem. Krok nastaveni je TmV.
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1. Max. nabijecl napéti se nastavuje pouze pro bateriey LiPo, LiHV, LiFe.
2. Pokud nevite pfesné co délate, velikost max. napéti neupravujte.

3. Max. napétf se d& upravovat v rozmezi +/- 50mV.

4. TVC: terminal voltage control = fizeni ukonc¢ovaciho (max.) napéti

3. Nastaveni pro NiMH (PeakV)

Pro baterie NiMh je mozno nastavit PeakV (u nas spise Delta Peak) coz je velikost
poklesu napéti, kterou se identifikuje konec nabijeni: baterie nemdze jiz vétsi néboj
akumulovat, na to reaguje poklesem napéti a zvysenim teploty. Pokles napéti pro
ukonceni nabijeni je mozno ménit v rozsahu 5mV az 20mV.

LiFo 35HiMh Feak

12, 6OV

Tipy:
1. PeakV (Delta peak) je mozno nastavit jen pro baterie typu NiMh
2. Vysvetleni: PeakV: (pokles napéti, ktery identifikuje dokonceni nabijent)

4. Nastaveni poctu clanku baterie

Presunte kurzor na [Auto] nebo [xS] a potvrdte [OK]. Nyni mUZete otacenim
ovladace nastavit volbu.
Pfi nastaveni [Auto] analyzuje nabije¢ automaticky pocet ¢lankd.

LiFo 33(Lipo 4. 20V
12,60V < |3 5

Charge

[l1 sCH=
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R 17Prebitd nebo podbitéd baterie mize identifikovat pocet ¢lankl nespravné.
Spravny pocet ¢lankl je tfeba nastavit rucné..

2. Pokud neni pocet ¢lankl nastaven spravné, baterie se bud nedé piné nabit
nebo mlZze byt naopak velikost napéti prilis vysoka. Mlze dojit k poskozent
baterie. Pocet ¢lankl proto peclivé kontrolujte.

3. PFi nabijeni baterie Li-xx doporucujeme vzdy pouzivat balancni port. Tak se

pocet ¢lankd identifikuje mnohem presnéji.



5. Nastaveni proudu

Presunte kurzor na velikost nabijeciho proudu a potvrdte [OK]. Velikost proudu je
mozno nastavit otdCenim ovladace po kroku 0.1A. Nabije¢ podporuje proud do 15.0A.

LiFo 35|Lipo 4. 20V

12 60V < 35

Charge
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Nabije¢ podporuje dva vybijeci rezimy:
1. Normalni vybfjeni: pomocf vestavéné zatéze. Maximalni proud/vykon 3.0A@20W.
2. Rekuperacni vybijeni: Vybijeny naboj se pfesouva do napéjeci baterie. Maximalnf
proud/vykon je pak 15.0A@300W
LiFo 35[Lipo 4. 20V
12. 60V < 35

Tipy:

1. Nabijeci proud nastavte podle kapacity baterie v rozmezi 1-2C.

Priklad: Pro baterii 2000mAh nastavte proud v rozmezf 2.0-4.0A.

2, Nabijenf a vybijeni je moZné jen ve spravné nastaveném odpovidajicim
pracovnim rezimu.

3. Pro nastaveni rezimu vybijeni pouzijte informace z odstavce <System
Settings> v tomto navodu.

6. Pracovni rezim

Zvolte Jednuz moznosti [Store] [Discharge] [Charge] a potvrdte [OK]. Pokud
zvolite[Charge], ~“nabfjeni - bude pro daldi kontrolu zobrazena velikost ukoncovaciho

napeétf celé baterie a nabijec pozada o potvrzeni.

Po volbé [Discharge — vybijenf - se zobrazi ukoncovaci napéti pro vybijeni na
jednom clanku a celé baterie. Velikost napétf je mozno upravit.
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Input Limit

Zahdjeni nabijeni a vybijeni se zobrazi na displeji:
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Cancel

J

Pokud je zvolena poloZka [Storage] — skladovani, opét se zobrazi ukoncovaci napéti 1 1 F; .ﬁ.

pro skladovani, které je mozno upravit.

O s GO

DI g H""+ il --:- ot Otécenim ovladace je mozno prepinat mezi dvéma displeji. Pro dynamické

Input Lim:

nastaveni‘nabfjecino proudu stisknéte [OK] na 2 sekundy.
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4,19V
Pfi rekuperacnim vybijent je tfeba nastavit maximalni napajecfnapéti baterie na L e G m 6 4.19V
vstupu, aby nedoslo k jejimu prebiti. Vyrobni nastaveni je napéti baterie PLUS 0,5V. 1po Do = ! sy

. R . -~ T i
Nastavte podle baterie, kterou mate pfipojenou na\vstupu. Pro ukonceni operace = 1 1 'I.f '.1 ) 1 [’] h . v
presurite kurzor na [Cancel] nebo stisknétes[Exit]. Pro zahajeni operace presurite

kurzor na [OK] a stisknéte kratce [OK]. 11.5A; Nabijec nebo wybied! proud

25.20V: Napéti baterie na vystupnim kanalu.

Tipy: . Pfiznak u hodnoty proudu.
1. Je vhodné nastavit velikost ukoncovaciho napéti pro vybijeni podle vlastnosti P: vykon, C: max. proud
vybijené baterie. I Pili$ velky vykon nebo proud na vstupu A: Aktivovani nabijenf

2.PFi rekuperacnim nabijenf je tfeba nastavit maximalni napéti napajeci baterie.
Pokud je béhem rekuperace tohoto napéti dosazeno, nabijec vypne. Pokud by
bylo napéti nastaveno prilis vysoko, mohlo by dojit k prebiti a poskozenf
baterie na vstupu (normélné se oznacuje jako ,zdroj’, pfi rekuperaci se ale 42'C: Vnitrni teplota nabfjece
nabfji).

F: Napéti baterie a jejich ¢lankd
289.8W: Nabijeci nebo vybijeci vykon nabijece



050:20: Doba od pocéatku nabijent: minuty: sekundy
3300mAh: Vlozena nebo vybita kapacita
Lipo 6S: Typ baterie a pocet ¢lankl
12.0A: Nastaveni velikosti aktuainiho proudu. Upravte pomoci dlouhého stisku.
20.11V: Napéjeci napéti
4.1Wh: Naboj, ktery je mozno pouzit z baterie na vstupu.
14.20V: Napéti na 1. clanku
2 4.20V: Napéti na 2.clanku
3 4.21V: Napéti na 3. clanku
ﬁ4.22v: Napéti na 4. clanku (baterie se balancuje)
54.19V: Napéti na 5. ¢lanku
54.22\/: Napeti na 6. clanku (baterie se balancuje)
---V : clanek neni pfipojen
Pro ukoncenf nabijenf stisknéte kratce [Exit] a v rozbalovacim oknu potvrdte [OK].
Po ukonceni nabfjeni nebo nestandardnim chovani se otevie rozbalovaci okno a

ozve zvukovy signal.

1. BEhem nablfjeni a vybijeni nenechavejte nabijec bez dozoru, abyste mohli

v€as zasahnout pfi abnormalnim chovani

2. Pokud pfi nabijeni baterif typu LiPo nezapojite balancnf konektor, napéti
jednotlivych ¢lankd nemusi byt shodné. Doporucujeme vzdy nabijet se zapojenym
balancnim konektorem. Balancovani se provadi automaticky.

3. Po dokonceni nabfjenf baterii odpojte. Kdyz pripojite hned dalsi, parametry nabijeni
se nezmeéni a nenf tfeba je znovu nastavovat. V kazdém pripadeé je ale pfekontrolujte.

Kazda dalsi baterie musi mit stejny pocet clankd!

Méfreni signalu

V hlavnim displeji zvolte funkci méfeni [Measurement] a stisknéte [OK]. Otacenim

ovladace zvolte typ signalu, ktery chcete analyzovat.
@il |Fress OK to start
;Ellli,ll M

[PWM]: Nastavte podsviceni na PWM a potvrdte [OK]. Displej pro analyzovani
signalu PWM je nasledujici.

PN |Range: 1000-20000.
ﬁ t}' 11”“11;_.

role !t 20, Oms/S0

Tipy:
1. Signély PWM a PPM se rozeznaji automaticky a prepnou displej do vhodného
zobrazent..
2. sBus je inverovany signal, baud rate je 100kbps 8-bit data bit, 2-bit stop bit, suda



parita

V- menu pro mérfeni otacejte ovladacem a nastavte kurzor na [PPM]. Potvrdte
stiskem [OK]. Zobrazf se displej pro méfeni signalu PPM.

| 11000
11000
B 11000
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V- menu pro méreni signalu zvolte [xBus] a potvrdte [OK]. Otacenim ovladace se

zobrazi 8 kanél¥ SBus, Dbus a status.

=] U s L RO
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Méreni baterii

Na displeji zvolte funkci [Battery] a potvrdte [OK]. Zobrazi se nasledujici

informace..
Mode  BEESEE 2 ':'U"
36°C Balance

Total: 16, 00V
Delta: . 02V
SOC : a0%
Zobrazi se aktualni napéti ¢lankl baterie a jeho soucet. Otacenim ovladace

mUzetezvolit [Balance]. Stiskem [OK] se startuje balancovani ¢lankd baterie. Pfesunem
kurzoru na [Voltage] a stiskem [OK] je mozny pfesun na méfeni vnitfniho odporu.

T - 9. 0mE
Maode - > 10 :Timf'u

36°C Test

Total 40, OmE
Delta:?. OmE

Presurite kurzor na [Test a stisknéte [OK]. Tak se spusti méfeni vnitfniho odporu,

které trva cca 5 sekund. Zobrazi se vnitfni odpor ¢lankd.

Tipy:
1, Béhem testovani se baterie zatizi po kratkou dobu proudem 5A. Baterie

nesmf byt vybité..



Méreni regulatoru (ESC)

Zvolte funkci [ESC] a stisknéte [OK]. Zobrazi se nasledujici displej:

Throttle: 10%
Catput 20 0V 8

Y 15 08
40" C

Qoo 30

Vysvétlivky:

Throttle signal 10% : Velikost signalu PWM na vystupu pro regulator.

Output 20.0V: Napeéti na vstupu do pfistroje M8

Start: Po stisknuti OK se zacne regulator napéjet (silové kabely | signélovy kabel).
300W: Vystupni vykon

15.0A: Proud na vystupu

000:30: Cas

40°C: Aktualni teplota uvnitf pfistroje

Tipy: 1. V tomto reZimi nepfipojujtetbateriina vystup M8. Mohlo by dojit k
poskozeni M8
2. Signal pro ovladanf motoru zvysujte pomalu.

10

Vystup signalu
Zvolte funkci [Output] a potvrdte [OK].
Frezs (K
tting FWM

[l 'I!'1:1_1_

iR

Otacenim ovladace presunte kurzon na polozku [PWM] a potvrdte [OK]. Zobrazi se

informace podle obrazku:

FHM (Mode:

W1dth:1500us

Cyele!20. Oms/ ‘COHz

i

Otocnym ovladacem presunte kurzor na polozku [Manual], potvrdte stiskem [OK].

Nyni je mozno volit rezimy testovani Manual, Auto 1, Auto 2, Auto 3.
KdyZ je rezim nastaven na ,manual’, ovladacem je mozno ménit ru¢né sitku pulzu
PWM.
Pfi nastaveni na Auto 1, 2, 3 se Sitka pulzu méni tremi rliznymi zpGsoby..

Sitka pulzu se miize ménit v rozmézi od 800 do 2200us Cyklovani je mozno
nastavit v rozmezi 2.5ms (400Hz) az 50.0ms (20Hz).

Pro zobrazeni signalu PPM nastavte kurzor na polozku [PPM] a stisknéte [OK].



Otocnym ovladaCem presunite kurzor na Udaj, ktery chcete upravit. Pro Upravu
stisknéte [OK] a pak pulzu.
V displeji vyse je mozno nastavit typ signalu [sBus], potvrdte [OK]. Pro vstup do
signélu typu SBus, Dbus, atd., otécejte ovladacem. Mlzete pfepnout na zobrazeni 16
kanall a bit statusu. Priklad displeje je nize (nejsou zobrazeny kanély (9-16) a displej

nejprve mlzete ménit  velikost  Sirky

se zobrazenim statusu). Pro Upravu Sitky signélu stisknéte [OK] a mUzete upravovat
dany kanal..

|
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Silovy vystup

Otocnym ovladacem nastavte kurzor na polozku [Power] a pro potvrzenf stisknéte
[OK]. Na vystupu M8 je poté mozno nastavit vystupni napéti a vystupni proud.

0.0y 0. 0A
0. 0w ao:ao
Iri 15 6V 32°0 CV

F'WE

Typické'nastaveni: Je mozno nastavit tfi rezimy.

1. Prichezt (pass-through): vstup v napajenf prechazi beze zmény do vystupu

2. UzZivatelsky: UZivatel mdze nastavit napéti a maximalni proud podle svych
pozadavka.

3. Nabfjeni béZnych bateril pro drony: po volbé pfislusné baterie se automaticky
nastavi vystupni napéti a proud.

Priklad konfigurace vystupniho napéti a proudu

12.0V: Napéti na vystupu je mozno nastavit v rozmezi 5-30V.
10.0A: Max. proud mUze byt v rozmezi 1-15A.

Start: Start/stop vystupu

0.0V 0.0A 0.0W: Aktualni proud a vykon na hlavnim portu.

33 ° C: vnitfni teplota.

00:00: cas

CV CC: Aktuélni rezim: CV: konstantni napéti CC: konstantni proud



A Dllezité:
1. Nenabijejte baterie v pfipadé, Ze je soucasné pouzivan silovy vystup. Mohlo
by dojit k poskozeni baterie a nabijece.

Nabijeni nékterych béznych droni

Otocnym ovladacem nastavte kurzor na Output a v jeho ramci na polozku [PWR].
Potvrdte [OK]. Mezi volbami v prvni fadce vyberte dron, jehoZ baterii chcete nabijet.
Potvrdte , pfesunite kurzor na [START] a stisknéte. Na displeji se zobrazi parametry
nabijent:

Typical:
17.6Y 2

17.0V
64. 8
PHE |In:12.0V 32°C

Typical: Je mozno vybrat néktery z nasledujicich typl. Maviez, Mavic, Phantom,

Inspire.
17.6V: Napéti baterie zvoleného dronu. Nelzeizmeénit.
3.8AV: Max. nabljecf proud, Ize nastavit.
Start: Start/stop
17.0V 3.7.0A 64..8W: Voltage, current and power output from the main port.
02:30 Working hours
In: 12.0V: Napéjeci napéti.
32 °C: Vnitfni teplota zafizen.
CV CC: Nabijeci rezim, CV: konstantni napéti, CC: konstantni proud
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Tip:

ﬁ DllezZité:
1. Nenablfjejte baterie v pfipadé, Ze je aktivni tento rezim.

Nastaveni systému

Zvolte funkci [Settings] a potvrdté OK: Otacenim ovladace prejdete na dalsi
stranku.

Lowest J.].'Ll_x 1t
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Popis funkcf k nastavenf

Minimum input voltage: Pfi nizsim napéjecim napétf pfistroj nefunguje.

Maximum input power: Maximalni vykon, dostupny béhem nabijeni.

Safe operating temperature: Pokud je teplota vnitfni vy3si nez nastavené, zafizeni
nefunguje.

Safe charging time: Nastaveni maximalniho Casu prace zafizeni. Pfi jeho dosazeni
pfistroj ukonci ¢innost.

Discharge mode: vybijeni mdze byt nastaveno na normalni, kdy se vzniklé teplo
rozptyluje pouzeuvniti nabijece. Dalsi moznost je rekuperace naboje do vstupni
baterie. Vybijecl vykon miZze byt podstatné vyssi. Na vstupu musf byt pfipojena
baterie!



Buzzer
Idle beep
xBus display value: Na displeji se mize zobrazovat budto sifka signall v rozmezi

1000-2000, nebo plvodni hodnota v rozmézi 0-2047.
Backlight brightness: Intenzita podsviceni displeje v rozmezi 1-10

Contrast: Kontrast displeje v rozmezi (-10 az 10)
Buzzer: Je mozno vypnout bzucak.
Idle beep: NabijeC upozornuje v intervalu na to, Ze je zapojen.

Englizh

Confirm

Continuous operation: Moznost pokracovat po.ukanceni nabfjeni jedné baterie
pfipojit dalsi beze zmeny nastaventi

Default setting: Obnoveni na vyrobni nastavent:

ID: 8bytové hexadecimalni vyrobni Cislo

Dalsi funkce
1. Upgrade firmware

Po propojenf pfistroje s pocitacem pomoci kabelu USB se M8 ohlasi jako flash disk
s ndzvem Toolkit. Provede se upgrade firmware pfepsanim souboru app.upg, ktery je

dostupny na webové strance firmy.

2. Vystup USB 5.0V

Kromé upgrade se muize vystup USB pouzit pro nabijeni napf. mobilnich zafizeni
proudem do 2.0A.

3. Upomenuti pro Usporu energie

KdyZz je M8 pfipojen a nepracuje, po 5 minutach se ohlésf zvukovym signalem a
podsviceni se utlumi.

4. Automatické pokracovani nabijeni_ay vybijenf: pokus se baterie a dalsi baterie
vymenf béhem intervalu 2 sekund, nabijeni/vybijeni pokracuje bez nastavovani.

5. Ovladani chladictho dmychadla

Kdyz vnitini teplota Zafizeni desahne 40 ° C, chladici dmychadlo se rozebéhne na
polovicni rychlest. Dmychadlo ma pfi této rychlosti tichy chod. Po zvysenf teploty na
50 ° Cse.dmychadlo zacne otacet maximalni rychlosti.

6-"Manuélni-kalibrovani napéti.

Nabije&je’vypnut. Stisknéte otocny ovladac a nabije¢ béhem stisku pfipojte ke zdraji
proudu. Systém pfejde do rucniho kalibrovani napéti. Ke kalibrovani je tfeba mit
pfesny voltmetr. Zméfte napéti clanku, vyhledejte ¢clanek v menu a otacenim ovladace
nastavte jeho napétf podle Udaje z voltmetru. Po dokoncent kalibrace pfesunte kurzor
na ,save” a kratce stiskneéte ovladac. Pokud je kalibrovani a uloZeni normaélni, ohlasf se
zvukové znameni. Stisknete Exit nebo vypnéte nabijec.

7. Ukonceni nabijeni

Po ukoncenf nabijeni se zobrazi zprava "fast charging has ended". Pokud nenf baterie
odpojena, nabijeni pokracuje volnobé&znym” proudem. Tak se mUze v rezimu CV
nepatrnym proudem doplnit jesté maly zlomek naboje.



Specifikace

Vstup 7-30V@MAX16A
Typ baterie _LiPO LIHV LiFe @1-8S
NiMh @1-20S  Pb @1-10S
Bal. proud. 400mA @2-8S
Nabfjeni | Presnost +0.02V
Nab. vykon 0.1-15A@300W
0.1-15A@300W cyklovani
Vyb- vikon O.T—SA@Z%\N normyélm’ rezim
UsSB 2.JA@5Y, upgrade
PWM 880us-2200us @20-400Hz
PPM 880us-2200us*8Ch @20-50hz
o SBUS 880us-2200us*16ch @20-100Hz
Meéreni
Napéti 1.0V-5.0v @1-8S
R 1-500mR @1-8S
ESC 0.1A-15A @MAX 300W
PWM 500us-2500us @20-1000Hz
, PPM 880us-2200us*8ch @50hz
Vystup
SBUS 880us-2200us*16ch @74Hz
Vykon 1-15A@1-30V Mod: CC+CV
Displej LCD 2.2"0132%64
Rozméry Size 98mmM*68mmM*35mm
pristroje | Weight 1424
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e Po ukoncenti Zivotnosti pfistroje dodrzujte prepisy o ukladani
—_— elektrického odpadu. Pouzijte mistnf sbérny dvir a pod.

Zmeny vyhrazeny bez predchoziho upozornén.

Horejsi model s.r.o., Slovanskéa 8, 32600 Plzen
377 429 869

www.horejsi.cz obchod@herejsi.cz

Posledni revize: 8.2.2019


mailto:2.1A@5V
http://www.horejsi.cz/
mailto:obchod@horejsi.cz



