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(1) Uvod

Nové vysilatce DC-16 a DS-16 vznikaly za ucasti profesionalnich
pilotd a mistrG svéta. Vysilace byly vyvinuty se zadanim na
maximalni uzitné vlastnosti, s drazem na jednoduchou obsluhu,
maximalni Zivotnost a spolehlivost mechanickych ¢asti. Kovovy obal
poskytuje maximalni ochranu iochranu povrchu proti chemikaliim
ajednoduché tvary zase snadnou Udrzbu. Kovové kfizové ovladace
s kulickovymi lozisky a Hall magnetickymi senzory napovidaji o
revolu¢nim pojeti a konstrukci tohoto nejnamahavéjsiho prvku RC
soupravy.

Podsviceny LCD displej umistény na horni strané vysilace nabizi
perfektni ¢itelnost pii jakémkoli osvétleni a velky pozorovaci tGhel.
Diky jemnému rozliseni displeje a pouzitim velkého mnozstvi grafiky
bylo mozné vytvorit jednoduché a intuitivni nastavovani a zejména
zobrazovanitelemetrickych dat.

U vyrobkl fady DUPLEX EX jsou rozsifeny moznostiv oblasti pfenosu
telemetrickych dat a jejich nasledné zpracovani jak na LCD vysilace,
tak i pomoci analyzy na pocitaci. Vysila¢ umozni nastavit zvukové
upozornéni ( i uzivatelsky definované zvuky ) souvisejici jednak s
aktudlnimi telemetrickymi hodnotami, tak i pfifazeni zvukd ke
stavam jednotlivych ovladaca.

CZ

1.1 Vlastnosti

Duplex 2,4GHz - vysila¢ DC-16 vyuzivd pro fizeni a pfijem
telemetricky dat z modelu bezdratovy systém Duplex 2,4GHz
vyvinuty taktéz firmou JETI model. Systém pienosu dat Duplex
2,4GHzje spolehlivy aléty provéfeny.

Vestavéna telemetrie - vysila¢ DC-16 je od pocdtku vyvijen
s ohledem na prehledné zobrazeni a vyuziti telemetrie pro fizeni
modelu.

Konstrukce vysilace DC-16 - je navrzena pro maximalni komfort
uzivatele s vyuzitim Spickovych materialt pro exkluzivni vzhled a
dlouhodobouZivotnost.

Precizni kfizové ovladace - vyrobeny z kovovych dild ulozené
v kuli¢kovych lozZiscich zarucuji spolecné s bezkontaktnim snimanim
dlouholetou zZivotnost.

LCD Display - vysila¢ DC-16 disponuje 3,8" displejem s rozlisenim
320x240 pixelli a podsvétlenim s perfektni Citelnosti za jakychkoliv
podminek.

Li-on akumuldtor - spolehlivy zdroj energie s velkou kapacitou a
dlouhouZivotnosti.

Jednoduché nabijeni- staci jen pripojit sitovy adaptér. Pfi nabijeni je
nadisplejivysilace DC-16 indikovan stavakumuldtoru.

Integrovand anténa - anténa je nedilnou souddsti vysilace a je
chranéna proti mechanickému poskozeni.
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Vysokokapacitni pamét - dostatek pamétového prostoru pro
ukladanimodell, zvukd, telemetrie, atd.

USB konektor - jednoduché spojenis pocitatem. Snadna aktualizace
firmwaru, kopirovani zvukovych souborl a stahovani telemetrickych
dat.

PohodIné ovlddani - vyuziti rota¢niho ovladace spole¢né
s funk¢nimi klavesami zlepsuje navigaciv menu vysilace DC-16.

DigitdlIni trimy - ptesné doladéni vychylek serv s
moznostiautomatického trimovani

Jednoduchd vyména prepinacii - veskeré piepinace obsahujici
vysila¢ DC-16 (2 nebo 3 polohové) Ize snadno demontovat a zvolit si
takovou konfiguraci prepinact, kterd Vam nejlépe vyhovuje.

Intuitivni programovdni - firmware vysilace je navrzen tak, aby
ovladania programovani bylo intuitivni. Vytvareninového modelu je
realizovano formou privodce nastavenim.

Prehrdvdni vlastnich zvukii - vysila¢ DC-16 ma funkci prehravace
zvuku. Navic simUzete zvolit, pfi jaké udalosti se zvuk prehraje.

CZ

1.2 Struktura navodu

Pro lepsi orientaci je navod na obsluhu vysilace DC-16 rozdélen do
nékolika celka.

1. Obecnéinformace ovysilacia podpory tohoto produktu.

2. Popis vysilace a informace jak mechanicky prizpGsobit vysila¢
Vasim potiebam.

3. Jak postupovat pfi prvnim zapnuti. Vytvofeni nového modelu
letadla nebo vrtulniku.

4. Detailnipopis funkcivysilace.Vysvétlenijednotlivych menu.

5. Propojeni vysilace s PC, bezpec¢nostni informace a vytvaieni
specialnich mixa.

Céstinavodu vysilace, které by nemély uniknout vasi pozornosti, jsou
od ostatniho textu oddéleny a podle dllezitosti oznaceny.

Rada Upozornéni _

Jako dobry zaklad pro praci s vysilatem je vhodné zacit 3. sekcii
navodu, ve které Vas navod provazi od Uplného zacatku prvniho
zapnuti az po vytvoreni vzorového modelu. Tim rychle a intuitivné
pochopite programovani a pak velice obratné vytvofite vlastni
model. Nebudete-li si jisti néjakou z funkci vysilace, ve 4. sekci
naleznete kompletni popis vsech polozek menu vysilace. Posledni
sekce se zaobira propojenim vysilace s PC (update, zpracovanim
telemetrie atd.), bezpecnostnimi informacemi a vytvarenim
specialnich mixad.
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1.3 Technicka podpora

Pokud nevite, jak nastavit nékterou z funkci vysilace nebo si jen
nejste jisti, nevahejte a vyuzijte néktery zkanalt technické podpory:

1. WEB

Na internetovych strdnkdch vyrobce naleznete sekci technické
podpory vysilace DC-16, kde jsou rady, tipy nebo frekventované
dotazy (FAQ), ve kterych se ve vétsiné pripadu dozvite odpovéd na
Vase otazky.

2. Distributor, Vyrobce

Odpovédi na Vase pfipadné dotazy naleznete také u distributord,
servisti nebo pfimo u vyrobce JETI models.r.o.

3.Servis

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicd ode dne prodeje za
predpokladu, ze byl provozovén v souladu s timto ndvodem, na
pfedepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pfi reklamaci
vyrobku vzdy pfilozte doklad o zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i
pozarucniservis poskytuje vyrobce.

CZ

(2) Obsah baleni, volitelné pislusenstvi
2.1 Soucasti dodavky jsou:

1.vysila¢DC-16, 2.sitovyadaptér pro nabijenivysilace,

3.hlinikovy kufr, 4.podlozka pod vysilac,

5.pfijima¢ Duplex R9EX + bind plug, 6.USBkabel

7.sadaklict (klicHEX 1,5;2,0), 8.hadfikna ¢isténi, navody k pouziti

N -
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2.2.Volitelné prislusenstvi (neni soucdsti baleni)

« Kovovydrzékvysilace

e Pultprovysila¢

» Kfizovy popruh

* Popruhjednoduchy

» Prepinaceprovysilace DC-16

« Prepinac/tlacitkov pace kiizového ovladace

« NahradniakumuldtorLi-on 3200mAh

* Nahradnihlinikovy kufr

* Bezdratovy modul ucitel/zak

* Prijimace Duplex - Siroky sortiment pfijimact od 4 kandlovych az
po 18 kanalovy

* Telemetrické senzory JETI model - Siroky sortiment
telemetrickych senzort

@ Technicka data

CZ

Frekvence 2,4GHz
Rozméry (s anténou) 180x270x40,
vyska x Sitka x hloubka (230x270x40)
Hmotnost 1,5Kg
Pocet kanala 16
Pocet ovladacii az 20
Rozliseni k¥izovych vovladacii 4096 krokti

Napajeni Li-on 3200mAh 3,6V
Doba provozu az11h
Interni pamét microSD 2GB
Telemetrie Ano
Propojeni s PC USB mini
Graficky Display 32 OilzslllIOpx
Provozni teplota -10 az 60 °C




I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem CZ

@ Popis vysilace

(g}
Deeeeoe

s ==

- O Fower
‘ Erm m— 5 J — ]

cupiex: 24

reled sare

priones compube- rado conkerol sysEsm

Lolb0 05 obbh

4.1.Vnéjsi popis

1. Pravy kfizovy ovlada¢ 1,2 - vysila¢c DC-16 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Krizové ovladace ->zména modu.

2. Levy kfizovy ovlada¢ 3,4 - vysila¢ DC-16 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Kiizové ovladace ->zména modu.

3. Sada prepinacl Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj s moznosti vlastni
konfigurace

4. Digitalnitrimylevého kiizového ovladaceT3,T4

5. DigitaInitrimy pravého kfizového ovladaceT1,T2

6. Pravypostranniotocnyovlada¢5

7. Levypostranniotoc¢ny ovladac¢6

8. Otocnyovladac7

9. Otocnyovladac8

10. LCDDisplay

11. Funkénitlacitka F1-5-funkce tlacitek je vyznacena na displeji

12. Tlacitko prozapnuti/vypnutivysilace

13. 3Dtlacitko

14. Tlacitkomenu

15. Tlacitkoesc

16. Anténa

17. Nabijecikonektor

18. USBkonektor

19. Konektor pro pfipojenisluchatek

20. LEDindikator

21. Reproduktor

22. Montazniotvory pro uchycenidrzaka vysilace




4.2, Vnitini popis

23. Akumuldtorovy konektor
24. Akumulator

25. Konektor PPMOut

26. Krizovyovladac-plynovy
27. Kfizovyovladac
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4.3 Krizové ovladace

Upozornéni: Vzdy pii manipulaci s DC-16 bez zadniho krytu
vypnéte vysilac a odpojte akumuldtor (vysurite
konektor). Nep¥ipojujte sitovy adaptér nebo

USB kabel.

A

Aiad

4.3.1. Nastaveni délky pak ovladacu

Paky kiizovych ovladacti jsou vyskové nastavitelné. Velice pohodiné
si mUzete nastavit délku pdaky. Paka je rozdélena na dvé casti. Pro

nastavenidélky paky postupujte:

1. Uchopte horni ¢ast paky
(s vroubkovanim) a povolte
dotazeni (proti sméru
hodinovych rucicek).

2. Vysroubujte pdku na
pozadovanou délku.

3. Spodni ¢ast paky
otdcejte proti sméru
hodinovych rucicek, ¢im
dotdhnete spodni cast
paky.

4. Zajistéte horni dil proti
spodnimu otocenim proti
sobé (tzv. kontra)

4.3.2. Nastaveni thlu natoceni ovladaci

Pro lepsi ergonomii ovladani je mozné nastavit Uhel natoceni

kiizovych ovladacu.

1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.




I:|IJ|:I|EX(( computer radio conkErol syskEem CZ

2. Uvolnéte obaupevnovacisrouby kiizového ovladace.

3. Otoctekiizovy ovlada¢ do pozadované polohy.
Utdhnéte oba upevriovacisrouby.

5. Zapojte akumuladtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.

4.3.3. Nastaveni sily centrovaci pruziny
Nevyhovuje-li Vdm odpor pfi pohybu s kiizovymi ovladaci,
jednoduse simUzete nastavit silu centrovaci pruziny vjedné z os.

1. Vypnétevysilac¢aodsroubujte sSrouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Vyznacenymisrouby ménite silu centrovaci pruziny.
Otédcenim Sroubu proti sméru hodinovych rucicek
zmensujete silu dané pruziny. Nasledkem je mensi odpor pfi
pohybu kfizového ovladace v této ose.

Otacenim Sroubu ve sméru hodinovych rucicek zvétsujete
silu dané pruziny. Nasledkem je vétsi odpor pfi pohybu
kfizového ovladace v této ose.

3. Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.

4.3.4. Nastaveni sily a zplisobu aretace

Preferujete hladky zpUsob aretace nebo davate prednost aretaci s
kroky? Vysila¢ DC-16 mUzete nastavit presné podle svych potieb a
zplsobu ovladani modeld. Jak je vyznaceno na obrazku, kazdy
zpUsob aretace se nastavuje jinym Sroubem.

1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Chcete-li nastavit hladkou aretaci, uvoliujte postupné sroub
oznaceny jako , A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky“ (proti
sméru hodinovych ruci¢ek). Uvolnujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu ovladace pfestanou byt ,cCitelné” kroky.
Nastavovacim Sroubem oznacenym jako , B - Nastavovaci
Sroub hladké aretace “ dotahujte (ve sméru hodinovych
rucicek) do pozadované tuhosti.



Chcete-li nastavit aretaci s kroky, dotahujte postupné sroub
oznaceny jako ,, A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky “ (ve
sméru hodinovych rucicek). Dotahujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu bude nastavena pozadovana odezva jednotlivych
krokd ovladace. Nastavovacim Sroubem oznacenym jako ,, B -
Nastavovaci Sroub hladké aretace “ uvolnéte (ve sméru
hodinovych rucicek).

Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace DC-16 a zasroubujte vSechny Srouby.

4.3.5. Zména modu vysilace

Pfi zméné z mdédu 1 na 2 nebo z mddu 3 na 4 je zapotiebi zménit
aretovany kandl zprava doleva nebo naopak. Zménu Ize provést
prohozenim kfizovych ovladac¢li mezi sebou. Postup:

1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Odpojte konektory kabell vedoucich zkfizovych ovladaca.
(3 konektory zjednoho kfizového ovladace XY, S)

3. Vyjméte kabely kfizovych ovladaclizupevnovacich drzaka.

4. Uvolnéte oba upevnovaci Srouby z kazdého kfizového
ovladace.

5. Vytdhnéte oba kiizové ovladace smérem k sobé (pfes zadni ¢ast
vysilace).
6. Prohodtekfizové ovladace mezisebou a zasunte je zpét.
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7. Utdhnéte oba upeviovacisrouby kazdého kiizového ovladace.

8. Zapojte konektory kabeld vedouci z kiizovych ovladach.
Orientujte se podle délky kabell. Nejdelsi kabel zapojte tak, aby
byl zapojeny prvni z vnéjsi strany vysilace. (3 konektory z
jednohokfizového ovladace-X,Y,S)

9. Kabelykiizovych ovladacd opét zajistéte v drzacich.

10. Pfipojte akumuldtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.

vy

Upozornéni: Po zméné médu provedte kalibraci kfizovych
ovladacii a nastavte v nastaveni vysilaée méd
kFizovych ovladaci viz. kapitola 9.6.1-
konfigurace. Zmény médu 1 na 3 nebo 2 na 4 se
provedou pouze v nastaveni vysilace viz.
kapitola.

4.3.6. Montaz paky s prepinacem/tlac¢itkem do kiizového
ovladace

Chcete-li provozovat vysila¢ DC-16 s piepinacem/tlacitkem v pace

kiizového ovladace muzete vyuzit nabizeného volitelného

pfislusenstvi:

o
* Pédkas2polohovym prepina¢em i/

* Pékas3polohovym prepina¢em

» Pakastlacitkem

Rada: Pro montdz prepinace/tlacitka do kriZovych ovladacii
doporucujeme vyuzitodbornych servisnich stiedisek.

1. Vypnétevysilacaodsroubujte srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Odpojte konektory kabelli vedouci z kiizového ovladace (3
konektoryX,Y,S).

3. Vyjméte kabelykfizovych ovladac¢lizupeviovacich drzaku.
4. Uvolnéte oba upevnovacisrouby kiizového ovlddace.



5. Vytahnéte kfizovy ovlada¢ smérem k sobé (pfes zadni cast 9. Vodice dale prostréte stejnym otvorem jako kabel snimace
vysilace). Nasledujici montaz bude provadéna mimo vysilac. kfizového ovladace (stfedem uchyceniovladace).

10. Vodice provlecte otvorem desky plosného spoje a zapdjejte je
na vyznacené pajeci plosky podle barevného znaceni tak, aby
byly stejné barvy vodicd pod sebou.

11. Nastavte kfizovy ovlada¢ do vsech krajnich poloh, aby se
vymezila délka vodicl v pohyblivé ¢asti ovladace a mirné jesté
kabel potdhnéte smérem od ovladace. Vodice by mély v
pohyblivé ¢asti ovladate mit dostatecnou rezervu, aby se
nedotykaly pohyblivych ¢astia nebyly namahané ohybem.

6. Odsroubujte horni ¢ast (s vroubkovanim) paky (proti sméru ]
hodinovych ruci¢ek) y

7. Vodice paky s prepinacem/tlacitkem postupné prostréte
otvorem paky kiizového ovladace.

12. Zastrcte kfizovy ovladac zpét do vysilace.

13. Utdhnéte oba upevnovacisrouby kfizového ovladace.

14. Zapojte konektory kabeld vedouci z kiizového ovladace.
Orientujte se podle délky kabell. Nejdelsi kabel zapojte tak, aby

8. Vyskové nastavte paku kiizového ovladace. byl zapojen nejdale od stfedu vysilace. (3 konektory z jednoho

kfizovéhoovladaceX,Y,S)

15. Kabelykfizovych ovladact opét zajistéte v drzacich.

16. Zapojte akumuldtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace azasroubujte vSechny Srouby.




I:|IJ|:I|EX(( computer radio conkErol syskEem CZ

Konfigurace prepinace v pace kfizového ovladace

Po instalaci pfepinace do péky kfizového ovladace, je nutné pro
spravnou funkci nakonfigurovat typ prepinace. To mdzete ucinit v
menu vysilace ,,Hlavni menu -> Pokrocild nastaveni -> Nastaveni
knipli/spinacii"vizkaptola9.3.2.

4.4. Vyménné prepinace

Veskeré prepinace na vysilaci je mozné snadno demontovat a
vymeénit za jiny typ. Vysila¢é DC-16 automaticky detekuje typ
pfepinace.Kdispozicijsou tyto varianty:

e 2polohovy prepinac kratky a dlouhy

» 2polohovy piepinac¢ bezaretace, dlouhy

e 3polohovy prepinackratkya dlouhy

Jednak muzete prepinace rGzné prohazovat mezi sebou nebo

chcete-lijinou konfiguraci, mGzete vyuzit voliteIného pfislusenstvia
vyménitsijej.

Konfigurace piepinaciizvyroby vysilace DC-16:
Sa -2polohovy prepina¢ bez aretace dlouhy
Sb -3 polohovy prepinac kratky

Sc -2polohovy prepinac kratky

Sd -2 polohovy prepina¢ dlouhy

Se -3 polohovy prepinac kratky

Sf -3 polohovy prepinac kratky
Sg -3 polohovy prepina¢ dlouhy
Sh -2 polohovy prepina¢ kratky
Si -2polohovy prepinac kratky
Sj -3polohovy prepina¢ dlouhy

Postup demontdze:

1. Vypnétevysilacaodsroubujte srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Klicem pro matice prepinacl (neni soucasti baleni vysilace)
uvolnéte matici pfepinace z ¢elni strany vysilace a vysroubujte
ji.

3. Ze zadni strany vysilace. Uchopte prepinac za desku plosného
spoje a potahnéte k sobé.Tim prepina¢ demontujete.

Opacnym postupem prepina¢ namontujete. Pfi prvnim zapnuti
vysilace DC-16 po zméné konfigurace prepinacd budete na tuto
skutecnost upozornéni. Piekontrolujte veskeré funkce
nastavené prepinacim.
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4.5. Trimy

Krizovymi ovladaci ovladate zakladni letové funkce jako napt. plyn,
klonéni, klopeni, boceni. Pod kiizovymi ovladaci se nachazi ¢tvefice
tlacitek pInicifunkcidigitalnich trimd.

Trimy se pouzivajikjemnému vystredéni modelu, vétsinou za letu.
Nastaveni trim0 se automaticky uklada tak, ze po vypnuti a zapnuti
jsou trimy nastavené jako pfed vypnutim.

Kazdy model ma vlastni nastaveni trim0. Taktéz vsechny letové
rezimy modeld mohou mitrlizné konfigurace trim0.

Stisknutim jednoho z tlacitek trimd se zméni hodnota dané letova
funkce o jeden krok trimu a zéroven se zobrazi menu s nastavenim
trimu zakladnich letovych funkci. Pfi dlouhém stisknuti tlacitka
trimu se automaticky pfric¢itaji/odecitaji kroky trimu, které jsou
doprovazeny zvukovou signalizaci.

V menu ,trim” je mozné zapnout funkci automatického
trimovani. Nastaveni kroku a rozsahu trimu se provadi v ,Hlavni
menu->Jemné ladéni/let. rezimy-> Digitdlni trim”

4.6. Akumulator

Vysila¢ DC-16 je napajen akumuldtorem typu Li-on a obsahuje
elektronické obvody pro spravu a nabijeniakumulédtoru.V zapnutém
stavu vysilace je na displeji v horni stavové listé zobrazen aktualni
stavakumulatoru. Z vyroby je akumulator pfipojen.

4.6.1.Nabijeni

Vysila¢ DC-16 Ize nabijet dodavanym sitovym adaptérem nebo pres

USB.

Pro rychlé nabijeni pouzijte sitovy adaptér, pii kterém je doba

nabijeni cca 3h.Vysila¢ pfi nabijeni maze byt zapnuty nebo vypnuty.

Stav nabijeni je signalizovén LED nebo v zapnutém stavu vysilace na

displeji.

Postup nabijeni:

1.  Zapojtesitovy adapterdorozvodnésité.

2. Kabel s konektorem vedouci ze sitového adaptéru zapojte do
vysilace. Zhasne-li zelend LED, akumuldtor neni pIné nabit.
Cervend LED bude indikovat stav nabiti akumulatoru.

» Akumulator je vybity - pomalé blikani ¢ervené LED, zelena
LED nesviti.

* Akumulator je témér nabity - trvaly svit cervené LED, zelend
LED nesviti.

* Akumulator je plné nabity - trvaly svit ¢ervenéazelené LED.




4.6.2.Vyména

Rozhodnete-li se akumulator vyménit popf. odpojit, postupujte
podle nasledujicich pokyn:

1.  Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
2.  Rozpojte akumulatorovy konektor.
3.  Uvolnéte stahovaci pasek akumulatoru.

i ‘o

Rada: Po odpojeni akumuldtoru na dobu delsi nez
TminutasevymaZe nastavenicasu adata.

4.7. Konektor PPM Out

Vysila¢ méa dostupny vystup PPM pfes konektor oznaceny jako B. Na
konektoru je k dispozici nestabilizované napéti akumuldtoru
vysilace v rozsahu 3,2-4,2V (max. 1A) vyuzitelné jako napdjeni pro
pfipojeny VF modul a vystup PPM signalu. Vystupni funkce vysilace
jsou vyjadieny ve formé standardniho unifikovaného elektrického
signalu-PPM.

LETAR SEIRITIT. SEAT
SHEERE. HAWAWT FRECKHTOH

Rezerva (nezapojujte)
Kladny pd6l napajeni

B

Zéaporny pdl napajeni
PPMvystup (3Vlogika)

P wWwbN =




4.8. Manipulace

S vysilacem DC-16 se pohodIné manipuluje pokud jej drzite za
konzoluantény tak, jak je zobrazeno na obrazku.




rezimu,zak", vysilace mezi sebou komunikuji pfes sekundarni
vysilaci moduly a nepotfebujete navicZzadné dalsi vybaveni.

@ Bezdratové rezimy

Vysila¢ DC-16 z dlvodG maximalni spolehlivosti obsahuje dva
nezavislé vysilaci moduly DUPLEX 2,4 GHz. Vysilaci moduly maji
oddélené antény tzn. jsou na sobé z pohledu vysilani nezavislé.
Podle soucinnostiobou modulti je vysilac vrezimu:

. Rezim ,Vychozi” - aktivni je primarni vysilacovy modul.
Sekundarni modul muize slouzit jako zéloha. Neobdrzi-li
primarni vysilacovy modul potvrzeni z pfijimace, mize se
vysila¢ prepnout na sekundarni vysilacovy modul a
komunikovat s pfijimacem.

. Rezim ,Double “ - vysilaci moduly komunikuji nezavisle na
sobé se dvéma rdznymi pfijimaci. Pfijimace mohou byt
spojené pres inteligentni slu¢ova¢ napt. JETI Enlink nebo
zakladni funkce fizeni jsou rozdéleny mezi oba pfijimace.
Jedna ¢ast modelu je ovlddana pres jeden pfijimac z jednoho
vysilacového modulu a druha ¢ast modelu z druhého
pfijimace. Zalohovan je ptipadny vypadek jednoho z pfijimact
nebo vysilaciho modulu.

. Rezim ,Ucitel/Zdk” - sekundarni vysilatovy modul je
vyhrazen pro komunikaci s zékovsky/ucitelskym vysilacem. S
modelem se komunikuje vzdy pouze pies ucitelsky vysilac. Je-
livysila¢ DC-16 v rezimu,Ucitel” primarni modul komunikuje s
modelem a sekundarni modul komunikuje s Zdkovskym
vysilacem pres bezdratovy modul JETI ucitel-zak. V rezimu
,28k" vysila¢ DC-16 komunikuje sekundarnim modulem s
ucitelskym vysilacem pres bezdratovy modul JETI ucitel-zak.
Provozujete-li vysilate DC-16 jeden v rezimu ,ucitel” a druhy v




I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem CZ

@ Zapnuti a vypnuti DC-16

6.1. Zapnuti vysilace

Vysila¢ se zapina dlouhym stiskem tlacitka ,Power” (1). Rozsviti se
zelend LED a na displeji se zobrazi Uvodni obrazovka. V tomto
okamziku vysila¢ ¢ekd na potvrzeni zapnuti - stisknuti tlacitka
F5(Ano) (2). Po potvrzeni se zobrazi hlavni obrazovka a vysilac je
pfipraven k provozu. Zapnuty stav vysilate DC-16 se indikuje
zelenou LED.

* Nepotvrdite-li zapnuti a uplyne-li c¢asovy limit, vysila¢ se
automaticky vypne. V nastaveni vysilace DC-16 lIze deaktivovat
potvrzenizapnuti,Hlavnimenu -> Systém-> Konfigurace-> Rychlé
zapindni”.

Rada: Doporucujeme provozovat vysilac s aktivovanou funkci
potvrzeni pFi zapnuti, protoZe tato funkce zabraruje
ndhodnému zapnutiavybitiakumuldtoru napf. pfi transportu.

6.2. Vypnuti vysilace

Vysilac se vypind stiskem tlacitka ,Power”. Pfed vypnutim jste vzdy
dotazani na potvrzeni. Vysila¢ je mozno vypnout v nouzovych
situacich bez potvrzeni dlouhym stiskem kombinaci klaves ,Power”
anesc”.Taktovysila¢ nevypinejte v normalnich provoznich situacich.

Rada: chcete-li zjistit v jakém stavu je akumuldtor, jestlize je vysilac
pri nabijeni vypnuty. Stisknéte tlacitko ,Power” a na displeji se
zobrazi uvitaci obrazovka se stavem akumuldtoru a
potvrzenim zapnuti. Nepotvrdite-li zapnuti, vysila¢ se
automaticky po vyprseni casového limitu vypne. Tato funkce je
aktivni pri nabijeni vZdy, i kdyz neni povoleno potvrzeni pri
zapnuti.

6.3. Restart vysilace

V pfipadé, Ze vysilac¢ vykazuje nekorektni chovéni, existuje nékolik
zpUsobu, jakvysilac restartovat.

1. Standardné vypnout a zapnout vysila¢ s potvrzenim tlacitkem
~Power”,

2. Vypnuti vysilace bez potvrzeni dlouhym stiskem kombinaci
kladves,Power”a,esc”.

3.  Odpojenikonektoruakumulatoruy, stisk tlacitka ,Power”

pro potvrzeni restartu a opétovné pfipojeni konektoru
akumulatoru.
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@ Prvni zapnuti

Vysila¢ zapnete stisknete-li dlouze tlacitko ,Power” a potom
potvrdite tlacitkem ,,F5(Ano)” viz. kapitola Zapnuti a vypnuti DC-16.
Na displeji se zobrazi hlavni obrazovka a nacte se vychozi model
letadla.

7.1 Hlavni obrazovka

Hlavni obrazovka je zakladnim zobrazenim vysilace. V této
obrazovce se zobrazuji zakladni provozni informace jako napf. stav
akumulatoruy, cas, letovy rezim atd. a zaroven si zde mlizete sami
uzivatelsky nastavit informace, které jsou pro Vas dullezité napr.
casovace, telemetrie, atd.

Hlavni obrazovka se skldda ze stavového fadku, kde se nachazeji

informace:
1. Silasignalu ® ié—CD
T% ychoz i 209
Stavakumulatoru o[+ ﬂl M‘@

Cas
Ikona zaznamu telemetrie

Nazev modelu

o wmPpwbhm

Nazev aktudlniho letového
rezimu

7. Zamekplynu
8. Indikace zhaseni,volnobéh

Nejvétsi ¢asti hlavni obrazovky je uzivatelska pracovni plocha. Je to
prostor pro grafické zobrazeni uzivatelskych blok(, ve kterych si
muzete nechat zobrazit telemetrické informace z modelu jako napf.

vyska, proud, rychlost, ale také hodnoty ¢asovacd. Pracovni plocha
je tvofena z uzivatelskych blok(. Uzivatelské bloky obsahuji popis a
hodnotu. Pracovni plocha obsahuje nékolik stranek. Pocet stranek je
dan mnozstvim uZivatelskych blokd. Vytvafite-li novy uZivatelsky
blok a neni-li misto v jiz existujicich strdnkdch, pak se zaloZi
automaticky nova stranka.

Spodnilista hlavni obrazovky obsahuje:

LETI]| ‘\"y’lchuzi Om ‘ 12:22:11 JEEE |

JETI %l d-1s

Telemetric lan. @

Hlasitost — |

Podsvit Trvini 10s @
[

Intenzita

1. Opt.-rychlénastavenivysilace: Kontrast, Telemetrie, Hlasitost,
Cas zapnutého podsvitu, Intensitu podsvitu.

Sipka-pohyb doleva ve strankach pracovniplochy.
Sipka - pohyb doprava ve strankach pracovniplochy.
Vymaz - vynulovani ¢asovacu.

ok whnN

Stop/Start - zacdtek a konec letu, spoust casovacll, zaznam
telemetrie.

Z hlavni obrazovky se do hlavniho menu dostanete pies tlacitko
»menu”. Chcete-li zpét, opét v ,Hlavni menu” stisknete tlacitko
»menu”nebo ,esc”.

Stisknutim jakéhokoliv tlacitka trimu nebo stisknutim 3D tlacitka v
hlavniobrazovce vyvolate menu,, Trim”.
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7.2. Navigace v menu

V menu vysilace se pohybujete pomoci téchto tlacitek:

1.

Tla¢itko ,,menu” prepind mezi hlavni obrazovkou a hlavnim
menu vysilace. Zmacknete-li toto tlacitko pfi editaci hodnoty,
muZzete rychleji ménit hodnotu. Jednim otocenim o 10
hodnot.

2. Tlacitko ,esc” postup o Uroven zpét v Urovnich menu.

Zmacknete-li toto tlacitko pfi editaci hodnoty, vratite se o
Uroven zpéta editovana hodnota se neulozi.

3. 3D tlacitko

4. Funkeni tlacitka pod displejem -

3a - pohybem proti sméru hodinovych rucicek se
pohybujete vmenu nahorua pfizméné snizujete hodnotu.
3b -pohybem ve sméru hodinovych ruci¢ek se pohybujete
menudoli a piizméné zvysujete hodnotu.

3c - stlacenim potvrdite volbu/vstoupite do menu.

»F1 - 5" funkce tlacitek
jezobrazenanadispleji podle aktualniho zobrazeni.

o=, -
o000 0 L
a= am

power

CZ

7.2.1 Pohyb v MENU

Aktudlni vybér v menu (kurzor) je oznaceny inverzné. Pohybem
doleva/doprava 3D tlacitka se kurzorem pohybujete po fadcich.

Je-linafadku vice poloZek pro nastaveni, pak stisknéte ,,3D tlacitko”
a muzete vybirat z polozek na radku. Pravé vybranou polozku z
fadku pozndte tak, ze neni vyplnéna. Potvrzenim ,3D tlacitka”
vyberete polozku a doleva/doprava ,3D tlac¢itkem” ji ménite.
Opétovnym stisknutim ,, 3D tlacitka” potvrdite uloZzeni hodnoty a
vratite se na vybér polozky na radku. Mezi polozkami na fadku se
pohybujete doleva/doprava ,3D tlac¢itkem”. Chcete-li se vratit zpét
na vybérjednotlivych radka, stisknéte tlacitko ,,esc”.
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7.3 Priivodce vytvoieni modelu

V této casti Vas provedeme krok po kroku vytvofenim nového
modelu letadla, vrtulniku a lodky. Kazdy krok pravodce bude
okomentovany s pfilozenymi obrazovkami menu vysilace. Projdete-
li postupné priivodcem, pochopite vytvareni modelu a na tomto
zékladé sivelice rychle vytvofite vlastnimodel.

7.3.1 Letadlo

Prlvodce Vas provede vytvofenim jednoduchého modelu letadla.
Jednomotorovy vétron s kiidélky tvorenymi dvéma servy, vyskovka
asmérovky osazeny po jednom servu.

Pfifazeniserv:

1. Plyn

2. Kridélko1

3. Kidélko2

4. Vyskovka

5. Smérovka

Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, Ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4“. 0d tohoto nastaveni se odviji pFifazeni letovych funkci
ovladaclimvysilace.

V prvni fadé je zapotiebi vytvofit model ve vysila¢i a nakonec
sparovat vysila¢ DC-16 s pfijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model viz. kapitola Prijimaé-> Spdrovani.

Upozornéni: Kviili bezpecnosti doporucujeme u elektrickych modelii
demontovat vrtuli.

Tx schozi . v Ay .
ol [z Wl @] 9 7apnéte vysila¢. Na hlavni obrazovce
Hlavni menu . v L, “
stisknéte klavesu,,menu”.

Jemné ladé&ni/let. reZimy
Pokrocild nastaveni

p i Zvolte polozku ,Model” a stisknéte ,, 3D
Syevem TS tlacitko”.

THR(a) | @ [uziv.

Pl [rsenozs W] -

2.Zvolte polozku,,Novy model”a stisknéte
Model .
Vybér modelu ,,3Dt|aCItk0".

Novy model

Zikladni konfigurace
Parametry funkci
Phifazeni serv
Kalibrace serv

Tall [roerozi | ]

Novy model _{ 3.Zadejte nazev modelu a jako typ modelu
zvolte ,PLOSNIK“. Potvrdte tlac¢itkem
yp modelu:

YRTLLNTK OBECNY ,,F5(Da|§|')".

O

L

4. Vyberete osazeni kfidel. Protoze mate 2
serva na kfidélka nastavite polozku ,Typ
kFidla*na 0 KLAP|2KRID. Ostatni nastaveni
jako typ ocasni plochy, pocet motord,
| pocet aerodynamickym spoiler(i a pocet
Poiet notorl 1® | podvozkovych serv naménite. Pokracujete
Paectors st ve | tlacitkem ,F5(Dal3i)".

Padvozkaova serva

c r
Typ ocasu Standard THIY @
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| IRERZHTE o:

klkaZ P
Viikoka A P4
Swérovka & P
Votor & P2

mmmm)|
[CIOXC]

o —

2 Kidélko 1@
Widkovka (@

KFicélko 2
Smérovke @

Vytvorit a vybrat model?

Ul [roerezt | |

Kalibrace serv
Hotor 1 S — 0z

Stfed (3ubtrin) [ ] 0%
Mex, vichylka .| 0y
Min. vichylks -100%
Mex, fyzickd |imit [ NRE
Min. fyzicky (imit[ ] -125%]

Reverzace serva He @

5. Zobrazeni letovych funkci a pfifazeni k
ovladac¢im vysilace. MGzete zkontrolovat,
jestli letové funkce jsou spravné prifazeny
ovladac¢im vysilace. Neni-li to tak,
prekontrolujte nastaveni moédu vysilace.
Potvrdite tlacitkem ,F5(DalSi)".

6. Prifazeni funkci vystupdm pfijimace.
Chcete-li zménit pfitazeni, pak editujte
pozice seznamu. Jinak potvrdte tlacitkem
»F5(Dalsi)".

7. Zobrazi se upozornéni, jestli chcete
opravdu vytvofit novy model. Potvrdime
tlacitkem ,,F5(Ano)”.

8. Doladéni stiedl serv, omezeni vystupni
vychylky, obraceni smyslu vychylek,
zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté
vratite po sparovani pfijimace s vysilacem.

CZ

Sparujte vysila¢ s pfijimacem viz. kapitola PFijimac-> Spdrovdni.
Vysilac je sparovdn s pfijimacem a je pfipojen k napdjeni.V posledni
fazi doladime konfiguraci vystupnich funkci->serv viz. kapitola
7.3.4 Serizenivystupu prijimace.

U takto osazeného kiidla se vétsinou jesté pouziva mix kridélek ve
funkci aerodynamické brzdy. Postup konfigurace si popiseme. Napt.
"pravym postrannim otoénym ovladac¢em" budeme
proporcionalné nastavovat aerodynamickou brzdu.

Tl [wowei Mz @] a), Z Gvodni obrazovky stisknéte klavesu

Hlavni menu ,,menu”.

Model

LI LML 28 Zvolte polozku ,Jemné ladéni /let. rezimy”

Pokrotild nastaveni
Casovale/senzory
Systém

astisknéte ,3D tlacitko”.

b). Zvolte polozku ,Butterfly” a stisknéte
~3Dtlacitko".

UDUd ®Z| ). Zvolte polozku ,Spinaé” a pohnéte
Aer. 7 i cny
sr.orica "pravym postrannim otoc¢nym

Spinad = lpol. + Mad
ME__ bk bt @) gyladaéem". Potvrdime tlagitkem
ik | ,F5(0k)”. Nyni uz sta¢i jen zvolit vychylku
otioky 2
Vikovka o aerodynamické brzdy.
Bm OK
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T 00l | ¥scnozi
Rada: Nenechte serva kiidélek ve funkci aerodynamickych brzd na Hlavni menu
maximadlnich vychylkdch. Méli byste mit jesté jistou rezervu pro ladeni/let, rezimy

ovldddniklonéni, priaktivnich aerodynamickych brzddch. Pokroéils nastaveni
Casovade/senzory
Systém

1. Zapnéte vysila¢. Na hlavni obrazovce
stisknéte klavesu,,menu”.

Zvolte polozku ,,Model” a stisknéte ,,3D
tlacitko”.

7.3.2 Vrtulnik

Privodce Vas provede vytvofenim jednoduchého modelu vrtulniku. Phall | yenozi Moa:;“””‘ B 2.Zvolte polozku,,Novy model“a stisknéte
Vrtulnik je ovladan deskou cykliky slozenou ze tii serv s orientaci VIber modelu 3D tladitko”.
120°amotor nenifizen governorem.

Zikladni konfigurace
vey . 210 Parametry funkci
Ptifazeni serv kanalim Prifazeni serv

veer v Kalibrace serv
pfijimace:

Plyn
Y il W &

Klopeni (Swash 1F) Novy model _| 3.Zadejte nazev modelu a jako typ modelu
. Kolektiv (Swash 2L) zvolte ,VRTULNIK“. Potvrdte tlacitkem

1
2
3
4. Klonéni(Swash 3R) ~F5(Dalsi)”.
5
6

. Boceni(Rudder)

. Gyro (Gyrossens.)
Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, Ze mate nastaven NI G IEEE 4. Vyberete typ desky cykliky ,,3 Serva
. , . A x , . . Zakladni konfigurace oyu . ~
spravny mod vysilace ,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace- gyt (Vych 120°)“ vrtulniku. Druhou polozku
>MOD 1-4". Od tohoto nastaveni se odviji pfitazeni letovych funkci menu ,Pozice celniho serva” zménite na
ovladaciimvysilace. | »Zadni” - tim se otoci orientace desky

cykliky o 180°. DalSim krokem je potvrzeni

Uhel 120°® Rotace
} iy ey i Délky pik (Serva 1-9: | tlacitkem ,F5(Dalsi)”.
sparovat vysila¢ DC-16 s pfijimacem, se kterym chcete provozovat ME® R 1@ |

V prvni fadé je zapotiebi vytvofit model ve vysila¢i a nakonec

Governor

dany model viz. kapitola Prijimaé-> Spdrovani.

Upozornéni: Kviili bezpeénosti doporucujeme u elektrickych modelii
odpojit motornebo demontujte rotorovélisty.
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V menu ,Zdkladni konfigurace” se pii vytvareni modelu vrtulniku
definuje pouzivana deska cykliky modelu. V ndvodu k vrtulniku
naleznete potfebnéinformace pro konfiguraci desky cykliky.Vybérv
tomto menuovlivnifunkce a volby vysilace.

¥ychozi

5. V menu ,PFifazeni funkci” se zobrazi
seznam letovych funkci s pfifazenim
ovladacl. Nevyhovuje-li Vam pfifazeni,
| editujte polozku ,Ovladac” a vyberte
| pozadovany ovlada¢ k oznacené letové
= funkci.Potvrdite tlacitkem ,F5(Dalsi)".

Prifazeni funkci

1 Votor (P2 . ]
2 Klendn' @@ ?1
3 Vitkovea @ P4
4 Kolektivid P2
5 Smérovia @

[w | O Mmoo
Bocewea®

¥ychozi

6. Menu ,Prifazeni serv” je pfifazeni

5 vystupnich funkci vysilace kandllim

3 Swesh (2) @ Swash (3R) @ | / Y Hitmad _li ani

S j;jmhg‘;‘;@: (vv)./vstupu,m) prlJlnjac.e. Chcgte li zménit

7 @0 | prifazeni, pak editujte pozice seznamu.
| Jinak potvrdte tlac¢itkem , F5(Dalsi)".

PFrifazeni serv
® 2 Swash (I @

7. Menu ,Swash Mix” je konfigurace
rozsahu jednotlivych letovych funkci
vrtulniku mixovanych na desce cykliky.
Rozsahy jednotlivych letovych funkci jsou
vyjadfeny v procentech. Podle navodu k
& vrtulniku a zpUsobu létani si nastavte
rozsahy letovych funkci (pouzijte pfipravek
pro nastavenidesky cykliky).

8.,,Klonéni”- kiidélka (klonéni)
»Vyskovka”-klopeni(vyskovka)
»Kolektiv”-kolektiv

Dale piejdéte tlacitkem ,F5(Dalsi)”.
Zobrazi se upozornéni, jestli chcete

opravdu vytvofit novy model. Potvrdite
tlacitkem , F5(Dalsi)".

Vytvorit a vybrat model?

Tl [rsenozi ] | 9. Doladéni stiedl serv, omezeni vystupni
vychylky, obraceni smyslu vychylek,
zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté
vratime po spdrovani prijimace s vysilacem.
Postupujte podle kapitoly PFijimac->
Sparovani.

(Subtrim) 1
Mex. wichy lka 100% |
. wichy lka [ ] -1003]
imit__ W] 125%|

10. Vysila¢ je sparovan s prijimacem a je pfipojen k napajeni. V
posledni fazi doladime konfiguraci vystupnich funkci serv viz.
kapitola 7.3.4 Setizeni vystupl pfijimace.

V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy” nakonfigurujeme dalsi
rozsifené funkce pro ovladanimodelu.

Pribéh krivky kolektivu- viz.,,Jemné ladéni/let. reZimy -> KFivky funkci”
Priibéh krivky plynu - viz.,,Jemné ladéni/let. rezimy -> K¥ivky funkci”
Dvojivychylky - viz.,,Jemné ladéni/let. rezZimy -> Dvojité/Expo vychylky”
Letovyrezim-Autorotace-viz.,,Jemnéladéni/let.rezimy-> Letové rezimy”
Gyro/Governor-viz.,,Jemné ladéni/let. rezimy -> Gyro/Governor”
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7.3.3 Lod'

Vysila¢ je vybaven privodcem pro vytvoreni jinych modell nez jsou
letadla nebo vrtulniky. V pravodci vysilace je volba obecného
modelu. Jestlize Vas model nelze zafadit do kategorie letadla nebo
vrtulniku, pouzijte obecny model. Nasledujici postup bude
popisovat sestaveni modelu lodi. Model je fizen zikladnimi
funkcemi: motorem, kormidlem a dalSimi rozsifujicimi funkcemi
jako generdtor zvuku motoru, osvétlenim modelu, sirénou a
generatorem koufre. Prvni tfi funkce jsou proporcionalni a zbyvajici
funkce jsou neproporcionalni.

Prifazeniserv kanaltm pfijimace:
. Motor

. Kormidlo

. Zvukovy modul (zvuk motoru)

1
2
3
4. Osvétlenimodelu
5. Zvukovy modul (siréna)
6

. Koufovy modul

Pred zacatkem vytvareni modelu se ujistéte, ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4“ Od tohoto nastaveni se odviji pfifazenf letovych funkci
ovladaclimvysilace.

V prvni fadé je zapotiebi vytvofit model ve vysilaci a nakonec
spérovat vysila¢ DC-16 s pfijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model viz. kapitola Prijimac-> Spdrovdni.

Hlavni menu

Jemné ladéni/let. rezimy
Pokrotild nastaveni
Casovate/senzory

Systém

Ul [wsemozs | |

Model

Vybér modelu
Zikladni konfigurace
Parametry funkci
Phifazeni serv
Swash Mix

Kalibrace serv

&0l | ¥senozi MW |12:22:02
Novy model
Nizev Lod &
Typ modelu:
PLOENTK VRTULNTK

Zakladni kenfigurace

13
(bousnérny ®

CZ

1. Zapnéte vysilac. Na hlavni obrazovce
stisknéte klavesu,,menu”.

Zvolte polozku ,Model” a stisknéte ,,3D
tlacitko”.

2.Zvolte polozku,,Novy model”a stisknéte
»3Dtlacitko”.

3. Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu
zvolte ,OBECNY“. Potvrdte tla¢itkem
~F5(Dalsi)”.

4. Prvni polozkou v menu ,Zdkladni
konfigurace” je pocet ovladanych motort
v modelu. Tuto polozku nebudete editovat
a prejdeme na druhou polozku, kterou je
zpUsob ovladani motoru. Otaci-li se motor

- jednim (Single) nebo obéma sméry

(Double). Editujte tuto polozku ,Typ

motoru” a nastavte ,Obousmérny”.
Potvrdte tlacitkem ,F5(Dalsi)".
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Prifazeni funkci

Funkce Ovladal TRIM TRIM-MAX
1 Vator [E] ®
2 Kormidlo@f

vk HEE
L Svetlaf
5 Sirena@®
3 Kour @&
Zpét | Auto | Novy | Smaz

il W[ W]

PFrifazeni serv
Motor 1 2 Kormidle®

3 Tk M@ 4 Svetla@® |
5 Sirene® 5 Kour @
7 . 3 L@
g MCERE] @
1 CERE L®

o D) =
Zpét Auto Dalii]
ol W[ W]

Vytvorit a vybrat model?

5. Tla¢itkem ,F3(Novy)” postupné
vytvofite vSechny funkce a pfifadite

| ovladace vysilace. Editaci polozky
| »Ovladac” pfistoupite k vybéru ovladace

viz. kapitola ,Vyberte ovlddaci vstup”.
Jedina vyjimka je funkce zvukového
modulu (zvuk motoru), které ovlddac
nepfifadite, protoze bude ovladana mixem
motoru. Zvuk motoru bude umérny
otdckdm motoru. Pro funkci sirény
vyuzijete prepina¢ ,Sa” (pfepina¢ bez
aretace).

Po vytvofeni vsech funkci potvrdte
konfiguracitla¢itkem ,,F5(Next)”.

6. Prifazeni vystupnich funkci vysilace
kandldm (vystuptm) prijimace. Vytvorili-li
jste funkce v predchozim menu v poradi, ve
kterém maji byt na vystupech pfijimace,
nemusite nikterak pfenastavovat tuto
konfiguraci. Potvrdte tlac¢itkem
»~F5(Dalsi)".

7. Zobrazi se upozornéni, jestli chcete
opravdu vytvofit novy model. Potvrdime
tlacitkem ,F5(Dalsi)".

CZ

Tl [emeer W[izzeo @EE] 8. Doladéni stiedll serv, omezeni vystupni
Kalibrace serv vychylky, obraceni smyslu vychylek,
zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté

Stied (Subtrimd [T ] (%]

ex. wichylka o] vratime po sparovani pfijimace s vysilatem.
Min. vichyka -100%

Hotor 1 [ ] -6

W £z ini(__mmm] 15| Postupujte podle kapitoly PFijimaé->
Min, fuzic<d [imit TN | -1253

Sparovani. Potvrdte tlacitkem ,F5(Dalsi)".

Vysilac je sparovan s pfijimacem a je pfipojen k napajeni.V této fazi
doladite konfiguraci vystupnich funkci->serv viz. kapitola 7.3.4
Serizenivystupliprijimace.

V poslednim kroku nakonfigurujete volny mix z funkce plynu na
zvukovy modul (zvuk motoru). Vysledkem by mélo byt, ze
prepinacem se aktivuje mix a podle ovladace plynu (ota¢ek motoru)
se bude ovladat zvukovy modul. Pfejdéte do menu ,,Jemné ladéni
/let. rezimy->Volné mixy”.

Tl | ¥eenozi W |12:22:37

a). Tla¢itkem ,F2(Novy)” zaloZite volny
mix. V polozce ,Master”- vstup mixu
Master wer® | yyplnite ,,Motor” a v polozce ,Slave*-
sl 'O | yystup mixu zadate ,Zvuk M“. Polozka
»Hlavnihodnota” urtuje pfenos vstupu na
vystup mixu. Tla¢itkem ,F5(Dalsi)” zalozite
volny mix a prejdete na prehled volnych
mixa.

Volné mixy

Hlavni hodnota 100% ®
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b). Ptifazeni prepinace pro aktivaci a
_____ volnémixy ____| deaktivacivolného mixu.
Motor —> Zvuk M B6

Hizn' honota it Kivia | Tlacitkem ,F4(Uprav)” piejdete do
100% ® S v =

| roz8{Fené  konfigurace volného mixu a

Tooidnl  0.0s 0.0s  0.0s 0.0s| Sa vy

- editaci polozky ,,Spinac¢” pfifadite ovladac

Slave Link | proaktivaci/deaktivaci mixu.
TRIH
Slave Dual-Rete

7.3.4 Sefizenivystupu pfijimace

Prejdéte do menu ,,Model->Kalibrace serv”. Tlacitky ,F2" a ,F3"
prochazite vystupy pfijimace. Pro doladéni vystupu serv projdéte
nasledujicibody.

~Reverzaceserva”-obraceny smysl vychylek

Pohybujte proporcionalnimi ovladadi a sledujte, jakym smérem se
pohybuji serva. Pohybuje-li se nékteré servo v opa¢ném sméru,
polozku ,Reverzace serva” u konkrétniho vystupu zménite.
Pokracujte tak dlouho, dokud vsechny vystupy (serva) nemaji
spravny smysl.

»Stred (Subtrim)”- doladéni stfedové polohy vystupnifunkce

Nechejte ovladace ve stfedovych polohach a postupné prochazejte
vystupy a polozkou ,Stfed (Sub-trim)” korigujte sttedové polohy

serv. Mechanicky by mély byt paky a tahla serva sefizeny tak, aby
polozka ,Stfed (Sub-trim)“ nenabyvala hodnotu, kterd by omezila
rozsahy vychylek.

»Max./Min. fyzicky limit” - maximalnirozsah vystupnifunkce

Vymezeni maximalnich rozsahi serva tak, aby serva pohybem svym
nebo svych tdhel neprekra¢ovaly mechanické dorazy (prekazky).
Nastaveni rozsahu letovych funkci provadéjte pres funkci dvojitych
vychylek.
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8.2. Popis

Prijima¢

Soucéstibalenivysilace DC-16 jei pfijima¢ DUPLEXR9 EX. Jednd se o
deviti kanalovy pfijima¢ s plnym dosahem a s pfenosem
telemetrickych hodnot.
8.1. Technické udaje
Zakladni parametry
Prijima¢c ma 9 kanalt oznacenych 1-9. Konektory pro
pfipojeniserv jsou univerzalni pro vétsinu serv (JR- konektor).
Rozméry [mm] 51x24x11 L G o
Bat - vstup pro pfipojeni napéjeni pfijimace a serv. Vyuzivejte
Hmotnost [g] 13 vzdy vice vstupli nez jen jeden pro napajeni pfijimace se servy.
. . Muizete vyuzit V-kabel nebo dalsi neobsazené vstupy
Délka antény [mm] 2x200 prijimace. K napajeni pfijimact mizete pouzit NiCd ¢lanky,
Pocet vystupnich kanalt 9 stabilizované napéti z reguldtoru nebo Li-xx ¢lanky s pouZitim
- . stabilizace napt. JETIMAX BEC, atd.
Provozni teplota [°C] -10az +85 § - . W ,
SAT - vstup/vystup pro PPM signdl. Pfijima¢ mulze bud
Napéjeci napéti [V] 3.2-84 zpracovavat PPM anebo generovat PPM signal. K tomuto
Priimérny proud [mA] 30 v§tupu mll.’|zete vprvllpopt sa'EelltmRrulmal)c JETI QUPLEX R,S?tzl
Tim docilite vétSiho poctu pfijimacich antén a zvyseni
Pienos telemetrickych dat v redlném éase ANO spolehlivosti v situacich, kdy dochazi k zastinéni nebo
Programovani JETIBOX nevhodné orientaciantén.
o — EXT - vstup pro telemetrické senzory. Chcete-li pfipojit vice
Podpora pfijimacovych satelitd Rsat ANO nezjeden telemetricky senzor vyuzijte JETIEXPANDER E4.
Maximalni vystupni vykon [dBm] 20 A1/A2 - antény pfijimace. Je vhodné, aby antény k sobé
iraly Uhel 90°
Citlivost pfijimace [dBm] -106 vzaviralyuhe
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8.3. Instalace

Pfijimac zabalte do molitanu a umistéte co nejdal od zdroji ruseni
(serva, pohonny elektromotor). Antény pfijimace umistéte tak, aby
jejich aktivni konce spolu navzajem sviraly uhel 90° a byly od sebe co
moznd nejvice vzdalené. Dbejte na to, aby polomér ohybu nebyl
mensi nez 1cm. Aktivni vysilaci ¢ast antény nesmi byt umisténa v
blizkosti kovovych predmét(i. Ma-li model uhlikovy trup, je vhodné
umistit aktivnikonce antén mimo trup.

8.4. Parovani

Chcete-li, aby vysila¢ komunikoval s pfijimacem, musite jej

navzajem sparovat. Tim si vysila¢ zapamatuje adresu pfijimace a

nalezne-li jej znovu pfi pfistim zapnuti, automaticky s timto

pfijimacem navdze komunikaci, nekomunikuje-li vysilac jiz s jinym

pfijimac¢em. Parovanije nutné udélatjen jednou.

Postup:

1. Vypnétevysilaca pfijimac.

2. Zastrcte propojku,,BIND PLUG” do pfijimace vstup EXT.

3.  Prfipojte napéjenik pfijimaci.

4. Zapnéte vysilac. Pfijimac se sparuje s primarnim vysilacim
modulem.

8.5. Test dosahu

Testem dosahu ovéfujete spravnou funkcivysilace a pfijimace.

Pred prvnim letem kazdého letového dne byste méli provést test
dosahu nebo pfi jakychkoliv pochybnostech funkce vysilace nebo
pfijimace. Pfitestu dosahu se snizi vysilaci vykon vysila¢e na 10%.

PFi testovani dosahu umistéte model i vysila¢ do vysky nejméné 80
cm od zemé. Spravné pracujici vysila¢ a pfijima¢ by v uvedeném
testovacim rezimu mél spolehlivé ovlddat model na vzdalenost
alespon 50 m. Pokud tomu tak neni, ovéite predevsim spravnou
instalaci antén pfijimace. Neni-li ani pak test Uspésny, zafizeni
nepouzivejte a kontaktujte prodejce nebo nékteré ze servisnich
stredisek.

8.6. Fail safe

Vsechny prijimace systému Duplex 2,4GHz disponuji funkci ,, fail
safe’; funkcireagujici na preruseni spojeni.V okamziku, kdy pfijimac
znéjakého divodu prestane pfijimatinformace z vysilace, pfejde po
nastavené dobé do jednoho zrezim.

»Repeat” - Opakovani posledni platné vychylky na vystupy (vychozi
hodnota pro viechny pfijimace)

»Outoff”- Na vystupech nenizaden fidici signal tzn. serva neudrzuji
sVoji pozici

Failsafe”-vystupy prejdou do predem nastavenych vychylek
Kazdy vystup pfijimace mize byt nakonfigurovan do libovolného z
vyse popsanych rezimi. Doporucujeme u kazdého vystupu nastavit
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rezim ,fail safe” s hodnotou takovou, aby se model nachézel ve
stabilizovaném stavu. Napf. funkce vyskovky, smérovky ve
stfedovych polohach, elektricky motor vypnuty, spalovaci motor na
volnobéhu, vysunuté aerodynamické brzdy.

Postup konfigurace funkce fail safe u pfijimace.

-actual output |

Ch1, Mix CH1,...
<«

off/on

Y;

off
off | .

1. Sparujte pfijimac s vysilatem viz. kapitola 8.4 Spdrovdni. Nechte
pfijimacavysila¢ zapnuty.

2. Ve vysilaci prejdéte do menu ,Systém->Jetibox” a postupujte
podle obrazku. Pohyb v menuje realizovan funkénimitlacitky F1-F4.
3.V menu ,Set Output Pin” vyberte vystup pfijimace (tlacitkem
doleva/doprava), ktery chcete konfigurovat a postupujte dale
(tlacitkem dol(i).

4. V menu ,Signal Fault Yn’, kde n je ¢islo vystupu, ktery
konfigurujete. Tlacitkem doprava editujete funkci vystupu pfi
vypadku spojeni (nastavte ,fail safe”). Timto se na vystupu
prijimace n aktivovala funkce ,fail safe”.

5. Hodnota ,fail safe” se nastavuje, zmacknete-li tlacitka dold a
prejdete do menu ,Fail Safe”. Tlacitky doleva/doprava editujete
hodnotu,, failsafe”vrozmezi0,8az2,2ms.

Postupné nastavte viechny zapojené vystupy pfijimace prichodem
bod( 3-5.

Posledni parametrem je doba od vypadku spojeni, po které se
uplatni,fail safe” nebo ostatniakce po prerusenispojeni.

V menu ,SignalFaultDelay” je definice doby za jakou dojde po
preruseni spojeni na vystupech k prednastavenym vychylkam.
Zména hodnoty stisknutim tlacitka doleva/doprava.

CH1
1.50 1.50 ms

Out Pin Set
Reverse AY1
Reverse BY1
1.50
Fail Safe Y1
=145 0.0s

MeasureOrSetting
Set Output Pin
SetInChannel Y1
Signal FaultY1
Fail safe

Y=1.50

Y:
Y:
Y:

MeasureOrSetting
Channel Set

Main setting
Signal Fault Delay | )5,

MeasureOrSetting

@
=]
= o
s &

=
52
¢ o
g 5
= a

MeasureOrSetting
measure
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@ Hlavni menu

Do zakladniho menu se dostanete z hlavni obrazovky stisknutim
klavesy,menu”.
Hlavni menu ma dvé sekce, zadkladni a uzivatelskou. V
zakladnim sekci je pevné rozlozeni menu s fazenim do tématickych
pod-menu.

1.

2,

3.

Model

Jemnéladéni/let. re@r
Pokrocila nastaveni
Casovace/senzory

Systém @

T’:DUI]D |V§-chnzi

.‘12:22:04 m

Hlavni menu

Jemné ladéni/let. reiimy
P Pokroéild nastaveni
Casovace/senzory

Systém

THRa| | > [Uziv.

Do uzivatelské sekce hlavniho menu se prepnete tlacitkem
F3(Uziv.). V této sekci si sami muzete vytvorit menu podle Vasich
potreb.

Ve vychozim nastaveni

menu neobsahuje zadné polozky

4.

Tlacitkem ,F5(Uprav)”

prejdete do nastaveni uzivatelské
sekce menu.

=000 ‘ ¥ychozi

W[i2:222 K]

Hlavni menu

THRa| | §e> |z4ak1. Upray

5. V levé casti je cislem

vyjadifeno poradipolozek menu.

O—

CZ

gl |V§"="02i | | | 12:22:33
Nastaveni vlastniho menu

Wybér modelu @

Zakladni ken
Swash Mix@®
Parametry funkcl ®

Fiifazeni serv®
[l

Tlacitky ,,F1"a,F2" ménite pofadi oznacené polozky menu.

7. Tlacitkem ,F3(Novy)” vytvofite novou poloZzku v
uzivatelské sekci hlavniho menu. Stisknutim ,,3D tlacitka” na
poloZce menu prejdete na vybérmenu pro danou polozku.

8.  Tlacitkem ,F4(Smaz)"” smaZete oznacenou polozku menu.

9. Tlacitkem ,F5(Vse)” vloZite do uzivatelského menu veskeré

polozky pod-menu.

V obou sekcich jsou dostupné funkce zédmek plynu a servo monitor
prestlacitka,,F1(THR)” a ,F2 (Receiver output)”.
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9.1. Model

Menu ,Model” obsahuje zdkladni funkce pro prdci s modelem

jako: LEXII ‘\fycnnzi .‘IZ:?E:HB B

. Vybérmodelu Model

* Novymodel

- P X Novy model

. Zakladnikonfigurace z4kladn{ konfigurace

. Swash mix (Pouzevrezimu,,Heli") Parametry funkci
Prifazeni serv

. Parametry funkci Kalibrace serv

. Ptitazeniserv

. Kalibrace serv

9.1.1 Vybérmodelu

V menu je zobrazen seznam ulozenych modell v paméti s jejich
jmény, daty zalozeni a typem modelu. Aktudlné zvoleny model je
oznaceny symbolem zatrzeni. V menu Ize vybrat model a provadét
spravu viech ulozenych modell jako kopirovani modelu, mazani
modelu, organizace pofadiulozenimodeld.

RERII |v;-cnnzi ] | 12:22:21

Vybér modelu

2 Model 1 1880/00/00 &
3 Model 2 1080/00/00 B
4 Mode!l 3 1360/00/00 ==
5 Model 4 1980/00/00

1. Vybérmodelu

V seznamu modeld vyberte pozadovany model a potvrdte stiskem
»3D tlacitka” nebo tlacitkem ,F1(Ok)”. Budete vyzvani k potvrzeni
nactenimodelu.

Vysila¢ nabizi funkci ,Model checking" kontrolujici sériové cislo
pfijimace ulozeného k modelu se sériovym ¢islem pfijimace, se
kterym navaze vysila¢ komunikaci. Lisi-li se sériové cisla, vysilac
upozorni na displejiinformaci, ze detekoval jiny pfijimac, nez ktery je
pfifazeny k modelu.V této situaci uzivatel rozhodne zdali:

. Potvrdizménu - pfifadinovy pfijimac k modelu.

. Odmitne zménu - vysila¢ nebude s nalezenym pfijimacem
komunikovat do té doby, nez se zapne pfijimac pfifazeny k
modelu.

. Vybere jiny model s pamétivysilace.

Informace o nesouladu pfijimac se také zobrazi, po vytvoreni
nového modelu a sparovadni nebo navazani komunikace s
pfijimacem. Timto uUkonem pfifadite pfijima¢ k modelu pro
nasledujici kontroly.

2. Kopirovanimodelu

Kompletni nastaveni modelu miZete zkopirovat a vytvofit, tak novy
model se stejnym nastavenim. V seznamu modell vyberte model,
ktery chcete zkopirovat a tlacitkem ,,F3(Kopie)” vytvorite kopii. Na
konci seznamu se vytvofi kopie vybraného modelu a soucasné
prejdete do editace ndzvu kopie modelu.
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Radal: jestlize budete chtit provést zménu v nastaveni jiz
vytvoreného modelu, pak si radéji vytvorte zdlohu ve
formé kopie. To Vdm miiZe pomoci, jestliZe byste se chtéli
vrdtit k nastavenimodelu pred tipravou.

Rada2: Vytvdfite-li novy model a ten je podobny modelu, ktery
jiz mdte vytvoreny v paméti, miiZete ho pouzit jako
Sablonu avytvofritznéj kopii.

3. Smazanimodelu

Model ze seznamu mUzete odstranit z paméti. V seznamu model(i
vyberte model, ktery chcete smazat a stisknéte tlacitko ,F5(Smaz)”.
Z dlvodu bezpecnosti nelze smazataktivnimodel.

4. Volbapoiradimodelt
U modelu oznaceného kurzorem muzete ménit jeho pozici
tlacitkem ,,F1()” o jednu pozici dold a ,,F2()” o jednu pozici nahoru.

Vysila¢ umoznuje ukladat do paméti mnoho modeld, ale obvykle jen
nékolikmodell ma aktualnivyuziti.

Rada: Casto pouzivané modely se snazte Fadit na zacdtek
seznamu modeli, abyste nemuseli prochdzet cely
seznam modelii privybéru modelu.

9.1.2 Novymodel

Tato polozka v menu spousti privodce vytvorfeni nového modelu.
Privodce postupné prochazi menu pod polozkou ,,Novy model”.
Novy model se vytvoli az pfi potvrzeni pfedposledniho menu
»Prifazeniserv” doté doby nenimodel v pamétiulozen.

Moznosti nastaveni vysilace DC-16 jsou velice rozsahlé. Z diivodu
prehlednosti, jsou nékterad nastaveni dostupna pouze pfi urcitych
kombinacich osazeni kfidel, ocasnich ploch, brzdicich Sstitd,
podvozkd a poc¢tu motor(.

Upozornéni: Z diivodu bezpeénosti zaénéte model vytvdret s vypnutym
prijimacem v modelu. Dbejte zvysené opatrnosti u modelii
s elektropohony nebo u dorazii serv, kde miize dojit pri
nevhodné konstrukci ndhonu k jejich zni¢eni. U modelii s
elektropohony radéji demontujte vrtuli pri vytvdreni

modelunebo ladéni.
T’;DDDH‘\WCHDZE l‘12:22:1s =] T’;Duﬂ[l‘\fﬁchuzi .‘12:22:27 =]
Novy model Uprav
0 Nazev Aero (& Aerofl | 8
Typ modelu: ﬂ b cde fighiij
kil mn o p qir s t
ulv wix y z -
® 1 23 4 56 7 89

1. Jménomodelu

Do polozky ,Ndzev” zadejte ndazev modelu, pod kterym bude
ulozen v paméti vysilace. Maximalné 12 znakd vcetné mezer.
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Potvrzenim polozky ,,Ndzev” prejdete do menu,,Uprav* ve kterém
pres ,,3D tlacitko” zadate jméno. Tlacitko ,F1()” a ,F2()” ménite
polohu kurzoru.

Tlacitkem ,F3(ABC)” ménite mald pismena navelka a naopak.
Tlacitkem ,,F4()” mazete znak na pozici kurzoru.

Tlacitkem ,F5(0K)” potvrdite jméno a vrétite se zpét do menu
»~Novymodel”.

Jméno modelu miizete zméniti po ulozeni modelu v,Hlavni menu-
>Model->Zdkladnikonfigurace”.

2. Typmodelu

Typ modelu rozhoduje, jaké daldi moznosti vysila¢ nabidne v
privodci a v dalSich nastavenich vysilace. Moznosti na vybér jsou
letadlo, vrtulnik nebo obecny model. Po ulozeni modelu nelze typ
modelu dale ménit.

Tlac¢itkem ,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku prdvodce menu
»Zdkladni konfigurace”, ale jen pokud budou obé dvé polozky
jménoatyp modelunastaveny.

9.1.3 Zakladni konfigurace-PLOSNIK

Nastaveni konfigurace kfidla, ocasnich ploch, poctu motor(, poctu
aerodynamicky spoilerd a poctu podvozkovych serv. Podle
nastavené konfigurace v tomto menu se vygeneruji letové funkce a
budou pristupné konkrétni mixy.

T 000 | ¥ecnozi l||z:22:4g

Zakladni konfigurace
Fidla 0 KLAP. |2 KRID. ®

® Tvp ocasu Standard THIY @

-

® Polet motor(l TT®

O—
@ 9 Serva brzd. klapek
o—]

® Podvozkova serva

1. Typkridla

Vysila¢ nabizi tyto moznosti osazeni kfidla skladajicich se serv
kridélek aklapek.

0 KLAP|1 KRID. Pouze jedno servo kiidélek
OKLAP,|2 KRID Dvé serva kiidélek

1KLAPJ2 KRID Jedno servo klapek, dvé serva kiidélek
2KLAP|2 KRID Dvé serva klapek, dvé serva kfidélek
2KLAPJ4 KRID Dvé serva klapek, Ctyfi serva kiidélek
4KLAP|2 KRID Ctyfi serva klapek, dvé serva kfidélek
4KLAP]4 KRID Ctyfi serva klapek, ¢tyfi serva kfidélek




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem CZ

2. Typ ocasnich ploch
Vysila¢ nabizi nasledujici konfigurace ocasnich ploch.

Standard TH1V Standalrijnl ocasni 'plochy SJeEjnou fizenou
vyskovkou a jednou smérovkou

Motylekl 2H Sdruzené ocasni plochy do V",

Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku
a jednou smérovkou
Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku i pro
smérovku
Model je fizen sdruzenym ovladanim ploch
na kiidle a smérovky

Ailevator 2H1V

Standard 2H2V

Zadny - Elevon/Delta

Zéadny Model bez ocasnich ploch

3. Pocetmotorivmodelu

Pocet motorll v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle
poctu motord se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych
motor( s pfifazenim ovladacu vysilace.

4. Pocetovladanychaerodynamicky spoileritmodelu
Moznosti konfigurace 0-2 spoilery. Podle poctu spoilerli se
vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim
ovladacu vysilace.

5. Pocetservvmodeluovladajicipodvozek

Moznosti konfigurace 0-4 serva. Podle poc¢tu podvozkovych serv se
vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych serv s piifazenim
ovladacl vysilace.

Tlac¢itkem ,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku privodce menu
»PFifazenifunkci”,

9.1.4 Zakladni konfigurace - VRTULNIK

ool ‘Vicnozi [ | ‘ 12:22:39

Zakladni konfigurace
sk 3 {(vych 120°)

Fozice Celnfho serva Piedni ®
Uhel 1200 Rotace 0°®

Délky pak (Serva 1-4):
1005 ® 1003 ® 100% ®

Governor Ne (®)
Zpét Dalsi]

Usporadanidesky cykliky

najdete vnavodu kVasemu vrtulniku.

. »3 Serva (vych 120°)” - deska cykliky, kde letové funkce
klopeni, klonéni a kolektivu jsou ovlddény soucinnosti tfi serv. V
konfiguraci desky cykliky Ize posouvat jednotlivé body bliz nebo
déle od osy a tim eliminovat nelinearitu serv parametr ,Lever
lengths”. V pfipadé, ze pozadujete konfiguraci desky cykliky 3 serva
(140°) nebo 3 serva (90°) parametrem ,Angle” doladite potfebné
nastavenis krokem 1°.

. ~4& Serva (90°)” - deska cykliky, u které jsou letové funkce
klopeni, klonéni a kolektivu ovladdany soucinnosti ctyf serv
orientovanych po 90°. Konfigurace poskytuje stejné moznostijakou
predchozidesky cykliky.
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. »Mechanicka” - desky cykliky, kde kazdé servo ma
vyhrazenou jednu letovou funkci.

Otoceniorientace desky cykliky o 180°

PoloZka ,Pozice celniho serva” je dostupna pouze u varianty cykliky
»3 Serva (vych 120°)”. Podle konfigurace cykliky u modelu Ize v
nastaveniotocit desku cykliky o 180°.

Uhel desky cykliky

Polozka,,Uhel”je dostupna pouze u varianty cykliky ,3 Serva (vych
120°)“ Uhel svirajici mezi sebou body cykliky 1 -2 a 1 -3 Ize
uzivatelsky konfigurovat. Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci
desky cykliky.

Otoceni

Polozka ,,Rotace” je dostupna u varianty cykliky ,,3 Serva (vych
120°)"”a, 4 Serva (def90°)“. Otoceni celé desky cykliky o definovany
Uhel.Tim Ize doladit poZzadovanou konfiguraci desky cykliky.

Délka pak(Servo 1-4)

Posunuti bodi cykliky bliz nebo dal od osy rotace. Touto moznosti
muzete kompenzovat nelinedrni prabéh serv nebo jejich rozdilné
vlastnosti.

Governor

V nékterych pripadech fizeni vrtulniku se pro ovladani motoru
vyuzitd funkce governor - regulace konstantnich otacek bez
zavislosti na kolektivu. Jestlize je model vrtulniku opatien timto
fizenim motoru zapnéte tuto funkci. Nastavite-li tuto funkci, paksev
menu ,Jemné ladéni /let. rezimy” zptistupni konfigurace
governoru.

9.1.5 Swash mix

Velice jemné doladéni serv desky cykliky. Zde mUzete definovat
velikosti vychylek jednotlivych letovych funkcivrtulniku.

il “'ﬁﬂhﬂ?i [ | ‘ 12:22:05 K |

Swash Mix
Klonénf{
Wpskovka 50% @
Kolektiv 50% @)
Zpét Dalsi
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9.1.6 Zakladni konfigurace-OBECNY
Bl |V§'B|WZI‘ .‘12:22:10 B

Zakladni konfigurace

@— Potet motorl

|@Tvp motoru Jednosmérny @

Zpét Dalsi

1. Pocetmotoriivmodelu

Pocet motor( v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle
poctu motord se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych
motoru s prifazenim ovladacl vysilace.

2 Typ motor

Maji-li motory v modelu pouze jeden smér otéceni, nebo zdali jsou
schopny otacet se vobou smérech.

9.1.7 Prirazeni funkci

Na zékladé predchozi konfigurace se vytvofi seznam vsech letovych
funkci's vychozim pfifazenim k ovlada¢dm vysilace.

Menu nabizi moznost prejmenovani letovych funkci, pfitazeni
letové funkce libovolnému ovladaci vysilace a dodatecné nastaveni
trimu k letové funkci.

Vychozi nastaveniobnovite tla¢itkem ,,F2(Auto)”.

=000 ‘V;’-Ehuzn’ ] ‘ 12:22: 40 m

Prirazeni funkci

OvladaC TRIH TRIM-MAX

Kf idélka @&
Viskovka @
Smérovka @A
Motor @A

o ra|—

1. Pfejmenovaniletové funkce

Editaci polozky ,Funkce” ptejmenujete letovou funkci z vychoziho
nazvu nasvUjvlastninazev.

2. PFifazeniovladaéek letové funkci

Editaci polozky ,Ovladac” muzete prifadit libovolny ovladac
vysilace k dané letové funkci. Oznaceni P1-P8 jsou proporcionalni
kanaly 1-8. Oznacenim Sa-Sj jsou oznacené prepinace stejné jako na
Celnim paneluvysilace.

Vybérem této polozky prejdete do menu ,Vyberte oviddaci vstup”
viz kapitola 9.7 Pfitazeni pfekontrolujete velice jednoduse podle
grafického symbolu vedle popisu ovladace v sekci ,,Ovladac’; ktery
zobrazuje aktudlni nastaveni pfifazeného ovladace.

3. Volbadodate¢ného trimu

Vysila¢ umoznuje k jakékoliv letové funkci doplnit dodate¢ny trim,
¢imz mUzete Iépe vyladit nastaveni modelu. Editaci polozky ,,Trim“
muzete pfifadit libovolny ovlada¢ pro dodatecny trim zvolené
letové funkce. Vybérem této polozky prejdete do menu ,Vyberte
ovilddaci vstup” viz kapitola 9.7. Piifazeni pfekontrolujete velice
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jednoduse podle grafického symbolu vedle popisu ovladace v sekci
»Trim“ ktery zobrazuje aktudlni nastaveni pfifazeného ovladace.

U proporcionalnich ovladacii P1-P4 jsou automaticky pfifazeny

trimovaci tlacitka pod kiizovymi ovladaci. Neni nutné je ruc¢né
pfifazovat.

4, Rozsah dodatec¢ného trimu

Polozkou ,Trim-Max” muzete nastavit maximalni vliv trimu na
pfislusnou letovou funkci, vyuzijete-li funkci dodate¢ného trimu.
Vlychozi hodnota je 50%. Pfi nastaveni hodnoty 0%, ovladac
dodatecného trimu nebude mit zZadny vliv na letovou funkci. Pfi
hodnoté 100%, ovlada¢ dodate¢ného trimu bude ovladat letovou
funkciv jejim plném rozsahu.

5. Pridanifunkce

Tlacitkem ,,F3(Novy)” muizete pridat vlastniletovou funkci.
6. Smazanifunkce

Tlac¢itkem ,,F4(Smaz)” smazete oznacenou letovou funkci.

Ujistéte se, ze mate ke vSem letovym funkcim pfifazené pozadované
ovladace vysilate popf. spravné dodatec¢né trimy. Tlacitkem
»F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku priivodce menu ,PFifazeni
serv”.

Upozornéni: Vychozi pFifazeni se provede podle nastaveni médu
vysilace. Neni-li vychozi prifazeni sprdvné, prekontrolujte
nastaveny méd vysilace v menu,Hlavnimenu-> Systém->
Konfigurace->MOD 1-4",

9.1.8 Prifazeni serv

Menu zobrazuje, na kterych kandlech pfijimace jsou piifazeny
vystupni funkce vysilace. Pfifazeni Ize libovolné ménit. Poradovym
¢islem na zacatku sloupce je vyjadien kandl vysilace a vedle néj je
pfifazend vystupnifunkce vysilace.V tomto menu muizete realizovat
rozboceni vystupnich funkci, tzn. jedna jakakoliv vystupni funkce
vysilace, mize byt pfifazena libovolnému poctu kanald pfijimace.
Jedinym omezenim je pocet kanal(, ktery mize obsluhovat vysila¢
(16 kanalQ). Vychozi nastaveni se vytvori na zakladé predchoziho
nastaveni. Chcete-li vychozi nastaveni obnovit, stisknéte tlacitko
»F3(Auto)”.

T’juuﬂﬂ|\r9cnnzi l|12:22:55 B T’:DDDH‘chnzi .|12:22:[|2 B2

Prifrazeni serv

1T totor 1 ® ENGAEIERIC a)
3 Kfidélko 2® 4 VWikowka® .
®—" 5 Smdrovka® 6 ® Vytvorit a vybrat model?

7 O] 8 .. @
g .® 10 ®

11 @2 CH

10 il 14 mY

zpet|  |uto]  [palsifl e | || | fno|

1.  Prifazenivystupnifunkce vysilace kanalu pfijimace
Oznacte pozadovany kanal prijimace a stisknéte ,3D tlacitko”. Nyni
muzete vybrat, kterou funkci pfifadite zvolenému kanalu pfijimace.
Tlacitkem ,,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku priivodce, kterym
jeulozenimodelu do pamétivysilace.

a) Prlvodce pozddad o potvrzeni vytvoreni modelu ,Vytvofit a
vybrat model?”. Odpovite-li na potvrzeni tlacitkem ,F1(Ne)” ,
vratite se zpét do pravodce a mizete model déle konfigurovat.
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Potvrdite-li tlacitkem ,F5(Ano)”, model se ulozi do paméti,
soucasné se i aktivuje. Poté automaticky piejdete do menu
»Kalibrace serv”. Ulozeny model mizete samoziejmé kdykoliv
konfigurovat i po uloZeni v menu ,Hlavni menu->Model” polozky
»Zdkladnikonfigurace’;,,Parametry funkci” a ,P¥ifazeniserv”,

Rada: V tomto okamzZiku miiZete spdrovat pFijimaé s
vysilacem a ndsledné pokracovat v konfiguraci
"Kalibraceserv'.

9.1.9 Kalibrace serv

Menu pro doladéni vystupnich funkci vysilace->kandld prijimace-
>serv. Prifazeni vystupni funkce vysilace ke kandlu ptijimace je
zobrazeno v horni ¢asti menu (prvni polozka pod popisem menu).

T 000 | vechozi .|12:22: 12 m

Kalibrace serv

Wotor 1 [ 1 ] -6%
Servo €. Motor 1 N @
Stied (Subtrimy [ [ ] 0%
Max. wychylka 1

Min. wichylka -100%
Max, Fyzicky limit[____ ] 125%]
Min., fyzicky limit( N | —125%]

Reverzace serva Ne@ i

ZpoZdéni

1.  Zobrazenivychylky kanalu pfijimace

V horni ¢asti menu je zobrazena aktudlni vychylka pro zvoleny kanal.
Budete-liménit nastavenivtomto menu, ihned uvidite, jak se zména
projevinavystupu.

2. Vybérkanalu pfijimace

Na prvni pozici F1 ve spodni listé je aktualné vybrany kanal.
Tlacitkem F2() a F3() nebo editaci polozky,Servo ¢." sivybirate kanal
prijimace, ktery chcete konfigurovat.

3. Stied(Subtrim)
Touto polozkou v menu si nastavite stfedni polohu serva na
vybraném kanale pfijimace.
Rada: SnaZzte se uz pfi stavbé modelu co nejvice doladit stied
mechanicky. Budete-li muset nastavit velkou hodnotu

»Stred (Subtrim)” pro stfedni polohu serva, bude
vyslednd vychylkaservaomezend.

4.  Max./Min.vychylka

Tato polozka definuje koncové hodnoty vystupni funkce vysilace,
tzn. jaké hodnoty bude nabyvat vystupni funkce vysilace v krajnich
polohdch ovladace. Funkce by méla byt pouzitd k vymezeni
bezpecného rozsahu serv, aby nedoslo k jejich mechanickému
poskozeni.

Upozornéni: Velikost maximdlni vychylky ddle miiZe ovlivnit
nastaveni trimd, dvojitych vychylek a dalsich
proporciondlnich nastaveni.

5.  Max./Min.fyzicky limit
Omezeni vychylky kanalu pfijimace. Zddnou kombinaci nedojde k
prekroceninastavené hodnoty vychylky serva.
Rada: Zde miiZete nastavit omezeni vychylky jesté pred
mechanickym dorazem nebo néjakou prekdzkou v drdze
serva, cimz se vyhnete mechanickému poskozeniserva.
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6. Reverzaceserva
Nastaveniobraceného smyslu otdceniserva.
7. Zpozdéninahoru/dolt

Nastavenidoby pfechodu kanalu zjedné krajni polohy do druhé. Lze
definovat pro kladnou zménu a zdpornou zménu zvlast napf.
otvirdni podvozku je pomalejsi nez zavirdni podvozku.

Rada: Funkce seddsvyhodou pouZitpropodvozkovdserva.

9.2. Jemné ladéni /let. rezimy

-rozsifujiciprogramové funkce pro modely.

* Letovérezimy

* Digitalni trim

o Trimyletovychrezim(

* Dvojité/Expo vychylky

+  Krivky funkci

 Diferenciace kfidélek (Menu se zobrazi v konfiguraci kiidla 0 KLAP|2KRID. a
vyssi.)

* Volné mixy

*  Mix Motylek (Menu se zobrazijen v konfiguraci ocasniplochy "V-tail")

. Butterfly (Menu se zobrazi v konfiguraci kfidla“KLAP|2KRID." a vy3si.)

¢ Ailevator (Menu sezobrazijen v konfiguraci ocasni plochy "Ailevator")

» Mix Delta/Elevon (Menusezobrazi vkonfiguracikfidla
"Zadny-Elevon/Delta")

* Gyro/Governor (pouze umodeld vrtulnika)

9.2.1 Letové rezimy

Letové rezimy jsou velice pfinosné pro Upravu letovych vlastnosti a
ovladatelnosti modelu pfi rznych situacich letu jako napf. start,
Iétani v termice, pfistani s pouzitim klapek a brzd. Tato schopnost by
se dala také vyuzit nejen u vétrond, ale také u akrobatickych modelt
pfi hladké akrobacii nebo 3D akrobacii. Ve vsech popsanych
situacich by bylo vhodné, aby model reagoval odlisnym zptsobem.
Toho vse jde jednoduse docilit, stacijen vyuzit letovych rezim.

K dispozici je az 10 letovych rezim( pro kazdy model. Letové rezimy
si mUzete pro lepsi pfehlednost pojmenovat. V jednom okamziku
muze byt aktivni pouze jeden letovy rezim, proto méa kazdy
vytvoreny letovy rezim svoji prioritu danou pofadim v seznamu
letovych rezimd. Spini-li se podminky a mohlo by byt aktivnich vice
nez jeden letovy rezim, pak se vybere ten z nich, ktery ma nejvétsi
prioritu. Letové rezimy Ize aktivovat libovolnym ovlada¢em vysilace
jako napf. pfepinacem.

Konfiguracevysilace podletovy rezim.

. Nékteré menu obsahuji polozky rozsahu platnosti se
symbolem (zemékoule) a pismenem G.

Pfepnutim polozky rozsahu platnosti na symbol (seznamu) s
pismenem S zménite nastaveni z globalniho na nastaveni pro kazdy
letovy rezim zvIast.

Upozornéni: U této akce budte obezietni. Po pfepnuti rozsahu
platnosti z globdlniho na letovy rezim se
konfigurace pred prepnutim (globdlni) uloZi do

vsech existujicich letovych reZimii.
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e Je-lipolozka v menu pevné definovana a rozsah platnosti bude
nastaven na hodnotu S, mdze byt nastaveni polozky v kazdém
letovém rezimu rdzné. Pfepnutim do jiného letového rezimu
polozka bude nabyvathodnot pro vybrany letovy rezim.

. Je-li polozka volitelna (Ize pfidat do seznamu) a rozsah
platnosti bude nastaven na hodnotu S, bude nastaveni pouze v
aktualnim letovém rezimu. Pfepnutim do jiného letového rezimu se
zobrazi konfigurace pro aktudlniletovy rezim.

. Kazdy modeljiz pti vytvoreni obsahuje vychoziletovy rezim.
Rada: Pokud nechcete pouzivat letové rezimy, pak

nevytvdrejte Zddny novy letovy rezim a pouzivejte
pouzevychozi.

gl |V9'="02i | | | 12:22:36 (EE |
Letové rezimy
Popis ZpoZdéni  Spinal

1. Pridaniletového rezimu

Tlacitkem ,F3(Novy)” pfidate novy letovy rezim. Budete-li chtit
vytvofit novy letovy rezim jako kopii jiz vytvoreného letového
rezimu, oznacte zdrojovy letovy rezim a stisknéte tlacitko
»F3(Novy)”. Zobrazi se menu s dotazem, zda-li chcete kopirovat
zvoleny letovy rezim.

Tlac¢itkem ,F5(Ano)” vytvofite kopii letového rezimu se stejnym
nazvem.

Tlacitkem ,,F3(Ne)” vytvofite novy letovy rezim.

Tla¢itkem ,,F1(Esc)” nevytvorite letovy rezim a vratite se zpét do
menu,,Letové rezimy”.
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Letové rezimy

KopTrovat zwyraznény letovy reZim?

Yychoz i

ESC Ne Ano

2. Piejmenovani letovych rezimu

Letové rezimy si mUzete zpfehlednit pojmenovanim, které vystizné
popisuje dané nastaveni nap¥. Start, Termika, Autorotace, atd.
Editacipolozky,, Popis“mizete pojmenovatletovy rezimy.

3. Zpozdéni letového rezimu

Doba postupného pfechodu mezi dvéma letovymi rezimy. Zména
letového rezimu sebou pfindsi ¢asto zasadni zmény zakladnich
poloh serv. Byla-li by zména letového reZzimu okamzita, mohla by
vést kokamzité zméné v fizeni modelu -prudké pohyby. Zpozdime-li
letovy rezim, dojde k postupnému pfenastaveni z jednoho letového
rezimu do druhého letového rezimu za definovany cas.
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Rada: Vidy se snazZte nastavit alespon néjaké minimdlni
zpozdéni letového rezimu. Okamzitd zména by mohla
vést ke zméné polohy vice serv najednou, coz by mélo za
ndsledek vznik proudové spicky v napdjeni.

Upozornéni: Letovd funkce plynu neni ovlivnéna zpozZdénim
letového rezimu. U této letové funkce se
konfigurace uplatniihned.

4. Aktivace letového rezimu

Letovy rezim Ize aktivovat prepina¢em. Editaci polozky ,Spinac” se
pfepnete do menu ,Vyberte ovlddaci vstup” a zvolite, ktery
prepina¢ ma aktivovat zvoleny letovy rezim. viz. kapitola 9.7. Ke
kazdému letovému rezimu muzete pfifadit jakykoliv prepinac,
proporciondlni ovlada¢ nebo vysledek logické operace, kterym
aktivujete letovy rezim. Splnéni podminky pro aktivaci letového
rezimu je vyjadieno symbolem ve sloupci,, Spinac”:

. zatrzeni- podminka pro aktivacije splnéna,
. krizek - podminka pro aktivacinenisplnéna.
Ve stavovém fadku je zobrazen nazev aktualniho letového rezimu.

Nazev aktudlmit T’juuﬂﬂ‘wwani .|12:22:39 B
letového rezimu. Letové rezimy
Popis Zpoidéni  Spinal

Pristani & [y = v
(rdd 0.0s

@_

b6 &

5. Priority letovych rezimu

V ptipadé, Ze jsou splnény podminky pro aktivaci vice letovych
rezim v jeden okamzik, rozhoduje priorita letového rezimu.
Poradovym cislem v seznamu letovych rezimd je pfifazena priorita.

Cim nizsi poradové éislo, tim vyssi priorita letového rezimu.

LS ‘h"chuzf I|12:22:39 B

Letové reiimy

Pristani

M it ja i let. reZim
Smazat letowy reZim
RESET w3ech letovich redimd

Zpét OK
6. Reset vybraného letového rezimu do vychoziho letového
rezimu
Zvoleny letovy rezim muzete prevést na vychozi letovy rezim.
Vyberte pozadovany letovy rezim a tla¢itkem ,F4(Opt.)” zobrazite
moznosti nastaveni. Polozkou , Nastavit jako vychozi let. rezim"

letovy rezim zménite na vychozi. Pfedesly vychozi letovy rezim se
zméninanormalniletovy rezim.

7. Smazani letového rezimu

Letovy rezim mUizete odstranit nasledovné:

a) vyberte pozadovany letovy rezim a tlacitkem ,F4(Opt.)”
zobrazite moznosti nastaveni.

b) polozkou,,Smazatletovy rezim”vymazete vybrany letovy rezim.
Vychoziletovy rezim nelze odstranit.
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8. Reset vsech letovych rezima do vychoziho letového rezimu

Vsechny letovy rezim muzete najednou prevést do nastaveni
vychoziho letového rezimu. Na jakékoliv poloZzce v menu stisknéte
tlacitko ,,F4(Opt.)” a zobrazi se moznosti nastaveni. Polozkou
~RESET vsech letovych rezimi" se nastavi veskeré letové rezimy
stejné jako vychozi letovy rezim a rozsahy platnosti budou
nakonfigurovany na globdlniplatnost.

Rada: Prekontrolujte stav jednotlivych letovych reZimii, po
Jjakékolivzméné v konfiguraciletovych rezimi.

9.2.2 Digitalnitrim

Trimovani hlavnich letovych funkci se provadi pres ctvefici tlacitek
umisténych pod kfizovymi ovladaci. Definice kroku a rozsahu
jednotlivych letovych funkci se provadi v menu ,Digitdlini trim*
Kazda letova funkce mlize mit nastavené jiné meze, krok trimu a
rozsah platnosti.

Tlac¢itkem ,F3(Trim)” pfejdete do menu prehledu trimd hlavnich
letovych funkci, kde si mlzete vyzkouset, jak se projevi jednotlivé
zmény v nastaveni.

=000 lv;-cnuzi ] | 12:22:12 m

Digitdlni trim

Funkce

KF idélka
Motor 0% | @BG
Smérovka
VyEkovka

60

1. Krok trimu

Editujete-li sloupce s nazvem ,,Krok”; definujete, jak velky pfirstek
bude mit jednostisknutitlacitka trimu.

Rada: Pro zdlet letadla volte krok vétsi. Po zdletu krok miiZete
zmensit.

2. Rozsah trimu

Editujete-li sloupce s ndzvem,,Razsah” urcujete, jaky maximalni vliv
bude mittrim v kladném azdporném smyslu na letovou funkci.

3. Rozsah platnosti nastaveni trimu

Nastaveni trim0 hlavnich letovych funkci mohou byt platné pro
vsechny letové rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy
letovy rezim mudze mit vlastni nastaveni trimu letovych funkci -
symbol seznamu a pismeno S.

9.2.3 Trimy letovych rezim{
Definovani trimt servjednotlivych letovych funkci.

Konfigurace mohou byt globalni nebo se mohou ménit s letovymi
rezimy. Hlavnim smyslem této moznosti je mit polohu jednotlivych
serv konfigurovatelnou letovym rezimem.

1. Polohyserv

Vystup letové funkce muize byt rozdélen na vice kandll pfijimace -
serv. Editaci jednotlivych sloupcd s ozna¢enim ,S1-S4" ménite
polohu serva vybrané letové funkce. Vychylka serva je udavana v
procentech.
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Tlac¢itkem ,F3(Vymaz)” nulujete nastaveni celého fadku.

Tlacitkem ,,F1(Sym.)” - zapindte/vypinate souc¢asnou editaci viech
hodnot nafadku.

2. Rozsah platnosti

Vychylky serv mohou byt platné pro vSechny letové rezimy - symbol
zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mize mit vlastni
definicivychylek serv-symbol seznamu a pismeniS.

gl |Wﬁh02i [ | ‘ 12:22:57 K |

Trimy letovych reZimi

Funkce S1 32 S3 sS4

KF idélka 0% o3 G
WhEkovka 0% 6]
Smérovka 0% e
Motor 0% @G

9.2.4 Dvojité/Expo vychylky

Chcete-li ovladacem vysilace napt. prepinacem ovliviiovat rozsahy
vychylek nebo pribéh letovych funkci, nastavte si dvojité ¢i trojité
rozsahy vychylek s moznosti exponencialni zavislosti. Exponencidlni
zavislost letovych funkci je velice vhodny z divodu toho, Ze v okoli
stiedu je fizeni velice presné. Blizime-li se maximu, je charakteristika
velice strma. Menu obsahuje letové funkce modelu se souhrnnym
prehledem jejich konfigurace.

T’ﬁuﬂﬂﬂ"iﬂ"ﬂzl’ .‘IZ:ZZ::H B |
Dvojité/Expo vychylky
Funkce  Dvoi ité Expo

@ VySkovka
Smérovka

Motor

OO0

I

a). nazev letové funkce.

b). vprocentech vyjadienrozsah vychylekletové funkce

). vprocentech vyjaddien exponenciélnizavislost letové funkce
d). rozsah platnosti

Oznacenim kurzorem jedné z letovych funkci a stisknutim tlacitka
~F4(Uprav)”nebo ,3D tlacitka” vstoupite do editace nastaveni.

LS ‘h’-chuzf | ‘ 12:22:48 R |

Editace DR/Expo

— = &G
(B —fopczice 1 -
@—oRz;:: 100% 1008 o
@—ec 05 0% ° f
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a). Nazevletové funkcesrozsahem platnosti
b). Cislo nastaveni- pro dvojité vychylky 1-2; pro trojité vychylky 1-3
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c). V procentech vyjadiend poloha koncového bodu funkce s
nastavenim pro oba sméry funkce

d). v procentech vyjadien exponencidlni prabéh s nastavenim pro
oba sméryfunkce

e). nastaveniovladace pro pfechod mezijednotlivyminastavenimi.
f). zobrazenifunkce uloZzené podzvolenym nastavenim

1. Rozsah platnosti

Rozsahy vychylek letovych funkci mohou byt platné pro vSechny
letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muze mit vlastni definici rozsahd vychylek - ,symbol
seznamu”a,,pismenoS”.

2. Vybérovladace pro prepinani mezi konfiguracemi

Zvolte polozku ,Spinac” (e), tim se prepnete do menu ,Vyberte
ovlddaci vstup”. Nastavte ovlada¢, kterym budete prepinat
konfigurace. U dvojitych rozsaht vychylek vyberte libovolny
ovladac¢ s neproporciondinim vyhodnocenim. Chcete-li nastavit
trojité rozsahy vychylek, méli byste zvolit 3polohovy pfepinac¢ nebo
jeden z proporcionalnich ovlada¢i. Po vybéru ovladace
nezapomerite nastavit proporciondlni vyhodnoceni ,Vyberte
ovlddaci vstup” tlacitko ,F2(Prop.)”. Spravnost nastaveni si lehce
ovérite tim, ze zménou polohy ovladace se méni i ¢islo konfigurace
rozsahu v menu ,Editace DR/Expo”.V pfipadé dvojich vychylek se
hodnota konfigurace rozsahu bude ménitz,,Pozice 1”na,,Pozice 2“.
U trojich vychylek se hodnota konfigurace rozsahu bude ménit
»Pozice 1}, Pozice 2" a,Pozice 3",

3. Rozsahvychylek

Kazda konfigurace rozsahu (b) (pozici ovladace) miize definovat jiny
rozsah vychylek funkce a exponencidlni zavislosti. Pfi zméné
konfigurace se zaroven upravuje i graf funkce (f).

Rozsah vychylek funkce se definuje polozkou ,Rozsah” . NarUstajici
hodnotou se zvétsuje rozsah letové funkce. Snizujici hodnotou se
rozsah zmensuje.

Exponencialni pribéh vytvéfite polozkou ,Expo” (d). Je-li
exponencidlni zdvislost nulovd, je letové funkce cisté linearni.
NarUsta-li hodnota exponencialni zavislosti, v pribéhu se projevuje
exponencialnicharakter.

Vse mlzete jeSté zkombinovat s letovymi rezimy. Ve vysledku
muizete mit v kazdém letovém rezimu jinou definici kazdého z
nastavenirozsahu vychylek.

Rada: Doporuéujeme nastaveni exponencidlnich pribéhu.
Ovlddadnije pakvelice presné.
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9.2.5 K¥ivky funkci o] [vsenozr  M[12i22:40 R |
Pribéhy letovych funkci - jaka zavislost bude platit mezi polohou _ Kiivky funkci

ovladace a vychylkou serva. Menu zobrazuje prehled viech letovych :ﬁ':‘:::j: Bod -

funkci (a) a nastaveni jejich kfivek (priibéhu) (b) a zpozdéni (c). Standard @) In «H®

Dusledky nastaveni si mizete ihned po nastaveni zkontrolovat pies
zobrazenivystupu prijimace - tlacitkem ,F2()".

Out

il “'?C"ﬂzl’ | ‘ 12:22:20 K |

Kiivky funkei a). typ predpfipravenékfivky
Funkce _Kfivka — 7ZpoZ.t b). grafaktudlnikrivky
Kfidélka [MEH] 0.0s) 0.0s @G
® L o‘gs 00s @@ Priibéh letové funkce si muiZete vybrat bud'z prednastavenych, nebo
% 80? ggz = vytvofenim nové funkce tak, ze editujete predpfipravenou funkci.
®— ——Q@© Seznam piedpfipravenych funkci:
= Standard Llr.weajrnl pribéh, nastaveni posunuti priibéhu ve
] ] svislé ose
Rilazeletoue Bkce, K . | Jen jedna hodnota, je mozno nastavit, jakou bude
b). Krivky/priibéhy letové funkce onstantnl | . vystup hodnotu
c). zpozdéni vychylka pro kladnou a zdpornou zménu polohy 3-body, x>0, | Tfi-bodova kfivka, je mozné nastavit polohu
ovladace x<0, [x|  |kteréhokoliv bodu
d). rozsah platnosti 5-bodi Péti-bodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
; ¥ 2 Kfivka, ] T i poloh
1. Nastavenik¥ivky letové funkce 7-bodu Sedr’nl bod.ova fivka, je mozne nastavit polohu
) o o ] o 5 kteréhokoliv bodu
Chf.e-te—ll nastavit krivku Jedn(?’z letovych funk;l, e(.thUJte pols)lzku ] Deviti-bodova kfivka, je mozné nastavit polohu
»KFivka“; nebo kurzorem oznacite letovou funkci a stisknete tlacitko 9-bodu kteréhokoliv bodu
»F4()". Piejdete do nastavenikfivky letové funkce. +pozitiv,
——" _"__ Ctyi-bodové kfivka, je mozné nastavit polohu
Sl kteréhokoliv bodu
symetr.
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Editacekfivky letové funkce
Rozhodnete-li si vytvofit vlastnikfivku, postupujte ndsledovné:

Ujasnéte si, z kolika bodl (3-9) Ize kfivka sestavit a tuto variantu
zvolte zpfednastavenych.

Editujete graf funkce - oznacte graf kiivky a stisknéte ,, 3D tlacitko”

gl |V?Ch02l’ | ‘ 12:22:10 IR |
Kirivky funkci
»KF idélka«
Typ k¥ ivky Bod 2
I-bodll @® In
-75%
Out
-75% O/
BG6

| 5 | ¥ | 4+ |

Vytvoite vlastni kiivku — polohou jednotlivych bodu. Body muzete
pohybovat ve vertikélni a horizontalni sméru. Rotaci ,,3D tladitka”
nebo tlacitky ,,F3" a ,,F4" pohybujete body ve vertikalnim sméru. V
horizontdlnim sméru bodem pohybujete tlacitky ,F1" a ,F2"
Stisknutim ,,3D tlacitka” prejdete na definici dalsiho z bodU kfivky.
Stisknutim tlacitka ,esc” se vratite na definici polohy
predchazejiciho bodu.Vlevo od grafu jsou informace o soufadnicich
vybraného bodu. Hodnota , In” je poloha ovladace a hodnota,,Out”
jevystupnihodnota.

2. Zpozdénireakcevkladném/zapornémsmeéru

Reakce serva na ovladac¢ vysilate se rozprostie do casu,
definovaném v polozce ,Zpoz.". Kladnd doba zpozdéni je
definovand jako cas, za ktery prebéhne funkce od 100% do -100%.
Zaporna doba zpozdéni je definovana jako cas, za ktery prebéhne
funkce 0od-100% do 100%.

3. Platnostnastaveni

Prabéhy letovych funkci mohou byt platné pro viechny letové
rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim maze
mitvlastniprabéh letové funkce -symbol seznamua pismenoSS.

9.2.6 Diferenciacekridélek

Vyuzivéte-li k ovladéani modelu kfidélka pro klonéni modelu a profil
kiidla modelu je nesoumérny nebo tenky, urcité vyuzijete funkci
diferenciace - rozdilné vychylky kiidélek pro smér nahoru a dolt.
Tato funkce zabranuje nespravnému vyboceni modelu pfi vychyleni
kridélek. Profil kiidla s kfidélkem vychylenym dold ma vétsi
aerodynamicky odpor nez profil kfidla s vychylenym kfidélkem
nahoru. Vychylila by se obé kfidélka stejnou vychylkou, model by
pfed zatdckou vybocil smérem ze zatdcky. Pouzitim funkce
Diferenciace kiidélek je mozno tomuto predejit. Funkce je dostupna
pouze, pouzivate-li pro ovladanikridélek minimalné dvé servaavice.

=il ‘h’-chuzf | ‘ 12:22:31 R |

Diferenciace kiridélek

S1 52
Nahoru 100% 100%
DolG 100% 100%
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1. Platnostnastaveni

Konfigurace diferenciaci kfidélek mohou byt platné pro vSechny
letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muaze mit vlastni konfiguraci diferenciaci kfidélek - symbol
seznamua pismeno,,S”.

2. Diferenciace

Kazdy smérvychyleni kfidélek miize mit jiny rozsah. Radky oznacené
»Nahoru” a ,,Dolii” obsahuji tolik sloupc (oznaéenych S1-5S4),
kolika servy ovladate kiidélka. Pro kazdé servo lze urcit rozsah v
daném sméru. Oznacenim fadku s popisem ,,Nahori* nebo ,Doli”
kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka” piejdete do editace rozsahu
jednotlivych serv. Tlac¢itkem ,F1(Sym.)” pfti editaci
zapinate/vypinate souc¢asnouzménu vsech polozek na radku.

9.2.7 Ailevator

Ovladani vyskovky je rozdéleno mezi dvé serva. Pravd a leva strana
vyskovky muze byt ovlddédna nezavisle. Funkci ,Ailevator” je
dosazeno soucinnosti mezi letovou funkci kfidélek a vyskovky.
Vychyli-li se napt. levé kiidélko nahoru a pravé dold, soucasné se
vychyli ve stejném sméru i levd a prava ¢ast vyskovky. Timto mixem
se u modelu zvysi citlivost funkce klonéni. Mix je aktivovan
automaticky po zaloZzeni modelu s osazenim ocasni plochy
LAilvator 2H1V* . Vychozi nastaveni mixu ,,Ailevator” je 50% rozsah
letové funkce vyskovky a kiidélek.

il |V?Bh02i | | | 12:22:06 R |
Ailevator
Mod ®G
S1 52
Vikovka 50% @ 508 @
Kfidélko 50% @ 508 @
[Sym. ] I N O TS

1. Platnost nastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd pro viechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muze mit
vlastni konfiguracimixu -symbol seznamua pismeno S.

2. Rozsahyletovych funkcimixované navyskovce

Jednotlivé letové funkce mohou mit riizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a, KFidélko” obsahuji dva sloupce (oznac¢enych S1,52),
které reprezentuji serva ovladajici vyskovku. Pro kazdé servo dané
letové funkce lze urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem
»Vyskovka” nebo ,Kfidélko” kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka”
prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv.Tla¢itkem ,F1(Sym.)”
pfi editaci zapinate/vypinate soucasnou zménu vsech polozek na
radku.
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9.2.8 MixMotylek

Je-li model vybaven ocasni plochou typu ,,Motylek”, sdruzené
ovladani vyskovky a smérovky. Jsou tyto letové funkce realizovany
mixem. Mix je aktivovan automaticky po zalozeni modelu s timto
osazenim ocasni plochy. Vychozi nastaveni mixu ,Motylek” je 50%
rozsah letové funkce vyskovky a smérovky.
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Mix Motylek
Mod ®G
Sl 52
¥y3kovka 50% ® 50% @)
Smérovka 0% @ 50% ®

A | | [ ok|

1. Platnost nastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd pro vsechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muze mit
vlastni konfiguraci mixu -symbol seznamua pismeno S.

2. Rozsahyletovych funkcivyskovky asmérovky

Jednotlivé letové funkce mohou mit rGizné rozsahy. Radky oznacené
~Vyskovka” a ,Smérovka” obsahuji dva sloupce (oznacenych
$1,52), které reprezentuji serva ovladajici ,motylkovou” ocasni
plochu. Pro kazdé servo dané letové funkce Ize urcit rozsah.
Oznacenim fadku s popisem ,Vyskovka” nebo ,Smérovka”
kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka” prejdete do editace rozsahu
jednotlivych serv. Tlacitkem ,F1(Sym.)” pii editaci
zapinate/vypinate souc¢asnouzménu vsech polozek nafadku.

9.2.9 MixDelta/Elevon

Provozujete-li model se sdruzenym ovladanim ploch na kfidle, pak
vyuzivéate kfidélek zaroven i pro letovou funkci vyskovky. Letové
funkce vyskovky a kfidélek mohou nabyvat rliznych rozsahu. Toto
menu je dostupné v pfipadé, ze aktudlni model méa konfiguraci
ocasnich ploch,, “Zddny - Elevon/Delta”.
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Delta/Elevon Mix

S1 52
Elevator 50% 50%
Aileron 50% 50%

1. Platnostnastaveni

Konfigurace rozsahu smérovky a kridélek mohou byt platné pro
vsechny letové rezimy - ,,symbol zemékoule” a,,pismeno G”. Kazdy
letovy rezim muze mit vlastni konfiguraci rozsahu smérovky a
kridélek - symbol seznamu a pismeno,,S”.

2. Rozsahyvyskovky akridélek

Jednotlivé letové funkce mohou mit rGizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a ,KFidélko” obsahuji tolik sloupcd (oznacenych S1-
S4), kolika servy ovlddate kiidélka. Pro kazdé servo dané letové
funkce Ize urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem ,Vyskovka”
nebo ,, K¥idélko” kurzorem a stisknutim ,,3D tlaéitka” piejdete do
editace rozsahu jednotlivych serv. Tlacitkem ,,F1(Sym.)” pii editaci
zapinate/vypinate soucasnouzménu vsech polozek na fadku.
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9.2.10 Butterfly

Konfigurace aerodynamické brzdy, kterd muize byt tvorend z
letovych funkci kiidélek, klapek a vyskovky. Aerodynamickou brzdu
Ize aktivovat ovlada¢em vysilace. Po aktivaci brzdy se mohou vyse
zminéné letové funkce nastavit do pozic podle konfigurace, ve
kterych dojde k brzdéni modelu. Samoziejmé, ze letové funkce pfi
brzdénimohou nabyvathodnoty i podle letovych rezimd.

gl “'fﬂhﬂ?i | ‘ 12:22:01 K |

Aer.brzda

Spinat - Ipoi. + Mod

$1 $2 83 sS4

KFidélka 0% 0% 0% 0%
vzt laky 0% 0% 0% 0%
Vkovka 0%

B | | [ ok |

1. Aktivaceaerodynamické brzdy

Pod polozkou menu oznacenou ,,Spinac¢” prifadite ovladac, kterym
aktivujete aerodynamickou brzdu. Zdali aerodynamickd brzda,
bude nabyvat jednu nebo vice poloh ovladatelné plynule nebo
skokové urcite vybérem ovladace viz.,,Vyberte oviddacivstup”.

2. Zpozdénibrzdy

Cas, za jaky se aktivuje/deaktivuje aerodynamicka brzda - dosahne
pozadované polohy. Polozkou ,ZpoZ.+“ pfifazujete cas ,,ndstupu”
aerodynamické brzdy. Polozkou,,ZpoZz.-“ pfifazujete ¢as ,uvolnéni”
aerodynamické brzdy.

3. Platnostnastaveni

Konfigurace aerodynamické brzdy muze byt platna pro vsechny
letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”". Kazdy letovy
rezim muze mit vlastni konfiguraci aerodynamické brzdy - symbol
seznamua pismeno,,S”

4. Rozsahaerodynamickébrzdy

Kazda letova funkce mulze mit jiny rozsah aerodynamické brzdy.
Podle nastaveni modelu se zobrazi fadky s letovymi funkcemi
oznacené ,Kridélka’; ,Vztlaky” a ,Vyskovka” obsahujici tolik
sloupcli (S1-S4), kolika servy jsou ovladané. Pro kazdé servo dana
letové funkce lze urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem
»K¥idélka”; ,Vztlaky” nebo ,,Vyskovka” kurzorem a stisknutim ,3D
tlacitka” prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv. Tlacitkem
»F1(Sym.)” pfi editaci zapindte/vypinate soucasnou zménu viech
polozek nafadku.
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9.2.11 Volné mixy

Vyzadujete-li, aby se nékteré z letovych funkci mezi sebou
ovliviiovaly, touto funkci, Volné mixy*toto lehce docilite. Zvolite siz
jaké letové funkce, ma vychazet mix a do které letové funkce se ma
promitat.Vysila¢ umoZznuje provozovataz 20 volnych mix{ v jednom
modelu. Menu obsahuje prehled viech existujicich volnych mixu
modelu. Sloupec oznaceny ,,Master” vyjadiuje letovou funkci, ze
které se vychazi - vstup. Sloupec s popisem ,Slave” charakterizuje
letovou funkci, do které se ma mix promitnout - vystup. Jakou
mérou, bude vystup ovlivnén, vyjadiuje sloupec ,Hlavni hodnota*”.
Posledni sloupecznazornuje platnost konfigurace mixu.

Tﬁul]l]m"i'ﬂhﬂzl’ .‘12:22:” B

Volné mixy

Master Slave Hodn .
KF idélka ® Ka

Kopie| Novy | Smaz [Uprav| OK

1. Kopirovani mixu

Oznacenim mixu kurzorem ze seznamu mixu a stisknuti tlacitka
»F1(Kopie)” vytvofite kopii vybraného mixu. Ten se ulozi nakonec
seznamu.

2. Vytvoienivolného mixu

Tlacitkem ,F2(Novy)” zalozite novy mix. Po stisknuti tlacitka se
zobrazi menu pro konfiguraci zékladnich parametrli mixu. Prvni
polozka ,Master” vyjadiuje letovou funkci, ze které se vychazi -
vstup mixu. Druhd polozka,,Slave” charakterizuje letovou funkci, do

které se m& mix promitnout - vystup mixu. Posledni polozka, Hlavni
hodnota” je vdha mixu. Nakonfigurovanim zakladnich moznosti a
potvrzenim ,F5(Dalsi)”, prejdete do seznamu mix0. Chcete-li
zobrazit pokrocilou konfiguraci mixu ze seznamu volnych mix(,
oznacte kurzorem pozadovany volny mix a stisknéte tlacitko

#F4(Edit)”. Tl [vscnozi W[i2:22:00 K ]

Volné mixy

Slave YyEkovka @
Hlavni hodnota %@
Zpét Dalsi

a). Platnostnastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd

pro viechny letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”.
Kazdy letovy rezim mze mit vlastni konfiguraci mixti - symbol
seznamua pismeno,,S”.

b). Aktivacevolného mixu

Pod polozkou menu oznacenou ,Spinac” pfifadite ovlada¢, kterym
aktivujete volny mix. Zdali véha volného mixu ,,Hlavni hodnota*,
bude nabyvat jednu nebo vice hodnot ovladatelné plynule nebo
skokové urcite vybérem ovladace viz.,,Vyberte oviddacivstup”.

c). Krivkavolného mixu

Stejné jako u pribéhu letovych funkci , KFivky funkci” muzete
editaci polozky ,KFfivka” definovat prdbéh volného mixu. Coz
znamend, podle jaké zavislosti se projevi zména na vstupu na
vystupu mixu viz.,, K¥ivky funkci”.
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Volné mixy

Ki idélka
Hlavni hodnota

- VySkovka

Spina

Ki ivka

:

08 ® ® —®
- Zdroj + — Spinag + (:)
@— ZpoZdéni 0.0 0.0s 0.0:@° 0.0
Jednosmérny = x
Master Link x @
Slave Link X
TRIM X @
Slave Dual-Rate x @

d). Zpozdéni reakce vystupni funkce pfi kladné/zaporné
zméné

Reakce serva na ovlada¢ vysilate se rozprostie do casu,

definovaném v polozce ,Zdroj”. Kladna doba zpozdéni je

definovana jako cas, za ktery pifebéhne funkce od 100% do -100%.

Zéaporna doba zpozdéni je definovana jako cas, za ktery prebéhne

funkce od-100% do 100%.

e). Zpozdéni reakce vystupni funkce po aktivaci/deaktivaci
mixu

Doba postupného prechodu mezi aktivaci a deaktivaci mixu. Po

deaktivaci mixu se postupné piejde na novou polohu serva za cas

definovany polozkou ,Spina¢-“. Po aktivaci mixu se postupné

prejde na novou polohu serva za cas definovany polozkou

»Spinac+”.

f). Vahyvystupuletové funkce

Ma-li letova funkce vice vystupu nez jeden, Ize nastavit vahu pro

jednotlivé vystupy. Rddek menu s oznacenim ,Vystup mixu”

CZ

vyjadiuji, do jaké miry budou vystupy letovych funkci (S1-S4)
ovlivnény mixem. Tato polozka v menu nemusi byt zobrazena, ma-li
letova funkce pouze jeden vystup - ovlada pouze jedno servo.

g). Orientacevyhodnocenimixu

Je-li letova funkce tvorena s vice vystupl (serv), mate moznost
nastavit, jestli se mix bude pricitat nebo odecitat od vystupt (serv).
Zdali se vysledek mixu promitne na vystupy (serva) jako pohyb
pouzevjednom nebo obéma sméry.

h). Ovlivnénivstupumixujinym volnym mixem

Jako vstup pro volny mix muzete vyuzit bud letovou funkci, nebo
letovou funkci s volnym mixem. Mate-li v amyslu vytvofit novy volny
mix, jehoZ vstup bude letova funkce ovlivnénd jiz existujicim volnym
mixem, postupujte nadsledovné:

« U konfigurace mixu, ktery chcete pouzit jako zdroj (vstup)
povolte moznost ,Slave Link”. Tim umoznite tento volny mix
pouzit jako vstup pro dalsi volné mixy. Pfi povoleni, zaroven
urcite, zdali se ma mix pficitat nebo odcitat od dalsiho volného
mixu.

* Volny mix, ve kterém chcete vyuzit jako vstup letovou funkcis
mixem, vyberte danou letovou funkci a povolte moznost
»Master Link”. Timto pouzijete letovou funkci i s mixem jako
vstup pro tento volny mix. Zdali se mix pfi¢te nebo odecte od
tohoto mixu, ur¢uje znaménko.

i).  Ovlivnénivystupnifunkce volného mixutrimem

Polozkou menu ,Trim” volného mixu aktivujete/deaktivujete
ovliviiovéanivystupnifunkce trimem vstupniletové funkce.
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j).  Ovlivnéni vystupni funkce volného mixu dvojitymi
vychylkami

Polozkou menu ,Slave Dual-Rate” volného mixu
aktivujete/deaktivujete ovliviiovani vystupni funkce dvojitymi
vychylkamivystupniletové funkce.

Tlacitkem ,F2()"vyvolate menu vystupd prijimace. Tlacitkem ,,F4()”
zobrazite definice kivky volného mixu. Tla¢itkem ,,F5()” potvrdite
nastavenia prejdete zpét do seznamu volnych mixd.

3. Smazanivolného mixu
Tlacitkem ,,F3(Smaz)” smazete oznaceny volny mix.
4. Editacekonfigurace

Zakladni konfiguraci provedete pres ,3D tla¢itko”. Oznacite volny
mix a stisknutim ,3D tlacitka” prejdete do editace zakladnich
parametrU. Rozsifenou konfiguraci vyvolate oznac¢enim pfislusného
mixu ze seznamu a stisknutim tlacitka ,F4(Uprav)”.

9.2.12 Governor/Gyro

U modelu vrtulniku se gyroskop pouziva ke stabilizaci vrtulniku ve
svislé ose. U gyroskopu se da nastavit citlivost, s jakou reaguje na
zménu polohy. Jeden kandl je u modelu vrtulniku vyhrazen pro
dalkové fizeni zisku gyroskopu. Konfigurace zisku gyroskopu v
zavislosti na poloze ovlddace se definuje pravé v tomto menu.
Zarovent se v menu konfiguruje funkce governoru (konstantni
otacky rotoru), je-lifunkce pfivytvarenimodelu povolena.

T’;Dﬂﬂﬂ|v9cnnzi I|12:22:27 i
Gyro/Governor

Nastaveni gyra B
Pozice 1 Pozice 2 Pozice 3
SEE® v 0% ® 50% ®
Nastaveni governoru [ii:le]
Pozice 1 Pozice 2 Pozice 3
-l00E @ v 0% @ 100% @

1. Konfigurace gyroskopu

Ve vychozi konfiguraci modelu je k ovladani zisku gyroskopu
predvolen tfipolohovy prepinac ,Si” tzn. gyroskop Ize konfigurovat
ve tfech krocich. Polozky v menu,,Pozice 1% ,,Pozice 2" a ,,Pozice 3".
Editaci polozek ,Pozice” nastavujete zesileni gyroskopu v
jednotlivych polohdch prepinace. Zesileni gyroskopu lze i
ovliviiovat proporciondlné napf. oto¢nym ovlada¢em (v menu
»~Model->PFifazeni funkci” pro ovladani citlivosti gyroskopu zvolite
jeden z proporcionalnich ovladac¢l s proporcionalnim
zpracovanim).

Konfigurace gyroskopu mohou jesté podléhat letovym rezimdm.
Konfigurace zisku gyroskopu muze byt platna pro vsechny letové
rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim maze
mit vlastni konfiguraci zisku gyroskopu - symbol seznamu a
pismenoS.
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2. Konfiguracegovernoru

Povolite-li funkci governoru v konfiguraci modelu zptistupni se v
tomto menu sekce nastaveni governoru. Tfi pozice pro zadani
pozadovanych otacek vyjadienych v procentech. Ve vychozim stavu
je prifazen pro prepindni nastaveni prepina¢ ,Sg". Otacky lze i
ovliviiovat proporciondlné napf. oto¢nym ovlada¢em (v menu
»~Model->PFifazeni funkci” pro ovladani governoru zvolite jeden z
proporcionalnich ovladacli s proporciondlnim zpracovanim).
Konfigurace governoru mohou jesté podléhat letovym rezimdm.
Konfigurace governoru muze byt platnd pro viechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mudze mit
vlastni konfiguracizisku governoru -symbol seznamu a pismenoS.
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9.3. Pokrocila nastaveni

Rozsirené nastaveniovidddni modelu.

T’:Duuﬂ|\'§-chnzi .|12:22:49 m
Pokro€ila nastaveni

Dalsi moinosti modelu

Nastaveni knipli/spinaii

Bezdrdt. Modul/Ucitel-Zak

Logické spinace

Zvuky na uddlost

9.3.1 DalSimoznostimodelu
Menu obsahuje pfifazeni rozsitujicich funkci vysilatce DC-16 k
ovladac¢iim.

=l ‘\fichnzi u ‘ 12:22:00 E‘:I

Dalii moZnosti modelu

Ostatni vol itelné spinaCe
@— Splnac Aute-Trimg B

[Seinac [ETtel-73k

@—QSDinaC zéznamy_telemetrie Ch

l

C]
Zastaveni motoru
Splnac zastaven! motoru O]
Pozice plynu pro zastaveni —100% (8
Posun_volnob&hu

®— pinac volnobéhu O]
®

Posun volnobéhu 0%

1. Automatické trimovani

Pfitazeni ovladace pro spousténi automatického trimovani. Po
zapnuti automatického trimovani se nastavuje trim podle aktualni
vychylky kfizovych ovlada&a. Cim vétsi vychylka kiizového ovladace,
tim rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru.
Samoziejmé, ze soucasné s funkci auto-trimu, nastavujete kfizovymi
ovladaci i letové funkce, tzn. normalné ovladate model, jen se
zaroven nastavujii hodnoty trimd.

Rada: Aktivaci této funkce si Fddné promyslete a po zdletu

modelu spousténitéto funkce radéji deaktivujte.

2. Funkce Uéitel/Zak

Pfifazeniovladace pro aktivacirezimu ucitel/zak.

3. Spousténizaznamu

Prifazeni ovladace pro spusténi telemetrického zdznam dat na
interni pamét vysilace. Po spusténi zaznamu se v interni paméti, v
adresafi /Log/ vytvoii novy soubor a ve stavovém fadku je blikanim
symbolu zdznamu indikovan zapis dat.

4. Zhasinani motoru

Tuto funkci vyuZijete predevsim u modell pohdnénych spalovacim
motorem jako zhasinani motoru, ale mizete ji stejné dobfe pouzitiu
modeld pohanénych elektromotorem jako odjisténi/zajisténi plynu.
Funkci zhasindni motoru muzete ptifadit libovolnému ovladaci
vysilace. Po aktivaci se letova funkce plynu nastavi na hodnotu
definovanouv polozce menu,Pozice plynu prozastaveni”.

5. Nastavenivolnobéhu

Funkce volnobéhu upravi pribéh letové funkce plynu tak, ze



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem CZ

minimalni hodnota plynu bude definovédna polozkou v menu
»Posun volnobéhu”. Je-li funkce aktivni, tzn. ovlada¢ splnuje
podminku aktivace, je minimdlni hodnota plynu ddna souctem:
»~Max. vychylka” plynu a ,Posun volnobéhu”. Plyn dale reaguje na
ovladacvysilace.

9.3.2 Nastavenikniplt/spinact

Vlastnosti proporcionélnich i neproporcionélnich ovladacti vysilace.
Zména konfigurace predletové kontroly ovladact nebo jiny zplsob
vyhodnoceni proporcionalnich ovladac.

T’;Duﬂﬂ|v;‘-cnuzi .‘12:22:45 ]
Nastaveni knipli/spinaéi
Ovladaci prvek P1®
@—nyp prvku KF TZova_paka
Spinal zapnut - e @
Spinat vypnut [] —75% @
@ Predletova pozice achy ()
[Status [ [ \ @»—C‘D

1. Nazevovlada¢emstypem

Prvni polozka menu vyjadfuje nazev ovladace a druhd polozka typ.
Konfiguraciovlada¢li mizete prochézet tlacitkem ,,F2()" a ,F3()".

2. Rozhodovacitrovné

Kazdy proporcionalni ovladac vysilate muze zaroven fungovati jako
prepinac. Proto jsou u proporciondlnich ovladac¢li polozky pro
konfiguraci rozhodovacich urovni, pfi kterych se vyhodnoti
zapnuty/vypnuty stav ovladace.

»Spinac zapnut” - pii jaké trovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen
jako zapnuty

»Spinaé vypnut” - pfi jaké arovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen
jakovypnuty

Ve vychozim stavu jsou rozhodovaci uUrovné ovladacu
nakonfigurovany tak, ze se proporcionalni ovlada¢e vyhodnocuji
jakotfipolohové piepinace.

a) Poloha ovladace se vyhodnocuje nad urovni,Spina¢zapnut*.
b)Poloha ovladace se vyhodnocuje mezi Urovni ,Spinac¢ zapnut” a
»Spinaévypnut”.

c)Poloha ovladace se vyhodnocuje pod Urovni, Spinaévypnut”.

Nastavite-li stejnou hodnotu , Spina¢ zapnut” a ,,Spina¢ vypnut”
docilite toho, ze se proporcionalni ovladace budou vyhodnocovat
jako dvoupolohové.

3. Predletovakonfigurace ovlada¢u

U kazdého z ovladaci vysilate muzete prifadit, v jaké poloze
vyzadujete, aby se ovlada¢ nachazel pred na¢tenim modelu. Dokud
nejsou vsechny ovladac¢e v polohach predletové konfigurace,
neaktivuje se model a na displeji vysilace je zobrazen obrazek
vysilac¢e s vyznacenym ovladacem, ktery ma jinou polohu, nez je
poloha predletové konfigurace.

4. Zobrazenistavuovladace

Posledni polozka v menu je vyjadfeni aktualniho stavu ovladace i s
jehovyhodnocenim.

U dvoupolohového prepinace bez aretace je mozno nastavit funkci
pamétového tlacitka. V normdlnim rezimu je stav pfepinace dany
pouze pozici. V rezimu pamétového tlacitka se v paméti vysilace
uchovava stav tlacitka a pohybem piepinace do krajni nearetované
polohy zménite stav tlacitka v paméti.”
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Konfigurace pirepinace v pace kiizového ovladace

Konfigurace se uklada do paméti modelu, proto u modeld, u kterych
chcete pouzit prepinac v pace kiizového ovladace, nezapomerite
nastavit typ prepinace. Neprovedete-li tento ukon, pfepinac¢ nebude
vysila¢em vyhodnocovan.

1.Postup konfigurace

V seznamu ovladacich prvkl vyberte prepinac¢ ,Sk', mate-li
instalovany prepinac¢ v levém kfizovém ovladaci nebo ,SI" mate-li
instalovany pfepinacv pravém kfizovém ovladaci.
Polozku,, Typ prvku"konfigurujte podle typu prepinace:

. 2 polohovy prepinac-,2-poz. spina¢”
. 3 polohovy prepinac-,3-poz. spinac”

. Tlacitko -, Tlacitko"

Samoziejmé, ze pro piepinac v pace kfizového ovladace muzete
povolit predletovou konfiguraci.

9.3.3 Bezdratovérezimy/Trenér

Vysila¢ Ize provozovat v jednom ze tii zdkladnich bezdratovych
rezim(. Popis naleznete v zacatku navodu viz. kapitola 5.
Konfigurace bezdratového rezimu a dalsi funkce spojené s
jednotlivymi rezimy naleznete v menu ,Bezdrdtové rezimy
/Trenér”.Volba bezdratového rezimu se uklada do paméti modelu.
Pri vybéru modelu se zaroven i nakonfiguruje bezdratovy reZzim pro
na¢teny model. Jedina vyjimka je v rezimu Uéitel/Zak. Pokud je v
konfiguraci modelu nastaven bezdratovy rezim ucitel nebo zak, pak
konfigurace rezimu je zachovanaipo vypnutia opétovném zapnuti.

Z bezpec¢nostniho hlediska se rezim ucitel/zak zméni na rezim
»Vychozi” po prepnuti na jiny model a ndsledném obnoveni
modelu.

Vysilac je mozné pouzit k vyuce pilotdze modeld. Vyuka probiha tak,
Ze pilot-zak vysilacem ovlada model pres ucitelv vysila¢. Ucitel
rozhoduje, kdy pieda Fizeni zakovi. Zakovsky a ucitelsky vysila¢ mezi
sebou komunikuji bezdratové. Je-li vysila¢ v rezimu ,ucitel’, jeho
priméarni modul komunikuje s modelem a sekundarni s Zédkovskym
vysilacem. Je-li vysila¢ v rezimu ,Zdk”, jeho primarni modul
komunikuje s ucitelskym vysilatem a sekundarni neni aktivni.
Provozujete-li dva vysilace DC-16, pak nepotiebujete zadné dalsi
vybaveni. Provozujete-li vysila¢ DC-16 v rezim ucitel/zak s vysilacl
jiného typu nez je DUPEX 2,4GHz, k realizaci je zapotfebi bezdratovy
modul ucitel/zak.

Tl |h"chnzi | | ‘ 12:22:08 R |

Bezdrit. Modul/uéitel-Z4ik

Wychoz i @
Parovani hlavniho TX madulu v

Bezdratovyrezim,Vychozi”
a. Volbarezimu

b. Povel pro parovani primarniho vysila¢ového modulu s
pfijimacem
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Bezdratovy rezim,Zak”

l‘|z22n5 B

Bezdrit. Modul/uéitel-Z4ik

Tﬁul]ﬂﬂ |V§'chnzi

Parovani hlavniho TX modulu

Funkce Kanal |
KF idélka 1®
Wyskovka 2@ |
Smérovka 1@ |

Vrezimu,,Zdk“” se neuplatfuji zadné mixy, dvoji vychylky, atd.

a.
b.

VolbareZzimu

Povel pro parovani priméarniho vysilacového modulu s
vysilatem DC-16 ve funkci ucitele nebo s bezdratovym
modulem ucitel/zak.

Prifazenivystupnimu kandlu letovou funkci (ovladac vysilace)

Bezdratovyrezim,Ucitel”

.‘12:22:07 Et:l
Bezdrit. Modul/U¢itel-Zik

UCitel @
Spinal UEitel-2ak Sa X |
Parovani hlavniho T modulu 24
Parovani sekundarnfho TH modulu X |

T’:Duﬂﬂ ‘V;-chnzi

Funkce Aktivni Hodn. Kanal
KFidélka
yikovka

x 00% 2@ |
Smérovka x 1005 3@
Motor x 1008 4@

C.

CZ

Volbarezimu

Definice prepinace pro prepnuti fizeni. Jestlize je prepinac
aktivni (symbol zatrzitka), je fizeni modelu predano zakovi.
Povoleni parovani sekundarniho modul s zakovskym
vysilacem.

Povoleni/zakézani Fizeni letovych funkci Zdkem; V ucitelském
vysilace se povoluji/zakazuji funkce které mize zak fidit. Napf.
zak mlze mit povolené pouze letové funkce
vyskovky/smérovky. Zbytek letovych funkci plné ovlada ucitel.

Vahy letovych funkci do jaké miry je letova funkce ovlddana
zakem pfi pfedani fizeni. Napt. je-li hodnota 60%, pak vétsi vliv
na fizeni ma zak nez uditel, ktery fidi model s 40%. Z toho
vyplyva, Zze bude-li mit zak vychylku ovladace 40% a ucitel
100% vysledna velikost vychylky pfi nastaveni 60% vahy bude
64%.

Prifazenivstupnimu kandlu z zdkovského vysilace letové funkci
ucitelského vysilace.

Ucitelsky vysilac je DC-16 a zakovsky je DC-16:

1.

Zapnéte vysilac¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Sparujte vysilac s pfijima¢em v bezdratovém rezimu ,Default”.
Zalétejte model.

Piepnéte ucitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel.
Zapnéte povoleni parovani sekundarniho modulu.

Zapnéte zdkovsky vysila¢ a prepnéte jej do bezdratového
rezimu zak. Nakonfigurujte vystupnikanaly
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Ucitelsky vysilac je DC-16 a zakovsky je jiny nezDC-16:

1. Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Sparujte vysilac s pfijima¢em v bezdratovém rezimu ,Default”.
Zalétejte model.

2. Prepnéte ucitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel.
Zapnéte povoleniparovanisekundarniho modulu.

3. Zakovsky vysila¢ by mél byt vybaven systém Duplex 2,4GHz,
jestlize jej chcete provozovat jako studentsky vysilac. Zapnéte
zakovsky vysila¢, ktery se sparuje s ucitelskym.

4. Nauditelském vysilaci (DC-16) pfejdéte do menu ,,Bezdratové

rezimy/Trenér->Uc¢itel”, ve kterém vstupnim kandlim (z

zdkovského vysilace) prifadite odpovidajici letové funkce

(ucitelského vysilace).

Ucitelsky vysilac je jiny nezDC-16 a zakovsky je DC-16:

1. Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Sparujte vysila¢ s pfijimacem v bezdratovém rezimu

~Vychozi”. Zalétejte model.

2. Na konektor vysilace ,trainer” (viz. ndvod k vysilaci) pfipojte
bezdratovy modul ucitel/zék (viz. ndvod k modulu) a na
modulu zapnéte pérovani (zastréte propojka do konektoru
LExt”).

3. Zapnéte zdkovsky vysila¢ (DC-16) a prepnéte jej do
bezdratového rezimu zak.

4. Nazakovském vysilaci (DC-16) prejdéte do menu ,Bezdratové
rezimy/Trenér->Zak", ve kterém vystupnim kanaldm pfifadite
odpovidajiciletové funkce (ucitelského vysilace).

Bezdratovyrezim,Double Path”

il “'?C"ﬂzl’ | ‘ 12:22:41 K |

Bezdrat. Modul/UZitel-Zak

Double Path @)
Parovani hlavniho TX modulu v
Parovani sekundarniho T¥ modulu v

a. Volbarezimu
Povel pro parovani primarniho vysilacového modulu s
pfijimacem

c. Povel pro pérovéni sekundérniho vysilacového modulu s
pfijimacem
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9.3.4 Logické spinace

Chcete-li, aby se funkce vysilace aktivovaly na zakladé stavu vice
ovladacich prvkd, mizete vytvorit logicka pravidla. Kazdy logicky
pfepinac je tvofen z logického vyrazu- pravidla. Logické vyrazy
(pravidla) se skladaji z logické funkce a operandti - stavy ovladaéu.
Vysledkem logického prepinace jsou stejné jako u
neproporcionalnich ovladacdi maximalné tfi stavy - zapnuto,
vypnuto a stfednipoloha (tieti stav).

=000 |v;-|:|mzi ] | 12:22:00 m

Logické spinaie

1. Vytvorenilogického piepinace

Ze seznamu 16 logickych prepinacd editujte jeden. Polozku
~Aktivni” nastavte na hodnotu ,Ano”. Po aktivaci logického
prepinace se zobrazi pozice pro vytvoreni logického vyrazu. Prvni
polozkou nafadku vyberete ovlada¢, jehoz stav se vyuzije piilogické
operaci. Druhd polozka je logicka funkce. Na vybér je logicky soucin
AND, logicky soucet OR a Multi viz. pravdivostni tabulky. Posledni
polozkou vyberete ovladag, jehoz stav se vyuZije pfi logické operaci.
Ve spodni ¢asti menu je vysledek logického vyrazu. V seznamu
logickych funkci je zobrazena rekapitulace nastaveni i se stavem
logickych prepinac.

"ol “'9“"02" L ‘ 12:22:53 K | %000 |v9cnnzi .|12:22:u5
Logické spinaie

Logické spinaie
Aktivni Ano @)

OvladaC 1 Podminka Ovladat 2
3z v R® b x
v

2. Proporcionalnivyhodnoceni

Logické pravidla lze vytvaret i pfi proporciondinim zpUsobu
vyhodnoceni ovladacd. Povolite-li proporcionalni zpracovani,
pribude mozZnost konfigurace vyhodnocovacich mezi. Definice od
jaké polohy ovladace bude vyhodnocen stav zapnuto/vypnuto.
Toto vyhodnoceni se vyuzije piilogickém vyvozeni pravidla.

"0l “'!"CHDZI | ‘ 12:22:23 K |

Logické spinaie

OvladaC 1 Podminka Ovladal 2

P2 E M® P2
@ 0% ¥e@®  BO%
v

Na obrdzku je uveden pfiklad vyuziti proporciondiniho zpracovdni u
logického prepinace. Bude-li u ovladace ,P2" vychylka v rozsahu od 20
do 80% bude logicky spinac¢ sepnuty. Timto zpusobem si muZete
vytvoritaz 16 logickych prepinacu.
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3. Emulacetfipolohového piepinace

Logicka funkce ,,Multi" emuluje tfipolohovy prepinac. Mate-li dva
prepinace dvoupolohové a chtéli byste jejich kombinaci vytvofit
logicky prepinac tfipolohovy, vyuzijte log. funkci, Multi".

"l “'fﬂhﬂ?i | ‘ 12:22:50 K |

Logické spinade

Aktivni

Ovladal 1 Podminka Ovladal 2

Shov Wit @ siox
[¥]

. Vysledek s operatorem

Spinac 2

AND OR Multi

Q|2 |= |

| | |
= |22 [

Q= [_ =
|0 |0 X

9.3.5 Zvukynaudalost

Na zakladé stavu ovladace lIze spustit prehravani zvukového
souboru, ulozeného vinterni paméti vysilace. Zvukovy soubor muze
obsahovat napf. popis jednotlivych akci jako zatdhnuti podvozku,
pfepnuti letového rezimu atd. Dojde-li pfi pfehravani zvukovych

soubori z paméti pozadavek zvukové signalizace napf. stopek,
¢asovacu, trima, zvuky se mezi sebou prolnou.

gl ‘WCHDZI’ | ‘ 12:22:21 (K |

Zvuky na udéilost
Spinat Soubor ZpoZdéni  Opakuj
Sc ¥ ...® 0.0s N@®

Novy | Smaz

1. Pfifazeniovladace

Editaci polozky ,, Spina¢” vyberete ovlada¢, ktery bude spoustét
prehravaniviz.,Vyberte oviddacivstup”.

2. Vybérzvukového souboru

Vybér zvukového souboru, ktery chcete spoustét vybranym
ovlada¢em, provedete editaci polozky ,Soubor'. Nabidnuté
zvukové soubory se vybiraji z interni paméti vysilace v adresari
/Audio/.

3. Zpozdénispusténi

Prehrani zvuku se po splnéni podminky spusténi pfehraje po ¢ase
definovanémyv polozce,,ZpozZdéni'.

4. Opakovanéspousténi

Opakované spousténi prehravani zvukového souboru pfi splnéni
podminky spusténi.

I
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9.4. Casovaée/Senzory

-konfigurace ¢asomiry-¢éasovaciiatelemetrie.

=000 ‘Vy'u:nuzi -||2:22:52 m
Casovaie/senzory

Alarmy
Senzory/ukladani dat
Udaje na hlavni obrazovce

9.4.1 Casovace

Casovace Ize vyuzit pro méreni doby trvani mnoha riiznych udalosti
napf. motorového ¢asu nebo doby jednotlivych okruht atd. Vysila¢
umoziuje provozovat az 10 nezavislych casovact najednou.
Aktualni stav casovacli se zobrazuje na hlavni obrazovce v
uzivatelskych blocich. Jednotlivym c¢asovacim mdizete pfiradit
jméno. V. menu je zobrazen souhrnny piehled ¢asovact. Aktualni
hodnoty ¢asovactli se uklddaji do paméti modelu.

=0l ‘h’-chuzf l|12:22:05 B

Casovale

Novy | Smaz |Uprav| OK

1. Vytvofeninového ¢asovace

Tlacitkem ,,F2(Novy)” vytvofite novy ¢asovac.V seznamu ¢asovacl
na posledni volné pozici se vytvofi nova polozka. Editaci polozky
nového ¢asovace piejdete do konfigurace.

2. Smazanicasovace

Oznacenim pfislusného fadku a stisknutim tlac¢itka ,F3(Smaz)”
smazete dany ¢asovac.

3. Editacenastavenicasovace

Tlac¢itkem ,F3(Uprav)” nebo stisknutim ,3D tla¢itka” vyvolate
konfiguraci, kurzorem oznaceného casovace.

Tl ‘h"chnzi l|12:22:1s E(:I

Detail &asovace

Potateini hodnota +00: 00: 00 |
Cilova hodnota +00: 00: 00 |
Typ Casovale Standard ® |
Twp signalizace Zadny @ |
Spinat NOR
Tvp resetu Kratky reset® |
Bkt ivni v reZimech Vie®

1.  Vytvoreninového casovace

a). Jménocasovace

Polozka oznacend ,Popis” vyjadfuje jméno casovace. Pfi zalozeni
nového casovace se automaticky na hlavni obrazovce vytvofi
uzivatelsky blok s ndzvem ¢asovace.

b). Startovacihodnotacasovace

Hodnota casovace, ze které se bude vychéazet. Nabyvat miize kladné
nebo zdporné hodnoty.



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem CZ

c). Cilovahodnotacasovace

Hodnota startovacia cilova udavaji smér ¢asovace. Jestli se bude ¢as
pficitat (startovaci hodnota je mensi nez cilovd hodnota) nebo
odecitat (startovaci hodnota je vétsi nez cilovéa hodnota). Cilova
hodnota mize nabyvatkladné nebo zadporné hodnoty.

d). Typcasovace
Vysila¢ podporuje 3 typy ¢asovacu:

» Standardni - spusténim casovace se zacne pocitat cas
podle nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé, kdyz
se Casovac¢ vypne jeho spousti, Casova¢ se zastavi. Pfi
opétovném spusténi, Casovac pokracuje v aktualizovani ¢asu.

- Méfeni mezicasii - spusténim Casovace se zacne pocitat
¢as podle nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé,
kdyz se casovac¢ znovu spusti jeho spousti, zaznamena se
mezicas a inicializuje se ¢asovac na startovaci hodnotu. Na
uvodni obrazovce v uzivatelském bloku casovace je
zobrazen Udaj o pofadi mezi¢asu a aktualné méfeny
mezicas. Maximalni pocet mezicasU je 20. Po zastaveni casovace
z hlavni obrazovky tlacitkem ,F4(Stop)”, miZzete prochdzet
jednotlivé mezi¢asy ,3D tlacitkem” (otdacenim
doleva/doprava).

* Volné bézici - spusténim casovace se zacne pocitat ¢as podle
nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pfi vypnuti ¢asovace jeho
spousti, casovac dale aktualizuje ¢as. Tlac¢itkem ,,F4(Stop)” z
hlavniobrazovky se ¢asovac zastavi.

Tla¢itkem,F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovace inicializujina
startovaci hodnotu.

Nema-li casovac pfifazen ovladag, kterym se spousti, pak se spousti
tlacitkem ,F4(Start)” z hlavni obrazovky nebo zapnutim jiného
casovace. Je-li k ¢asovacdi pfifazena spoust, je aktivovan pouze touto
spousti.

e). Zpusobzvukovésignalizace

Pred dovrseni cilového ¢asu Ize nastavit zvukové upozornénina tuto
skutec¢nost. Na vybér je znékolika druh zvukového upozornéni.

f). Spousténicasovace

Prifazeni ovladace, kterym se bude spoustét casoval viz. 9.7
Vyberteoviddacivstup.

g). Zpusobnastavenivychozihostavucasovace

Tlacitkem ,F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovac inicializuje
tzn.hodnota ¢asovace se nastavi na startovaci hodnotu.

»Krdtky reset” - kratkym stisknutim tlacitka ,,F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky seinicializuje ¢asovac.

»Dlouhy reset” - dlouhym stisknutim tlacitka ,F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky seinicializuje ¢asovac.

h). Letovérezimy

Casova¢ miize byt aktivni ve viech letovych rezimech nebo jen ve
vybraném.Letovym rezimem muzete spoustét casovac.

Jakoukoliv zménou v konfiguraci casovace provedete jeho
inicializaci. Hodnota casovace v konfiguraci je zobrazena v prvni
pozicifunk¢nich tlacitek.
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9.4.2 Alarmy

Vyuzivate-li JETI telemetricky systém, mizete si v tomto menu
definovat mezni hodnotu (alarm), pfi jehoz prekro¢eni/podkroceni
budete upozornéni prehranim zvoleného zvukového souboru.
Vysila¢ podporuje obazpisoby alarmU-l.generacei EX.
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Alarmy

Alarmy M h kodd. ..

1 Napéti Rx Ho< 4.50Y x

Alarmy|l.generace

Alarmy telemetrického systému I. generace funguji tak, ze pfi
prekroceni mezni hodnoty nastavené v senzoru, se odesild morselv
kod, ktery se zvukové signalizuje. Provozujete-li telemetrii |.
generace potvrdte polozku ,Alarmy Morseovych kédii...."” piejdete
do konfigurace Alarmu senzord I. generace. Polozku ,Povolit
alarmy Morseovych kédi” zménte na zatrzeni stiskem ,3D
tlacitka”. Zobrazi se seznam. V prvnim sloupci je zobrazeni
morseovy abecedy. Druhy sloupec vyjadfuje pfifazeni zvukového
souboru, ktery se prehraje pfivyhodnocenidaného alarmu. Zvuky se
vybiraji zadresare /Audio/ interni paméti vysilace. Posledni sloupec
s nazvem ,Aktivni” je povoleni/zakazani vyhodnoceni alarmu.
Konfigurace se uklada pod nastavenimodelu.

=l ‘\fichuzi u ‘ 12:22:07 m

Alarmy

Alarmy EX

U telemetrie EX Ize definici alarmu provést pfimo ve vysilaci.V prvni
fadé je nutné pripojit senzor k pfijimaci a navazat spojeni mezi
vysila¢em a pfijima¢em, aby se nacetl senzor do vysilace. Tato
procedura mlze chvili trvat. Seznam pfipojenych senzorl je
dostupny v menu,, Casovaée/Senzory->Senzory/Ukldddni dat”.

Tl [vsenozi W[i2:22:20 K

Alarm

Senzor Napéti Rx

Podminka

4.50v @)
Soubor O]
Mastavit volnobéh X

1. VytvoreniAlarmu

Tlacitkem ,,F2(Novy)” prejdete do menu editace alarmu.V polozce
»Senzor” vyberete veli¢inu senzoru, jejichz mezni hodnotu (alarm)
chcete nastavovat.

2. Povolenialarmu

Vyberte polozkou ,Aktivni” a stisknutim ,3D tlacitka” povolite
alarm azobrazise parametry alarmu.
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3. Definicemeznihodnoty.

Polozka ,Podminka” definuje podminku, pfi jejimz splnéni se
vyvolaalarm.Hodnota,X“je povazovanaza veli¢inu senzoru.

4. Zvukovysoubor

Definice zvukového souboru, ktery se prehraje pii vyskytu alarmu.
Tla¢itkem ,F1()” je umoznéno prehradt vybrany zvukovy soubor.
Tlacitkem ,,F2()" zastavite prehravanizvukového souboru.

5. Opakované piehravani

Je-li podminka alarmu splnéna po dobu delsi nez je délka
zvukového souboru, mUlze se zvukovy soubor piehrat jednou nebo
spoustét opakované. Jestlize je polozka ,,Opakuj“ povolena
(zatrzeni), pak se zvuk pfifazeny k alarmu prehrava opakované. Neni-
li polozka ,Opakuj” povolena (kfizek) zvuk alarmu se prehraje
jednou.

6. Aktivacevolnobéhu

Priaktivacialarmu se mlze zaroven zapnout volnobéh na plynu.

9.4.3 Sensory/ukladanidat

Seznam senzord EX provozovanych v modelu. Pfipojite-li senzor EX k
pfijimaci a navazete spojeni mezi vysilacem a pfijimacem, nactou se
informace ze senzoru do vysilace. Tato procedura muze chvili trvat.V
tomto menu je dostupny seznam pfipojenych senzord s jejich
veli¢inami a moznosti vybéru, které z veli¢in chcete ukladat do
paméti pfi telemetrickém zdznamu. Ve vychozim stavu jsou
ukladény viechny veli¢iny z pfipojenych senzord.

T’:DIJUMWE""ZI' l‘|2:22:51 B
Senzory/ukladani dat

9.4.4 Udajenahlavniobrazovce

Konfigurace uzivatelskych blokd zobrazenych na hlavni obrazovce
vysilace. Jak jiz bylo zminéno v uUvodu, hlavni obrazovka je
primarnim zobrazenim vysilace. V hlavni obrazovce jsou
srozumitelné zobrazeny veskeré provozni informace od nazvu
modelu pres silu signalu az po stav akumulatoru vysilace. Nejvétsi
rozsah hlavniobrazovky je prostor pro uzivatelské bloky.

Piehled uzivatelskych blok:

nLetovy rezim” - Nazev aktudlniho letového rezimu
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Vychozi

Stranal/1
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»Napéti RX” - Napéti pfijimace

~Anténa” - Informace o sile signalu

CZ

Aero
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Stranal/1

»Baterie TX” - Status vysilacového akumulétoru

Aero

-x

Stranal1/1
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»~Jméno uzivatele” - Uzivatelské jméno
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nJetibox” - Aktualni obrazovka emulace JETIBOXu

« Aktudlninabijeci/vybijeci proud.
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T’;Duﬂ[l ‘Wchuzi

* Napétiakumulatoru vysilace.

* Odebrana kapacita zakumulatoru. Pfi akumulatorovém provozu
se hodnota kapacity zvysSuje. Nabijenim se odebrand kapacita
snizujeazdo nuly.

.-_!a

Stranal/1
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,Cas. - Casovac
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»Telem” -Telemetrie podle pfipojenych senzorl
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Uzivatelské bloky mohou mit standardni velikost nebo zdvojenou.
Pti zdvojené velikosti zabiraji bloky vice mista z hlavni obrazovky, ale
nékteré mohou zobrazovat vice Udaju a jiné zobrazi sice stejné Udaje
zato vétsim pismem.

Definici (rozloZeni) uzivatelskych blokl je mozné navézat na letové
rezimy. Kazdy letovy rezim mize mit rdzné nastaveni uZivatelskych
blokd -> jiné zobrazenihlavniobrazovky.

1. Vytvoreninového uzivatelského bloku

Tlacitkem ,F3(Novy)” zalozite novy prazdny uzivatelsky blok.

T’f,nl]l]ﬂ|\hv‘-|:rmz.' W [12:22:25 K |
Udaje na hlavni obrazovce
DG Telemetrie ZvitSit
] @ Ne®

Editaci prvni polozky zvolite typ uZivatelského bloku viz. vyse
zminéné typy. Druhou polozkou na fadku je definice velikosti
uzivatelského bloku.

2. Zménaporadibloku
Uzivatelské bloky muzete snadno preskupovat. Oznac¢enim bloku

kurzorem a tlacitky ,F1()” a ,F2()” ménite poradi oznaceného
uzivatelského bloku.

3. Smazanibloku

Oznacenim bloku kurzorem a stisknutim tlacitka ,F4()” smazete
uzivatelsky blok.

4. Rozsahplatnosti

V prvnim fadku menu je konfigurace rozsahu platnosti. Stisknuti
»3D tlacitka” provedete zménu nastaveni. Nabyva-li polozka
hodnotu ,,G (symbol zemékoule)’, je konfigurace uZivatelskych
blokd platnd pro vsechny letové rezimy tzn. zménou letového
rezimu se zobrazeni hlavni obrazovky nezméni. Je-li hodnota
polozky rozsahu platnosti ,S (symbol seznamu)’, je konfigurace
bloku platna pro aktuélni letovy rezim, tzn.zménou letového rezimu
docilitezménu zobrazenihlavniobrazovky.
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9.5. Systém

- konfigurace a systémové funkce vysilace. Veskeré nastaveni v
tomto menu jsou globdlni-nezdvislé navolbé modelu.

Tl vecnozi l|lz:22:35 m

Systém
Test serv
Zobrazeni vstupi
Vystup prijimace
Systémové zvuky
Audio prehravac
Jetibox
usB
Info

9.5.1 Konfigurace
Zakladnikonfigurace vysilace.

ol ‘Vy'-l:hnzi ] ‘ 12:22:06 m

Konfigurace

CESTINA ®
Jméno uZivatele JETT mode | (7R

(© S RE]

[Zvokovwy profil Ton + hlas @)
G)———{80ctun (rrrr/miad 2012/ /01
as 12:22: 28
Jednotky délky Metry @)
Jednotky teplot Celsius (8)
[ Francouzsky mdd
{®Rvch 1€ zapinani

1. Jazykvysilace
Editaci polozky ,,Jazyk“ volite jazyk vysilace. Veskeré popisy menu a
systémové zvuky se automaticky pfepnout do vybraného jazyku.

Upozornéni: Zménite-li jazyk vysilace, méli byste vysilac
vypnout a znovu zapnout, aby se konfigurace
projevila.

2. Uzivatelské jméno

»~Jméno uzivatele” pozice pro vlozeni uzivatelského jména, které je
napf.mozné zobrazit na hlavni obrazovce.

3. Madvysilace

Udaj ,MOD 1-4” vyjadfuje nastaveni médu vysilace. Zménu
provedete editaci polozky nebo stisknuti tlac¢itka ,,F3()”. Zména
médu vysilace se projevi az pfi vytvéfeni nového modelu. Stavajici
modely ulozené v pamétivysilace jiz konfiguracimodu nezméni.

4. Zvukovy profil

Polozkou ,Zvukovy profil” vybirate zvukovy profil vysilace.
Prifazeni, kterym akcim je povoleno prehrat zvuky.

5. Datumacdas

Nastaveni aktualniho data ,Datum” a ¢asu ,Cas”. Vysila¢
automaticky posouva ¢as podle letniho a zimniho ¢asu. Udajo ¢ase a
datu se vyuzivd pfi uklddanitelemetrie a vytvareninového modelu.
6. Jednotkydélkyateploty

Vybér jednotek pro zobrazeni telemetrickych udaji. Podle této
konfigurace se telemetrické data automaticky prevedou do
pozadovanych jednotek.
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7. Francouzsky méd vysilani

Budete-li vysila¢ DC-16 provozovat ve Francii, méli byste mit vysila¢
pfepnout do francouzského médu vysildni. Pro splnéni
legislativnich ptedpist Francie méjte polozku ,Francouzsky méd
TX“nastavenouna ,,Ano”.

8. Potvrzenizapnuti

Polozka menu ,Rychlé zapindni” aktivuje/deaktivuje potvrzeni
zapnutivysilace (viz. kapitola 6) Zapnutia vypnuti DC-16.

9.5.2 Testserv

Menu testovani serv a spousténi testu dosahu. Pro testovanivystupt
prijimace a serv disponuje vysilac funkci, ktera postupné nastavuje
vystupni kanaly. Servo pripojené k testovanému kandlu prejizdi z
jedné krajni polohy do druhé polohy s konfigurovatelnou rychlosti
prebéhu. Omezeni vychylek je definované v konfiguraci modelu.
Vyberete, které vystupnikanaly chcete testovat a definujete rychlost
pfebéhu. Testovat lze pouze ty vystupni kandly, které maji
pfifazenou vystupnifunkciv konfiguracimodelu.

T 00l | vecnozi l|lz:22: 13

Test serv
Test dosahu x

({@Rychlost serva 1.0s (8

1. Rychlostpiebéhu

Na fadku menu s oznacenim ,,Rychlost serva” je definice rychlosti
prebéhu serva. Rychlost serva je vyjadiena casem prebéhu serva z
jedné krajnipolohy do druhé krajni polohy.

2. Vybértestovanych vystupt

Posledni dva fadky menu vyjadfuji seznam vystupnich kanalG.
K¥izkem je oznacen neaktivni vystup. Zatrzenim se oznacuje aktivni
vystup.Vyberte vystupnikanaly, jejichz funkci chcete otestovat.

3. Spusténiservotesteru

Tlacitek ,F3(Start)” spustite servo tester na aktivnich vystupech.
Servo tester probiha neustale, i kdyZz opustite toto menu. Zména
parametru pfi spusténém servo testeru neni mozna. Pro zménu
parametru (rychlost, vystupni kandl) je nezbytné, aby servo tester
byl zastaveny.

4. Zastaveniservotesteru

Tlacitek ,,F4(Stop)” zastavite servo tester.
5. Zobrazenivystupu pfijimace
Tlacitek,,F2()” zobrazite vystupy pfijimace.
6. Testdosahu

Prvni polozka v menu aktivuje test dosahu. Viz. kapitola Prijimac Test
dosahu.
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9.5.3 Zobrazenivstupt
Zobrazeni vyhodnocené polohy proporciondlnich ovladacd a stavy
prepinacd na ukazatelich. Menu nabizi spusténi pravodce kalibrace
proporcionalnich ovladacll. Kalibraci proporcionalnich ovladac¢t
provadéjte ztéchto dlvodi:

¢ Zménamodu 1-2 nebo 3-4 (prohozeni kiizovych ovladac)

* PFi maximdlni vychylce proporciondlniho ovladace
vyhodnocovand vychylka nedosahuje maxima rozsahu na
ukazatelich.

LERIl ‘Vycnnzi .||2:22:2| m

Zobrazeni vstupd (1/2)

L

1. Kalibrace proporcionalnich ovladacti

Stisknéte tlacitko ,F1(Kalib)”. Jste dotazani, jestli opravdu chcete
provést kalibraci. Potvrdte volbu ,F5 (Ano)”. Nyni se provadi
kalibrace. Pokracujte tak, ze postupné viemi proporcionalni kandly,
pohybujte nékolikrat z jedné krajni polohy do druhé krajni polohy.
Ovladace, které nemaji mechanicky jasny stfed, nechte v krajni
poloze. Ty ovladace, jez maji mechanicky stfed, nechte ve stfedni
poloze. Az projdete viechny proporciondlni kandly, stisknéte
tlacitko ,F1(Kalib)”. Tim dokoncite kalibraci a prejdete zpét do
menu,,Zobrazenivstupii(1/2)”.

L] |Wchnzi | | | 12:22:35 iR |

Zobrazeni vstupia (1/2)

T

Hékolikrat zahybejte ovladaci

do jejich koncovgch poloh. Nisledn&
presunte ovladaZe do stiedu a znovu
stisknéte tlagitko "Kalib'.

2. Zobrazenistavuproporcionalnich ovladacu

V menu ,Zobrazeni vstupi (1/2)” je graficky znazornéna
vyhodnocena poloha jednotlivych proporcionalnich ovladac.

3. Zobrazenistavupiepinacti

Tlacitkem ,F3()” prejdete do menu ,Zobrazeni vstupii (2/2)”
zobrazenivyhodnocené polohy prepinacu.

Vybérem a editaci jednoho z prepinaci prejdete do menu

»Nastaveniknipli/spinaéi”. Prepinace Ska Sjjsou rezervovany pro
ovladaceinstalované do pak kiizovych ovladacu.
=00l |v9cnnzi ] | 12:22:47 fEEE |
Zobrazeni vstupa (2/2)
= = o

Sg Sh Si Si Sk
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9.5.4 Vystup pfijimace
Zobrazeni jednotlivych vystupl pfijimace tak, jak vysila¢ generuje
jednotlivé kanaly. Toto menu mudzete vyvolati pres funkcnitlacitko v
konfiguracnich menu, kde je na spodni listé zobrazen symbol
zobrazeni vystupu pfijimace. V nékterych pfipadech se mohou
vystupy z pfijimace lisit. To zejména, jestli konfigurace pfijimace
néjakym zplsobem pozménuje vystupy. Ve vychozim rezimu jsou
pfijimace nastaveny, aby neovliviiovaly vystupy.
T’:Duﬂﬂ‘vichuzf l||2:22:ua [ o3l
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9.5.5 Systémovézvuky

Systémové udalosti, k nimz Ize pfifadit libovolny zvuk uloZeny v
pamétivysilace v adresafi /Audio/.

EERT ‘Wchnzi | ‘ 12:22:13 m

Systémové zvuky

Funkce Soubor
Zapnut

Pfiiimac sparovan
Nizké nap&tl Tx
Slaby signal
Zadny sianal

Test dosahu
Autotrim aktivnf

g

PEREEE®
-8

9.5.6 Audio pfehravac

Soucasti prehravace je prlizkumnik adresard ulozenych v paméti.
Pfes prizkumnika se dostanete do adresare, ve kterém chcete
pfehrédt zvukovy soubor. ,3D tlac¢itkem” se pohybujete po
adresafich/souborech. Stisknutim ,3D tla¢itka” vstoupite do
adresdre nebo spustite pfehravani zvukového souboru. Postupné se
prehravaji vSechny soubory v adresafi. Pfehrdvani se automaticky
ukonci, po prehravéni posledniho souboru v adresafi. Manualné
muzete prehravani ukoncit tlacitkem ,F3()”. Soubory se piehravaji i
poopusténimenu.

LERIl lw:nnzi .|12:22:HE m

Audio pPehravad

ESC| D || - | o+

Podporovany format zvukovych soubord je (Waveform audio file
format) *.wav.
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9.5.7 JETIBOX

Z dlvodl maximalni kompatibility se systémem DUPLEX I.
generace, je vysila¢ vybaven funkci emulace JETIBOXu. Ve dvou
fadcich se zobrazuje menu vysilacového modulu DUPLEX 2,4GHz.
Funkénimi tlacitky se pohybujete v menu nebo ménite parametry
podle instrukci na displeji. Pfes menu vysilacového modulu mlzete
pfistupovat bezdratové k menu pfijimace nebo telemetrickych
senzorl. Pfes emulovany JETIBOX je umozZnéno zobrazovat
telemetriil. generace, konfigurovat pfijimace atd.

gl ‘WCHDZI’ .|12:22:47 B

Jetibox

]
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9.5.8 USB

Chcete-li navdzat komunikaci mezi PC a vysilacem, méli byste
propojit zafizeni USB kabelem a ve vysiladi aktivovat propojeni.
Aktivace lze provést:

. Manualné - prejdete do menu,,Systém->USB'".

Opusténim menu deaktivujete spojeni

. Na dotaz s hlavni obrazovky - nachdzite-li se v hlavni
obrazovce vysilace a propojite-li USB kabelem vysila¢ s PC, zobrazi se
dotaz na navazani spojeni. Potvrzenim prfejdete do menu ,Systém-
>USB". Opusténim menu deaktivujete spojeni.

aall “'MWZI' | ‘ 12:22:56 K |

UsB

Nyni mlZete pfipojit USB kabel

Pro zruSen! stisknéte ESC

9.5.9 Info

Menu s informacemi o oznaceni vyrobku, verzi firmwaru vysilace,
vyrobni ¢islo a dostupné misto v paméti.
=000 ‘\fycnnzi .‘IZ:?E:I]H B

Info

Produkt: JETI DC-16
erze! 1.0.0, May 22 2012
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9.6 Zamek plynu

Funkce zdmek plynu je bezpecnostni funkce vysilace. Aktivujete-li
funkci zamku plynu, nebude zadna vystupni funkce pfifazend plynu
reagovat naovladac plynu. Aktivace/deaktivace se provadipies
»Hlavnimenu”tlacitkem ,F1()".V hornilisté je zobrazen stav zamku
plynu.Je-lifunkce aktivnije ve stavové listé zobrazena ikona zamku.

=l ‘Vichuzi ] ‘ 12:22:26 m

Hlavni menu

Jemné ladéni/let. rezimy
Pokrocila nastaveni
Casovace/senzory

Systém

THRa| | i@ |uziv.

Rada: Funkcizdmku plynu pouzivejte vZdy, kdyZ manipulujete s
modelem, u kterého hrozi, Ze by se motor mohl roztocit
nap¥. pfinechténém posunutiovladaceplynu.

9.7 Vyberte ovladaci vstup

Menu pro vybérfidiciho ovladace. Chcete-li néjakou funkci vysilace-
letovy rezim zapinat/vypinat nebo proporciondlné ovladat, méli
byste vybrat ovlada¢, ktery toto budete realizovat. V nékterych
konfiguracnich menu vysilace naleznete polozku definice
prepinace/ovladace, piijejiz editaci se dostanete do tohoto menu.

=il ‘h’-chuzf I|12:22:45 L 53

Vyberte ovladaci vstup

Piesufite dany Fidicl prvek do aktivni
polchy., Toto bude automaticky
detekovano

Log. Vymaz| OK
1. PFrifazeniovladace

Po zobrazeni menu bud vyberete tla¢itkem ,F1(Log.)” se seznamu
logickych prepinac¢li nebo pohybem/pfepnutim jakéhokoliv
ovladace vyberete ovladac vysilace. Pfi detekci ovladace zéroven
vyberete i pozici, ve které bude ovlada¢ zapnuty/aktivni. Nazev
vybraného ovladace a stav se zobrazi v menu. Tlacitky spodni listy
mUzete prepinac konfigurovat.

Rada: Rozmyslete si pied pFifazenim ovladaée, ve které pozici
chcete, aby byl ovladac aktivni a pfi detekci ovladac
presuritedo poZadované aktivnipolohy.
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Vyberte ovlddaci vstup

P2
B5%

O I Rev. [Vymaz| OK

2. Proporcionalnivyhodnoceni

Tla¢itkem ,F2(Prop.)” provedete zménu vyhodnoceni ovladace
(proporcionédlné, neproporciondlné). V nékterych menu toto
nastaveninenidostupné.

Vyhodnoceni pfiovladaniaerodynamickych brzd:
. neproporcionalni -brzdamiize nabyvat pouze dvou poloh

. proporcionadlni - brzda muZze nabyvat vice poloh, podle
zvoleného ovladace

3. Nastaveniobraceného smysluvyhodnoceni
Tlacitkem ,F3(Rev.)” zménite smysl vyhodnoceni ovladace. Poloha

ovldda¢e bude vyhodnocovédna v opac¢ném smyslu. Dojde k
prohozeni koncovych hodnot.

4. Zruseni pfifazeniovladace

Tlac¢itkem ,F4(Vymaz)” zrusite vybér ovladace a miZzete provést
novou detekci.

Nastaveni potvrdite tlacitkem ,F5(0Ok)” nebo stisknutim ,3D
tlacitka”.
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9.8 Menu trim

Zobrazeni hodnot trimu letovych funkci pfifazenym kiizovym
ovladac¢lim. Menu zobrazite stiskem ,3D tla¢itka” v hlavni
obrazovce nebo stisknutim libovolného tlacitka trimu. Funkénim
tlacitkem ,F5(Auto)” v menu ,Trim” dojde k aktivaci funkce
automatického trimovani.

T’éuuﬂﬂ‘vicnuzr l|12:zz:ag [ o3
TRIM

o 0%
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Zpét Auto

Po zapnuti automatického trimovani se nastavuje trim podle
aktualni vychylky kFizovych ovladaca. Cim vétsi vychylka kizového
ovladace, tim rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru.
Samoziejmé, Ze soucasné s funkci auto-trimu, nastavujete kiizovymi
ovladadi i letové funkce, tzn. normélné ovlddate model, jen se
zaroven nastavujii hodnoty trimd.

CZ

9.9 Zpusob zpracovani a vyhodnoceni

vystupnich funkci vysilace

Vysila¢ podle pifesné definovanych
pravidel sestavuje vystupni funkce pro
ovladani serv. ZpUsob sestaveni
vystupnich letovych funkci je popsan
obrazkem.

Prvnim blokem v fetézci zpracovani jsou
pozice ovladacl, jejichz vyhodnocena
poloha se patficné upravi podle kfivek
letovych funkci (,Jemné ladéni /let.
rezimy->K¥ivky funkci”). Zaroven se
aplikuje v tomto kroku i zpozdéni letové
funkce definovatelné ve stejném menu.
Nasleduje aplikace exponencidlni korekce
a uplatnéni dvojich vychylek. Dalsi krok
upravi vychylky o mixy pfednastavené a
volné. Posledni krok je pfizplsobeni
vychylek vystuplm-serviim s uplatnénim
trimG a trimG letovych rezim(. V bloku
servo setup se vykondva reverzace,
pficteni trimd, uplatnéni subtrimq,
zpozdéni prejezdu serva, omezeni
vychylek.

Ovladace

l

Kivky letovych funkci

1

Dual Rate - Exponen.

l

Dual Rate - rozsah

1

Mixy

l

Servo setup

VI
Kanaly .
Trimy
Trimy letovych

rezima
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Pripojeni vysilace k PC

Vysila¢ je vybaven komunika¢nim konektorem mini USB, pres ktery
Ize jednoduse pfipojit k PC. Vysila¢ je kompatibilni s PC s opera¢nim
systémem Microsoft® Windows XP® a novéjsi. Po pfipojeni vysilace k
PC se vysila¢ dotaze, zdali chcete navédzat komunikaci s PC.
Potvrdite-li navazani komunikace, vysila¢ se bude identifikovat v
opera¢nim systému jako velkokapacitni zafizeni a herni zafizeni
standardu HID. Po celou dobu spojeni vysilace s PC se vysila¢ napaji a
akumulator se nabiji.

10.1 Velkokapacitni zafizeni

Vysila¢ se v tomto rezimu chova jako externi disk. V opera¢nim
systému piibude diskova jednotka. Po otevieni diskové jednotky
prizkumnikem se zobrazi adresafova struktura interni paméti
vysilace. V tomto okamziku budte obezietni jaké Upravy a zmény
provadite, protoze prochazite interni data vysilace jako ulozené
modely, telemetrii a konfigurace.

Popis adresarové struktury:

Audio - adresai vyhrazeny pro zvukové soubory vysilace
Config - konfigurace vysilace

Lang - jazykové lokalizace

Log - telemetrické zdznamy, adresadf obsahuje pod adresafe s
nazvem vyjadfujici rok/mésic/den vytvofenizéznamu

Model - soubory obsazené vtomto adresafijsou modely vysilace
Update - adresai vyhrazeny pro aktualizacifirmwaru vysilace
Music- prostor pro uzivatelské zvuky

Manual -Navod k obsluze

10.2 Update firmware

Vysila¢ podporuje aktualizaci firmwaru. Takto mlzete mit ve svém
vysilacivzdy poslednivylepSeni.

Postup aktualizace firmwaru:

1. Pripojtevysila¢ pres USBkPC

2. Navysilaci potvrdte navéazanikomunikace s PC

3. NaPC otevrete diskovy oddil vysilace a do adreséare /Update/
nakopirujte aktualiza¢ni soubor, ktery naleznete na strankach
vyrobce.

4. Vypnéte vysila¢ a zapnéte vysilac. Pfi zapnuti se aktualizuje
firmware vysilace.

Updatem nepfijdete o ulozené modely ani konfiguraci. Po
aktualizaci firmwaru vysilace prekontrolujte konfigurace modeld a
pouzité mixy a funkce jestli se aktualizaci nepozménila funkce.
Samoziejmé, ze veskeré zmény budou zverfejnény k aktualizaci
firmwaru.

10.3 Nahravani uzivatelskych zvukovych soubori

Jak jiz bylo zminéno, vysila¢ podporuje prehravéni zvukovych
souborll typu *.wav. At uz pfi vzniku néjaké konkrétni udalosti
(alarm, pfepnuti prepinace) nebo spusténi v audio prehravaci. Do
interni paméti vysilate muzete nahrat zvukovy soubor ve vyse
zminéném formatu. Prostor pro uzivatelské zvuky je v adresafi
/Music/.
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10.4 Zaloha konfigurace vysilace

Prekopirovanim obsahu celé diskové jednotky vysilace na ulozisté
(HDD nebo CD) provedete zélohu sou¢asného nastaveni vysilace s
kompletni paméti modeld a nastaveni.

Obnoveni provedete opac¢nym postupem. Ze zdlohy pfekopirujete a
prepisete veskeré soubory na diskové jednotce vysilace.

10.5 Propojenivysilace a simulatoru na PC

Po propojeni vysilace s pocitatem USB kabelem a navazani
komunikace se v opera¢nim systému vysila¢ identifikuje jako herni
zafizeni standardu HID. V nastaveni simulatoru vyberte pro fizeni
»Joystick”. Postupujte podle prdvodce v simuldtoru. Vysila¢ v
simulatoru kalibrujte a prifadte letové funkce simulatoru ke
kanaltim vysilace. Pfi ovladani simulatoru vysilacem se neuplatiuji
zadné nastaveni modelu (mixy, dvoji vychylky atd.).

10.6 Vycitanitelemetrie

V adresafi /lLog/ v interni paméti vysilace jsou ulozené telemetrické
zdznamy. Telemetricky zéznam je soubor s pfiponou *.log. Z divodu
prehlednosti jsou zaznamy strukturovany do adresait podle data
vytvofeni (rok,mésic,den). Samotny zdznam ma jméno, které
odpovida casu vytvoreni. Spole¢né s vysilatem je distribuovan
program, ktery telemetricky zdznam s vysilace nacte do programu
Flight monitor.

@ Bezpecnostni zasady

11.1 Akumulator

1. Nabijejte akumuldtor vyhradné ve vysilac¢i s vyuzitim
dodévaného adaptéru. Dodavané adaptéry s vysilatem se
mohou lisit podle zemi, ve kterych se distribuuji.

EU:SYS1428-2412-W2E

UK:SYS1428-2412-W3U

US:SYS1428-2412-W2

Nevyménujte akumulator za jiny nez vyrobcem schvaleny typ
Powerlon3200DC.

2. Dbejte pfi pfipojovani akumuldtoru k vysila¢i na spravnou
polaritu akumulétoru. Cerveny vodi¢ je kladny pél (+) a éerny
vodic¢je zaporny pol (-).

3.  Akumulatory neskartujte; nepropojujte kladny pél (Cerveny) se
zapornym (¢ernym vodicem).

Nenechavejte nabijet vysila¢ bez dohledu.

5. Nenabijejte vysilac pfi teploté okolivy3sinez 70°C.

P¥i nizkych teplotach pod 0°C se snizuje kapacita akumulatoru
aindikator akumulatoru nemusi byt objektivni.

7. Neprovozujte vysila¢ pfi velmi malé drovni energie v
akumulatoru.Vzdy radéji nabijejte akumulator v predstihu.

8. Nevystavujte akumuldtor vodé, ohni, dosahu tepelného
zdroje.
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11.2 Obecné informace

10.

Pfi jakémkoliv montdZznim zdsahu do

vysilace, dbejte zvysené opatrnostia pracujte

s elektronikou vysila¢e podle obecnych \
ustanoveni pro praci s elektrostaticky-

citlivym zafizenim.

Vzdy pfi manipulaci s vysilatem bez zadniho krytu odpojujte
konektor akumulatoru od vysilace.

Provoz ve vysokych nebo nizkych teplotdch mize mit za
nasledek zkraceni zivotnosti vysilace. Pokud vysilac pfenasite z
chladného prostiedi do tepla, mize dojit ke srazeni vihkosti ve
vysilaci. Dojde-li k tomu, pfed zapnutim nechte vysilac vysusit.
Dbejte na to, abyste vysila¢ provozovali v suchu. Vihkost ve
vysilaci mize zpUsobit korozi elektroniky. Jakmile dojde k
vniknuti kapaliny/vihkosti do vysilace vypnéte jej a nechte
vysusit.

Snazte se vyhnout provozu vysilace v prasném prostiedi.
Neprovadéjte neschvalené Upravy ve vysilaci. Mlize to mit za
nasledek porusenipravnich predpisti radiovych zafizeni.
Nevystavujte vysila¢ velkym otfesim nebo padim na zem.
Muze se poskodit elektronika nebo mechanické ¢astivysilace.
Vyhnéte se manipulaci s magnetem v blizkosti vysilace nebo
pusobeni silnych magnetickych poli.

Udrzujte vsechny pohyblivé mechanické ¢&asti vysilace v
cistoté.

Antény vysilace nezastinujte zddnym kovovym predmétem
nebo casti lidského téla. Mohlo by to mit za nasledek snizeni

11.

12.

13.

CZ

dosahu (citlivosti) vysilace.

Pamétovd karta umisténa ve vysilaci je klasifikovana jako
interni pamétvysilace. Nevytahujte, nevyménujteji za jiny typ.
Nevystavujte pamétovou kartu pfimému slunecnimu zareni,
silnému magnetickému poli.

Provddéjte pfed fizenim modelu predletovou

kontrolu.

11.3 Predletova kontrola

Zapinejte nejprve vysila¢ a pak pfijimac. Vysila¢ disponuje
funkci,,Model checking".Ta funguje tak, ze v paméti modelu se
uchovava sériové ¢islo pfijimace, které bylo modelu pfifazeno
uzivatelem. Navaze-li vysila¢, komunikaci s pfijimacem, jehoz
sériové Cislo neodpovida Cislu ulozenému v aktudInim modelu.
Vysila¢ neza¢ne s prijimatem komunikovat a zobrazi se
upozornéni na neznamy pfijimac¢. UzZivatel se v tomto
okamziku rozhodne, jestli potvrdi zménu nebo odmitne.
Potvrdi-li zménu, vysila¢ do paméti modelu ulozi nové sériové
¢islo prijimace a zacne vysilat. Nepotvrdi-li zménu, vysila¢
neza¢ne s prijima¢em komunikovat a uzivateli bude
umoznéno bud zvolit jiny model z paméti vysilace, nebo
zapnout pfijimac ptitazeny k modelu.

Test dosahu - pfi zac¢atku kazdého letového dne je doporuceno
provést testdosahu. Tim ovéfite spravnou funkci VF dild.

Kontrola stavu akumuldtoru ve vysila¢ia v modelu - pred letem
se ujistéte, ze akumulatory ve vysilac¢ia v modelu jsou nabité.
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4. Test viech letovych funkci a jejich smysl{ ve viech letovych
rezimech.

5. Testpohonu.
11.4 Aplikace a oblast pouziti

Vysila¢ je vyhradné urcen k dalkovému fizeni modell z pozemniho
stanovisté, uréenych pro rekreacnia sportovni ucely.
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@ Specialni mixy - LETADLO

12.1 Aerodynamické brzdy

Funkce aerodynamické brzdy je prednastavend v menu ,Jemné
ladéni/let. rezimy“ pti konfiguracikfidla 2 Aileron a vyssi.
Pfejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. reZimy->Aero. brzda-

Butterfly” =00l |v9cnnzi ] | 12:22:18 iEE |

Aer.brzda

s1 s2 83 S4
(@)——(eKridklka 5% —50%_—50%_50% |
Vildy  hr h0x —0s towe——(©)
@—@ovka 20% ]
BN ok

a. Volba ovladace, kterym se bude mix aerodynamické brzdy

ovladat.
b.  Zpozdény nastup/uvolnénibrzdy
c.  Konfigurace mixu podle letovych rezimt
d. Vychylkakfidélek
e.  Vychylkaklapek
f.  Vychylkavyskovky

Podle riznych osazeni kfidla Ize zvolit rlizné druhy konfigurace
brzdy. Naptiklad méa-li model osazeni kfidla ,2 KRID” a ocasni
plocha modelu ma vyskovku, Ize aerodynamickou brzdu realizovat
negativnimi kfidélky (smér nahoru) a pozitivni vyskovkou (smér
dold).

12.2 Diferenciace vychylek kfidélek

Funkce diferenciace kiidélek je prednastavend v menu ,Jemné
ladéni/let. rezimy” pfi konfiguracikfidla 2 Aileron a vyssi.

Pfejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. rezimy->Diferenciace
kridélek”

%000 |v9cnnzi .|12:22:47

Diferenciace kiridélek

51 82 53 S4
[Nahoru 100% 100% 100% 10049

19DolT a0% 203 a0% 508

a. Konfigurace mixu podle letovych rezima
b.  Negativnivychylka kiidélek (smérnahoru)
c.  Pozitivnivychylka kiidélek (smérdolt)

U nékterych profilt kiidel se vice projevuje jev, Ze v zata¢ce se model
vychyli. Tento efekt Ize kompenzovat diferenciaci kfidélek - pozitivni
vychylka (smér dol{l) je mensi nez negativni (smér mahord) vychylka
kridélek.
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12.3 Ailevator

Funkce sdruzeného ovladdani vyskovky je prednastavend v menu
»Jemné ladéni /let. rezimy“ pii konfiguraci ocasni plochy Ailevator
(vyskovkatvorendze 2 serv).

Prejdéte do menu ,,Jemnéladéni/let.rezimy->Airlevator”

=000 |v;-|:|mzi .||2:22:24 m

Ailevator

86 ®

S1 52

[&kowka 505 (@) 50r we———(b)
(O)—— (K idkiko 505 ® 5% @

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcikiidélek

Citlivost klonéni modelu je vyrazné vy3si s pouzitim tohoto mixu.
Chcete-li tento mix deaktivovat, pfi osazeni ocasni plochy ,Ailvator
2H1V*, nastavte polozku ,Aileron” na nulovou hodnotu. Potom
vyskovka se bude pohybovat souhlasné v zavislosti na poloze
ovladace vyskovky.

12.4 Motylkové ocasni plochy

Funkce sdruzeného ovladani vyskovky a smérovky je prednastavena
v menu ,Jemné ladéni /let. rezimy” pii konfiguraci ocasni plochy
Motylek".

Ptejdéte do menu,,Fine Tuning->V-tail”

=000 |v;-|:|mzi .|12:22:54 m

Mix Motylek

0% ()
O]

a. Konfigurace mixu podle letovychrezima
b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylka promixovanou letovou funkci smérovky
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12.5 Mix Delta/Elevon pro samokfidlo a delty

Funkce sdruzeného ovladani kiidélek a vyskovky je pfednastavena v
menu , Jemné ladéni /let. rezimy” pii konfiguraci ocasni plochy
»Zddny-Delta/Elevon*.

Pfejdéte do menu, Jemné ladéni/let. rezZimy-> Mix Delta/Elevon”
=000 |v;-|:|mzi .||2:22:5n m

Mix Delta/Elevon

31 32 53 54

Vkoka 503 50%  G0% 50%—@
(O——{oKFidiko 508 50%  G0R  G0M

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcikiidélek

12.6 Mix aerodynamickych spoilerii do vyskovky

Je-li kfidlo modelu vybavené aerodynamickymi spoilery a ocasni
plocha vyskovkou, casto se vyuzivd vyskovky pro kompenzaci
klopivého momentu vzniklého vysunutim aerodynamickych
spoilerd.Tento mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.

Trll] vionozi  M[1zzea 1. V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-

et iy >Volné mixy” tlatitkem ,F2(Novy)”

vytvorte novy mix.

Tall vsew=i W10 @B 2. Pryni polozku ,Master“-vstup mixu
Yolné nixy vyplitte letovou funkci ,Aer. brzda” a
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnite

Slave e8| latovou funkci ,Vyskovka”. ,Hlavni

pant oot “®! hodnota” je véha do jak miry, bude

aerodynamicka brzda, ovliviiovat
vyskovku. Tlacitkem ,,F5(0k)” se volny mix
ulozi.

3. Oznacte vytvoreny ze seznamu volnych
mix{. Tlacitkem ,,F4(Uprav)” prejdete do
rozsifeného nastaveni viz. kapitola ,Volné
mixy”.
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4. Tlacitkem ,F4()" prejdéte do editace
kiivky mixu.

5. Vyberte z prednastavenych kiivek
»Xx>0" a editujte kfivku tak, ze druhy bod
pfesunete na stfed (souradnice In 0% a
Out50%).

Volné mixy
Aer.brzda = Vy3kovka ®6
Hlawni

hocnota SRE T Tvka

20 ® . ® ) O
a
- ddroy + = Spimac + b
fpoidni  0.0s 0.0s  0.0s 0.0s O
Jecnosmérny So=
Mester Link —(:)

x
Slave Link x
TRIM x
Slave Dual-Rate x

0K

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b. Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

c.  Definicekfivky pfenosu aero-spoilerd do vyskovky
d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce

12.7 Mix kridélek do smérovky

Je-li kiidlo modelu osazené kfidélky a ocasni plocha vyskovkou
(m0ze byt i sdruzenou letovou funkci), mlize tento mix u nékterych
modell (velkych vétronl, maket) zlepsit pralet zatackou (napf.
pokud se model v zatacce ,propada”). Tento mix se realizuje jednim
volnym mixem vysilace.

Tilll vewzi M|izzz0: @] 1. V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-

S S >Volné mixy” tla¢itkem ,F2(Novy)”

vytvoite novy mix.

Tall ezt W[izzees @] 2, Prynj polozku ,Master”-vstup mixu

Yolnd nixy vyplite letovou funkci ,KFidélka” a

MY polozku ,Slave”-vystup mixu vypliite

Stave weete® ] Jetovou funkci ,Smérovka”. ,Hlavni

hodnota” je vaha do jak miry, bude funkce

kfidélek, ovliviiovat smérovku. Tla¢itkem
»~F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Hlawni hodnota 205 ®

Tialll ezt M|z @] 3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu
___volné nhxy volnych mixG. Tla¢itkem ,F4(Uprav)”
ECEESECME-A| prejdete do rozsifeného nastaveni viz.

kapitola, Volné mixy”.

Kopie| Novy | SmaZ |Uprav| OK
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Volné mixy

KFidélka — § a

Hlavn{ hodnota Spinac
208 ®) .®

S drer - Seinat +

fpoidni  0.Us 0.0s  0.0s 0.0

Jechosmérny == X

Mester Link x

Slave Lirk x

x

x

12.8 Mix smérovky do kridélek

Je-li kiidlo modelu osazené kfidélky a ocasni plocha vyskovkou
(m0Gze byt i sdruzenou letovou funkci), mdze tento mix vyuzit u
nékterych akrobatickych prvkd (nozovy let) nebo u 3D akrobacie.
Mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.

TRIM
Slave Duz|Rate

Tilll vewzt M|izzze: @] 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-

volné nixy >Volné mixy” tlatitkem ,F2(Novy)”
a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(i baster Siave _ficch. ., v »F2(Novy)
vytvofte novy mix.

b. Aktivace/deaktivace mixu ovlada¢em vysila¢e (plynulé
nastavenivahy mixu)

c.  Definicekfivky pfenosu kridélek do smérovky

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce

“all vz W[z @8] 2. Pryni polozku ,Master”-vstup mixu
Volné mi x i g
oons vypliite letovou funkci ,Smérovka” a

EEERION polozku ,Slave”-vystup mixu vyplite
Slave Fe® | latovou funkei ,Kiidélka“”. ,Hlavni
Hlawni hodhota O]

hodnota” je vaha do jak miry, bude funkce
kridélek, ovliviiovat smérovku. Tla¢itkem
Tealll veemozi m[1z2nos @], F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Volné mixy
Master Slave Hodn .

Smérovika @ K idélka @ 20% @G

Kopie| Novy | SmaZ |Uprav| OK
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3. Oznalte vytvofeny mix ze seznamu 12.9 Mix Butterfly
[l [wsemzi _ m[iz2zs0 @] volnych mixd. Tlacitkem ,F4(Uprav)”

volné mixy prejdete do rozsiteného nastaveni viz.
Smérovka —> Ki idélka

Velice Uc¢inna aerodynamickd brzda pro modely vétronl. Kridélka
maji negativni vychylky (smér nahoru) a klapky spole¢né s

mamg;%ota ol W kapitola ,Volné mixy*. vyskovkou pozitivni vychylku (smér dol(). Pozitivni vychylka
ey \_@_@ vyskovky kompenzuje klopivy moment. Ovladani mixu butterfly se

foldl DG D0 0% 07 © bézné pouziva na proporciondlnim ovladaci, aby se intenzita brzdy

Vpstup mixu 100§ 100% 1008 100% —@ dobFe regulovala.

adnosmérny R

Jlthj x ! Prejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. rezimy->Aero. brzda-

LI . | Butterfly”

gl |V§"="02i | | | 12:22:24 EK |

Aer.brzda
a. Konfigurace mixu podle letovych rezima ®
b. Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé : e — ————©
nastavenivahy mixu) @—deéu«a —I0% 40 -40% —40%

c.  Definicekfivky pfenosu smérovky do kiidélek [etloky EU S O,

O——0Wkoka 108 |
d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce BT | | | ok |

Volba ovladace, kterym se bude mix butterfly ovladat.
Zpozdény nastup/uvolnénimixu

Konfigurace mixu podle letovych rezimi
Negativnivychylka kfidélek (smérnahoru)
Pozitivnivychylka klapek (smér dolt)
Pozitivnivychylka vyskovky (smérdol)

mpoanpoe
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12.10 Mix smérovka do vyskovky 3. Oznadte vytvofeny mix ze seznamu
(] [vgero-i [0 @] yolnych mixd. Tlaéitkem ,F4(Uprav)”
| volnémixy |

Yolné mixy prejdete do roziiteného nastaveni viz.
HlavnT hodnota Splnal

nékterych akrobatickych prvkl (nozovy let) nebo u 3D akrobacie " ® N kapitola,,Volné mixy*.

. . .. , , . Y — a
Tento mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace. “arer v - seinaz <]\ @ ®

Zpoidéni  0.0s 0.0s 0.0s  0.0Cg

Je-li ocasni plocha modelu osazena vyskovkou (mUlze byt i
sdruzenou letovou funkci) a smérovkou, mlize tento mix vyuzit u

Sndrovka  —> Vyikowka

Tl e W[z2os @& ] 1.V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy- poitoseny - i M0
Volné mixy 5 i “ P F\ 7 Slave Link x
o T >Volrv|e mixy* tlacitkem ,F2(Novy) o o
vytvofte novy mix. Siave Dual Rate x

OK

a. Konfigurace mixu podle letovych rezima

b. Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé
nastavenivéhy mixu)
Sall ezt Wi @) 2 Prvni polozku ,Master“-vstup mixu c.  Definice kfivky pfenosu smérovky do vyskovky
volné mixy vypliite letovou funkci ,Smérovka” a d
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnte ’
letovou funkci ,Vyskovka”. ,Hlavni
hodnota” je védha do jak miry, bude funkce
smérovky, ovliviiovat vyskovku. Tlacitkem
»F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Ptiaktivaci/deaktivacizpozdénd reakce

Slave Vjskoka ®

Hlavni hodnota 108 ®

Tl veenozi W|12:22:20 2K |

Volné mixy

Kopie| Novy [ SmaZ |Uprav| OK
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12.11 Mix k¥idélka do klapek camber

Je-li kfidlo modelu osazena kfidélky a klapkami (alespon ,2 Flap”),
muze tento mix vyuzit pro zvyseni citlivosti kiidélek. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

TEll] vsenozi M[izizziea 1. V. menu ,Jemné ladéni /let. reZimy-
volné mixy >Volné mixy” tlac¢itkem ,F2(Novy)”

Master Slave Hodn .

vytvorte novy mix.

Tl v W22z @) 2 Pryni polozku ,Master”-vstup mixu
Volné mixy vyplite letovou funkci ,KFidélka” a
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplite
letovou funkci ,Vztlaky”. ,Hlavni
hodnota” je vaha do jak miry, bude funkce
kiidélek, ovlivihovat klapku camber.
Tlacitkem , F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Slave Vztlaky @

Hlavni hodnota 0@

Volné mixy
Master Slave Hodn ..

Kopie| Novy | SmaZ |Uprav| OK

3. Oznalte vytvofeny mix ze seznamu
volnych mixG. Tlacitkem ,F4(Uprav)”
prejdete do rozsifeného nastaveni viz.
Hiom! i kapitola ,Volné mixy"“.

0%

- Zdroj + - Spimag + \ o (: )
ZpoZdini  0.0s 0.0s 0.0s  0.0g @

Volné mix
Kfidélka —> Vztlaky

BG

s s s @
[Wstup mis_ 1008 0% 03100
Jednosutng = x ©®
Master Link x
Slave Link x
TRIM x
Slave Dual-Rate x

a. Konfigurace mixu podle letovychrezima

b.  Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé
nastavenivéhy mixu)

c.  Definicekrivky prenosu kiidélek do klapky camber
d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce
e.  Vahou mixu projednotlivé vystupy

Pro konfiguraci kfidla ,4KLAP.” by se pfi popsané konfiguraci s
kridélky vychylovaly sou¢asné obé klapky. Aby bylo dosazeno mixu
kridélek pouze do klapek ,camber” (dale od trupu modelu), je nutné
v rozsitené konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu”a sloupec $2
a S$3 zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S2 a S3
nebudou ovlivnény mixem.
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12.12 Mix kridélka do klapek break

Je-likiidlo modelu osazené kiidélky a klapkami (alespon ,,4 KLAP.”),
muUZe tento mix vyuZzit pro zvyseni citlivosti kiidélek. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

Postup sestaveni mixu je totozny jako mix predchazejici az na
poslednifazi.

=000 ‘Vicnnzi u | 12:22:28

Volné mixy

Kfidélka —> Vztlaky DG
Hlavni hodnota Spinal Ki ivka
0% @ L@ (=

- Zdroj + - Spinag +

ZpoZdéni  0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
st s2 53 sS4

Y¥stup mixu 0% 1008 100% 0%

Jednosmérny = x
Master Link x
Slave Link x
xX
X

Vyse zminény postup by se choval tak, ze s pohybem k¥idélek by se
vychylovaly sou¢asné i obé klapky. Aby bylo dosazeno mixu kfidélek
pouze do klapek ,break” (blize trupu modelu), je nutné v rozsifené
konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu” a sloupec S1 a S4
zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S1 a S4
nebudou ovlivnény mixem.

12.13 Mix vyskovka do klapek camber

Je-li kiidlo modelu osazena kridélky a klapkami (alespon,,2 KLAP."),
muze tento mix vyuZit pro zvyseni citlivosti vyskovky. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

el vsenozi  W[1z:zeiaa 1. V. menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-
Volné mixy >Volné mixy” tlat¢itkem ,F2(Novy)”

Master Slave Hodn ..

vytvoite novy mix.

Tl sewes Wz @] 2 Prvni polozku ,Master“-vstup mixu
Yolné nixy vyplite letovou funkci ,Vyskovka” a
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnte

St @) letovou funkci ,Vztlaky“ ,Hlavni
Hlavni hodnot: 0% ® 4 7 . ,

- : hodnota” je vaha do jak miry, bude funkce
vy$kovky, ovliviiovat klapku camber.
Trall] vocnozi Tlacitkem ,F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Volné mixy
Master Slave Hodn .
VWikovka ®  vztlakv@  70% @G

Kopie| Novy | SmaZ |Uprav| OK
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3. Oznaclte vytvofeny mix ze seznamu . i Y, = adani
T EETY »3 ; _Vytvoreny u 12.14 Mix vztlakovych klapek - ovladani
volnych mixd. Tlacitkem ,F4(Uprav) zak¥iveni profilu k¥idla

Volné mixy

Wikowa > Vatlaky pfejdete do rozsifeného nastaveni viz.

e e [T ml kapitola%olné mixy”. Funkce doladéni profilu kiidla klapkami a kfidélky napomaha k
;midénl R 55;”"“50’ \—a_@ pfizplsobeni kiidla letovym podminkdm. Pfi [étani v termice nebo
s % e . © ® pfi pfistani je vyhodnéjsi mit zvyseny vztlak na kfidle (mirné
e ® vychylenikiidélek a klapek dolii). Mix se konfiguruje v menu,,Jemné
tester Lirk | ladéni /let. rezimy” (kiidlo 2 KRID. a vyssi). Piejdéte do menu
o ‘ »Jemnéladéni/let.rezimy->Aero. brzda-Butterfly”

a. Konfigurace mixu podle letovychrezim( Txoa[vsonozi  M[1z:22i10 K]

b. Aktivace/deaktivace mixu ovlada¢em vysilate (plynulé Aer.brzda ®
nastavenivahy mixu)

c.  Definicekrivky pfenosu vyskovky do klapek camber st 52 53 s ©
. N Lo @7¢Kfide|ka —20%__—20%__—00%  —20%]

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénd reakce Votisky 208080k _oe——(©)
Vahou mixu pro jednotlivé vystupy O—koka T |

a. Volba ovladace, kterym se bude mix vztlakovych klapek
ovladat.

Zpozdény nastup/uvolnénivztlakovych klapek

Pro konfiguraci kiidla ,,4KLAP. by se pii popsané konfiguraci s
kridélky vychylovaly souc¢asné obé klapky. Aby bylo dosazeno mixu
kridélek pouze do klapek camber (déle od trupu modelu), je nutné v

rozsirené konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu”asloupecS2a Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b.

c.
$3 zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S2 a S3 d.  Vychylkakfidélek
nebudou ovlivnény mixem. e.  Vychylkaklapek

f.  Vychylkavyskovky
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12.15 Zhasinani motoru 12.16 Volnobéhu motoru
Funkci zhasindni motoru vyuzijete pifedevsim u modell Funkce volnobéhu upravi minimalni hodnotu letové funkce plynu.
pohéanénych spalovacim motorem pro bezpecné vypnuti motoru, Konfiguraci funkce volnobéhu motoru je dostupna v menu
ale mazete ji stejné dobfe pouzit i u modeld pohanénych »Pokroéild nastaveni->Dalsi moZnosti modelu”. Polozkou ,Spinaé
elektromotorem jako odjisténi/zajisténi plynu. Konfiguraci funkce volnobéhu” pfifazujete spoust zhasinani motoru. Po aktivaci
zhaseni motoru je dostupna v menu ,Pokrocild nastaveni->Dalsi volnobéhu se k minimalni hodnoté plynu pficte offset volnobéhu
moznosti modelu”. Polozkou ,Spinaé¢ zastaveni motoru” »Posunvolnobéhu”. Plyn dale reaguje naovladac vysilace.
piifazujete spoust zhasinani motoru, tzn. funkce plynu bude
nabyvat po aktivaci hodnotu definovanou v polozce ,Pozice plynu T [ ¥genozi W |12:22:50 E‘j
" - - = .
pro zastaveni”. Tﬁul]l]ﬂ|"!v"c"“2" .|12:22:3g E‘:l Zas[:v::mn;::lnostl modelu
Dalsi moZnosti modelu Spinat zastaven! motoru ®

Zastaveni motoru Pozice plynu pro zastaveni -100% @

) ruy EOR Posun volnobdhu

Pozice plynu pro zastaveni -1008 @ | Sx &hu

Posun volnobdhu Posun wolnob&hu 0% @

Spinat volnob&hu L@

Posun volnobéhu 0% ®
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